MINISTERIO DA EDUCAGCAO

IFPB — Campus Joédo Pessoa

SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CURSO: Tecnologia em Automacéo Industrial

DISCIPLINA: Acionamento de Maquinas Elétricas

| CODIGO DA DISCIPLINA: 44

PRE-REQUISITOS: Eletronica Industrial; Maquinas Elétricas

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [X] Optativa[ ] Eletiva [ ] | SEMESTRE: 4°

CARGA HORARIA

TEORICA: 38 Horas

PRATICA: 12 Horas |EaD: Néo

CARGA HORARIA SEMANAL: 3 Horas/aulas

CARGA HORARIA TOTAL: 50 Horas

DOCENTE RESPONSAVEL:

EMENTA

Revisdo de maquinas elétricas e sua modelagem dinamica. Dispositivos basicos de comando e sinalizacéo.
Dispositivos basicos de protecdo. Temporizadores. Acionamentos basicos e dimensionamentos (chaves de
partida). Softstart. Inversor de frequéncia. Controladores l6gicos programéveis. Introdugdo ao acionamento

avancado de motores assincronos.

OBJETIVOS

Geral:

e A disciplina tem a finalidade de proporcionar ao discente, conhecimentos em acionamentos eletromecanicos
e eletronicos, de modo tal que o mesmo tenha a capacidade de ndo sé entender os fundamentos e
especificidades de cada acionamento, mas também projete sistemas de acionamentos elétricos com maquinas

CA.

Especificos:

e Ao final da disciplina, espera-se que o aluno seja capaz de desenvolver as competéncias/habilidades de:
demonstrar uma compreensdo do uso comandos para partida de motores utilizando contatores ¢ botoeiras,
juntamente com os demais dispositivos auxiliares; ser capaz de projetar a partida de motores de diversas
poténcias e avaliar possivel falhas de instalagio ou defeitos nos circuitos de comandos industriais e

residenciais.

CONTEUDO PROGRAMATICO

UNIDADE 1 — Méaquinas Assincronas

1.1. Principio de funcionamento

1.2. Modelo em regime da maquina

1.3. Fluxo de poténcia

1.4. Tipos de maquinas (gaiola de esquilo e bobinado)
1.5. Comportamento no transitorio

1.6. Ensaios

04 Horas

1.7. Modelo dindmico da maquina de inducao trifasica (expressdes do fluxo, tensdes e conjugados em 0dq)

UNIDADE 2 - Dispositivos Basicos de Comando e de Sinalizagdo 04 Horas

2.1. Botoeiras

2.2. Chaves comutadoras

2.3. Sinalizadores

2.4. Relés

2.5. Contatores

2.6. Circuitos basicos de comandos

UNIDADE 3 — Dispositivos Bésicos de Prote¢do

3.1. Protec¢do contra subtensao e sobretensdo CA e CC

3.2. Protecdo contra sobrecorrente

3.3. Protecdo contra fugas a terra

3.4. Protecdo de sobretemperatura e sobrecarga térmica

3.5. Fusiveis (aspectos construtivos, tipos e dimensionamento)
3.6. Dispositivos basicos utilizados em protecao

06 Horas
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UNIDADE 4 — Temporizadores 06 Horas
4.1. Relés de tempo com retardo ao trabalho
4.2. Relés de tempo com retardo ao repouso
UNIDADE 5 — Acionamentos Béasicos e Seus Dimensionamentos 09 Horas
5.1. Chaves de partida direta
5.2. Chave de partida reversora
5.3. Chave de partida estrela/triangulo
5.4. Chave de partida compensadora
UNIDADE 6 — Softstarter 03 Horas
6.1. Principios de funcionamento
6.2. Aplicacdes e especificagédo
UNIDADE 7 — Inversor de Frequéncia 06 Horas
7.1. Principios de funcionamento
7.2. Controle escalar
7.3. Controle vetorial
7.4. Parametrizagdo de um inversor de frequéncia
7.5. Aplicacdes do inversor de frequéncia e sua especificacdo
UNIDADE 8 — Aceleracdo Rotdrica e Sistemas de Frenagem 03 Horas
8.1. Introducéo
8.2. Aplicacéo
UNIDADE 9 — Controladores Logicos Programaveis 06 Horas
9.1. Introducéo
9.2. Interfaces de entrada e de saida
9.3. Sensores e atuadores aplicados a acionamentos elétricos
9.4. Linguagem LADDER
9.5. Nogbes de GRAFCET
9.6. Aplicacéo de CLPs ao acionamento elétrico de motores
UNIDADE 10 — Controle por Escorregamento 03 Horas
10.1. Controle por escorregamento (fluxo rotérico e estatorico)
10.2. Controle em quadratura (fluxo rotdrico e estatorico)
\ METODOLOGIA DE ENSINO \
Aulas expositivas, semindrios e praticas de laboratério.
| RECURSOS DIDATICOS |
[X] Quadro [ 1Equipamento de Som
[X] Projetor [X] Laboratério
[ ]Videos/DVDs [X ] Softwares: Fluidsim, SuperDriveG2, Software de programago de CLPs

[ ] Periédicos/Livros/Revistas/Links [ ] Outros:

CRITERIOS DE AVALIACAO

Serdo realizadas provas, exercicios em sala de aula e o desenvolvimento de testes laboratoriais e um projeto

pratico.
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