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EMENTA

Espaços Vetoriais. Transformações Lineares e matrizes. Diagonalização de Operadores Lineares e produto interno.

OBJETIVOS

Gerais

Compreender solidamente os fundamentos teóricos da Álgebra Linear, desenvolvendo a capacidade de abstração,

argumentação lógica e demonstração, e capacitar o futuro professor a planejar, transpor e comunicar esses saberes de

forma colaborativa e adequada para o ensino.



Específicos

Resolução de Problemas:Resolução de Problemas: Formular demonstrações matemáticas rigorosas e resolver problemas analíticos e geométricos.

Comunicação e Colaboração:Comunicação e Colaboração: Adequar a linguagem matemática para diferentes públicos (ensino superior vs. ensino médio),

argumentando de forma clara, ética e responsável em discussões e simulações de aula.

Trabalho em Equipe:Trabalho em Equipe:  Planejar e executar sequências didáticas e seminários de forma cooperativa.

Autoaprendizagem:Autoaprendizagem: Pesquisar recursos tecnológicos (como softwares de geometria dinâmica) e o contexto histórico dos

conceitos para enriquecer a própria formação e a futura prática docente.

CONTEÚDO PROGRAMÁTICO

Unidade I: Sistemas Lineares e Estruturas Vetoriais

Sistemas de Equações LinearesSistemas de Equações Lineares

Espaços e Subespaços VetoriaisEspaços e Subespaços Vetoriais

Dependência e Independência Linear (LI e LD)Dependência e Independência Linear (LI e LD)

Base e Dimensão:Base e Dimensão: 

Unidade II: Transformações Lineares e Espectro

Transformações LinearesTransformações Lineares

Matrizes de uma Transformação LinearMatrizes de uma Transformação Linear

Autovalores e AutovetoresAutovalores e Autovetores

Unidade III: Geometria em Espaços Abstratos e Diagonalização

Produto InternoProduto Interno

Diagonalização de OperadoresDiagonalização de Operadores

Processo de Ortogonalização de Gram-SchmidtProcesso de Ortogonalização de Gram-Schmidt

METODOLOGIA DE ENSINO

Aulas expositivas utilizando os recursos didáticos disponíveis (Quadro branco, Pincéis Coloridos, Projetor

multimídia, computador).

Aplicação e resolução de listas de exercícios, seminários e trabalhos extraclasse.

Aplicação de trabalhos individuais ou em grupo.

RECURSOS DIDÁTICOS

[ x ] Quadro

[ x ] Projetor

[    ] Vídeos/DVDs

[ x ] Periódicos/Livros/Revistas/Links

[    ] Equipamento de Som



[    ] Laboratório

[    ] Softwares

[    ] Outros

CRITÉRIOS DE AVALIAÇÃO

A nota de cada unidade (N1, N2, N3) será composta pela média das três atividades.

Cada unidade contará com os seguintes instrumentos:

1. Prova Dissertativa (Individual):Prova Dissertativa (Individual): Focada na competência de Resolução de ProblemasResolução de Problemas. Avalia o rigor matemático, a lógica de

raciocínio e a aplicação técnica dos conceitos.

2. Apresentação Oral (Equipe):Apresentação Oral (Equipe): Focada em Comunicação e ColaboraçãoComunicação e Colaboração. Os alunos devem explicar um problema prático da

Engenharia (ex: modelagem de um braço robótico ou sistema de malha fechada) usando o tema da unidade.

3. Produção de Material Didático (Equipe):Produção de Material Didático (Equipe):  Focada em Autoaprendizagem e ÉticaAutoaprendizagem e Ética. Criação de um recurso (ex: mapa mental,

vídeo-aula ou tutorial de software como MATLAB) que sintetize o conteúdo, exigindo pesquisa e responsabilidade com a

autoria.

Tabela de Pesos Sugerida

AtividadeAtividade Peso na UnidadePeso na Unidade Competência PrincipalCompetência Principal

Prova Dissertativa 50% Técnica e Analítica

Apresentação Oral 25% Comunicação e Trabalho em Equipe

Material Didático 25% Autoaprendizagem e Criatividade
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