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‘ PLANO DE DISCIPLINA

IDENTIFICACAO

CURSO: BACHAREL EM ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO

DISCIPLINA: CINEMATICA E DINAMICA | CODIGO DA DISCIPLINA: 62

PRE-REQUISITO: RESISTENCIA DOS MATERIAIS |

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [ X] Optativa[ ] Eletiva [ ] | SEMESTRE: 6
CARGA HORARIA

TEORICA: 67 h PRATICA:Oh | EaD: Oh

CARGA HORARIA SEMANAL: 4 | CARGA HORARIA TOTAL: 67h

DOCENTE RESPONSAVEL:

| EMENTA |
Mecanismos articulados. Cames. Sintese de mecanismos articulados. Cinematica das engrenagens.
| OBJETIVOS |
Geral
Adquirir conhecimentos de mecanismos.
Especificos

Apresentar fundamentos de mecanismos planares, do mecanismo came-seguidor e engrenagens.
Capacitar o aluno para andlise e sintese de mecanismos. Introduzir conceitos fundamentais para o
projeto de cames-seguidor, sistemas articulados e engrenagens.

CONTEUDO PROGRAMATICO

1 Mecanismos articulados

Conceituar grau de liberdade. Desenvolver equacdes cineméticas de posicao, velocidade e
aceleracdo para mecanismos de um a mais graus de liberdade

2 Sintese de mecanismos articulados

Sintese para geracao de fungdo. Sintese para orientagcédo de objetos.

3 Cames

DefinigBes e fungéo de deslocamento. Sintese de cames com seguidor de transla¢do. Sintese de
cames com seguidor oscilante. Analise de cames circulares.

4 Cinematica das engrenagens

Leis do engrenamento. Perfis conjugados; nomenclatura; razdo de contato; interferéncia
\ METODOLOGIA DE ENSINO \
A apresentacdo do contelido dar-se-4& mediante aulas tedricas apoiadas em recursos audiovisuais e
computacionais, bem como estabelecendo um ensino-aprendizagem significativo. Aplicacdo de
trabalhos individuais e lista de exercicios.
| RECURSOS DIDATICOS |
[X] Quadro

[X] Projetor

[X] Videos/DVDs

[X] Periddicos/Livros/Revistas/Links

[ ] Equipamento de Som

[ ] Laboratorio

[ ] Softwares

[ ]Outros

| CRITERIOS DE AVALIACAO

Avaliacbes escritas;

Trabalhos individuais e em grupo (listas de exercicios);

O processo de avalia¢édo € continuo e cumulativo;

O aluno que néo atingir 70% do desempenho esperado fara Avaliacao Final.
O resultado final sera composto do desempenho geral do aluno.
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