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EMENTA H

Movimento em uma duas e trés dimensdes. Leis de Newton a aplicagGes. Trabalho e energia. Conservagdo da energia. Sistemas de particulas. ColisGes.

Rotagdo de um corpo rigido em torno de um eixo. Rota¢do no espago.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR

Geral: Apresentar de forma ampla e sistematica os fendmenos mecanicos classicos, permitindo, ao estudante, através de discussGes e aplicacbes em
fendmenos reais e hipotéticos, fazendo-se uso da matematica como instrumento de quantificagdo, adquirir conhecimentos bésicos sobre o assunto.

Espedificos:

« Compreender os principios fundamentais da mecanica classica;

« Possibilitar uma compreensdo dos fendémenos fisicos mecanicos naturais, de maneira interdisciplinar e contextualizada;

« Descrever o movimento de uma particula material em uma, duas e trés dimens&es, bem como a rotagdo e o rolamento de um corpo rigido;

« Apresentar os conceitos da mecanica Newtoniana, introduzindo as ferramentas do Calculo Diferencial e Integral e da Algebra Vetorial como
auxiliares no entendimento do referido conceito;

e Aplicar as leis de Newton, da conservagdo do momento linear, da energia mecanica e do momento angular

H CONTEUDO PROGRAMATICO

I. Vetores

« Vetores e Escalares
e Operagdes com vetores

« Decomposi¢do e componentes de um vetor

1. Movimento em uma, duas e trés dimensdes



« Deslocamento, velocidade e aceleragdo
« Movimento horizontal e vertical

« Movimento circular

« Movimento de projétil

« Composigdo de movimento
IIl. Dindmica da particula

o As leis de Newton

« AplicagGes das leis de Newton

« Forga de atrito e forga elastica

« Dindmica do movimento circular

IV. Trabalho e Energia

« Trabalho realizado por uma forga constante
« Trabalho realizado por uma forga variavel
« Teorema do Trabalho - Energia Cinética

V. Conservagdo da Energia

« Energia Cinética e Potencial
« Principio da conservagdo da energia
o Forgas conservativas e ndo conservativas

VI. Sistema de Particulas

« Centro de Massa
« Momento linear de uma particula e de um sistema de particulas
« Conservagdo do momento linear

VII. Colisdes

o Impulso
e Teorema impulso —variagdo do momento linear
o Colisdes

VIII. Rotagao

« Cinematica da rotagdo

o Dindmica da rotagdo

« Momento de inércia

e Torque

« Momento angular Conservagdo do momento angular

IX. Equilibrio dos Corpos Rigidos

o Condig¢des de equilibrio
o Centro de gravidade
o Tipos de equilibrio

‘ METODOLOGIA DE ENSINO ‘

Aulas expositivas, utilizagdo de metodologias ativas de aprendizagem como a sala invertida, aplicagdo e resolugdo de listas de exercicios bem como
trabalhos individuais ou em grupo.

H RECURSOS DIDATICOS \

[X] Quadro

[X] Projetor

[x] Videos/DVDs

[x] Periédicos/Livros/Revistas/Links
[ ] Equipamento de Som

[x] Laboratério

[ ] Softwares?

[x] Animagbes




CRITERIOS DE AVALIAGAO

A nota do aluno sera composta por trés avaliagdes (P1, P2 e P3), em datas definidas previamente. Essas notas serdo obtidas a partir de prova escrita,
trabalho individual e/ou em grupo, listas de exercicios ou semindrio, a critério do professor. O aluno que ndo comparecer a uma das avaliagdes tera direito
a uma UNICA reposigdo, cujo contetido serd o mesmo da avaliagio perdida. A média da disciplina sera uma média aritmética e sera calculada da seguinte

forma:
M=(P1+P2+P3)/3

Os alunos que tiverem média superior a 7 (sete) serdo considerados aprovados por média, os que tiverem média inferior a 4 (quatro) estardo reprovados e
os demais poderdo submeter-se a um exame final (F). A média final destes Gltimos serd uma média ponderada e dara da seguinte forma:

MF=(6M+4F)/10

A qual devera ser igual ou superior a 5 para que o aluno seja considerado aprovado. Os alunos que ndo comparecer a pelo menos 75% das aulas serdo
considerados reprovados por falta de frequéncia.

|| ATIVIDADE DE EXTENSAO ||
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