MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICAGAO

CAMPUS: Cajazeiras

CURSO: Bacharelado em Engenharia de Controle e Automacao

DISCIPLINA: Pré-Calculo e Ferramentas
Computacionais Aplicadas
PRE-REQUISITO: N&o requer

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [x] Optativa [
] Eletiva []

CODIGO DA DISCIPLINA:

SEMESTRE/ANO: 2024.1

CARGA HORARIA
TEORICA: 50h PRATICA: 20 h EaD': Oh EXTENSAQ: Oh
DOCENTE RESPONSAVEL: Fabio da Silva de Siqueira Leite

EMENTA

Conjuntos Numéricos e nimeros reais. Radiciacdo e Potenciagao. Polinbmios e Fatoragdo. Expressoes
Fracionarias. Equacao e Inequagao. Fungbes Reais e suas propriedades. Ferramentas matematicas
para engenharia. Andlise e interpretacéo grafica utilizando software.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR

(Geral e Especificos)

Gerais

Solidificar e aprofundar o estudo de fungdes no Ensino Fundamental e Médio para subsidiar as demais
disciplinas, assim como introduzir ferramentas computacionais para geragado de graficos e andlise de
fungbes.

Especificos

. Estudar a Algebra das fungées em diversas civilizagdes e sua relagido com fatos sociais e
cientificos.

. Trabalhar os contetidos de Algebra das fungdes e o raciocinio relacional nos niveis
fundamental e médio.

. Trabalhar as fungdes como conceito unificador do Ensino Médio.

. Conhecer ferramentas computacionais para geragao de graficos e analises de fungdes.

CONTEUDO PROGRAMATICO




l. Equacoes e Inequacoes:

« Equacdes lineares

. Equagdes quadraticas

« Equacbes contendo radicais

. Inequagdes lineares

« Inequagbes néo lineares

. Valor absoluto em equagdes e inequagdes

Il. Funcées e graficos

. Definicédo de funcéao

« Notagéo de fungéo

« Dominio e imagem

« Gréfico de uma fungéo

. Ferramentas computacionais para geragao de graficos

. Teste da linha vertical

. Fungdes crescentes, decrescentes e constantes

. Fungbes pares e impares

. Variagdo média de uma fungéo

. Gréficos: translagdes, contragoes, reflexdes e dilatagbes

lll. Fungdes polinomiais e racionais

. Funcéo afim

« Fungao quadratica

« Funcéo polinomial

« Funcéo racional

. Ferramentas computacionais para analise de fungdes

IV. Fun¢bes exponenciais e logaritmicas

. Definicéo e propriedades da fungéo exponencial
« Fungéo exponencial e progressdes

. Funcao inversa

. Defini¢éo e prorpiedades da fungao logaritmica

V. Fungoes trigonométricas

« Fungéo seno

. Fungao cosseno

« Fungéao tangente

. ldentidades trigonométricas

METODOLOGIA DE ENSINO

Aulas expositivas, utilizando os recursos didaticos disponiveis (quadro branco, pincéis coloridos, projetor
digital, computador) e aplicagéo e resolucéo de listas de exercicios, trabalhos extraclasse individuais e
em equipe e eventuais apresentacao de seminarios.

RECURSOS DIDATICOS

[x] Quadro

[x] Projetor

[x] Videos/DVDs

[x] Periodicos/Livros/Revistas/Links
[ 1 Equipamento de Som

[x] Laboratério



[x] Softwares?: Geogebra para smartphones.
[x] Outros®: Elaboragéo de graficos de fungbes por meio de aplicativos.

CRITERIOS DE AVALIACAO

Serdo realizadas ao longo do semestre letivo exames de avalia¢éo individuais ou em grupo, com ou sem
consulta para verificagdo do dominio do conteldo desenvolvido na disciplina, ficando a critério do
docente ministrante da disciplina a escolha dos instrumentos de avaliagdo e dimensionamento dos
conteldos para cada avaliagdo de acordo com o0 seu cronograma e evolucdo dos conteldos
programaticos durante o semestre letivo em curso.

BIBLIOGRAFIA

Bibliografia Basica:

AVILA, Geraldo. Céalculo das fungées de uma variavel . Vol.1. 7. ed. Rio de Janeiro: LTC, 2014
LEITHOLD, Louis. O Célculo com Geometria Analitica. Vol. 1. Harbra. 1994

MUNEM, M. A.; FOULIS, D. J. Calculo. Vol. 1. Rio de Janeiro: LTC, 2015

STEWART, James. Célculo . Vol. 1. 7. ed. Séo Paulo: Cengage Learning, 2017

Bibliografia Complementar:

BOULOQS, P. Calculo diferencial e integral . Vol. 1. Editora Pearson , 2006

FLEMMING, Diva Marilia; GONCALVES Mirian Buss. Calculo A : fungdes, limite, derivacao e integracao.
5. ed., Sao Paulo: Prentice Hall, 2004

HOWARD, A.; BIVENS, I.; DAVIS, S. Calculo. Vol. 1. 10. ed. Porto Alegre: Bookman, 2014
GUIDORIZZI, H. L. Um curso de calculo . Vol. 1. 5. ed. Rio de Janeiro: LCT, 2001

MUNEM, M. A.; FOULIS, D. J. Calculo . Vol. 1. Rio de Janeiro: LTC, 2015

Rua José Anténio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA

IDENTIFICACAO

CAMPUS: CAJAZEIRAS

CURSO: BACHARELADO EM ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

DISCIPLINA: CALCULO VETORIAL E GEOMETRIA

. CODIGO DA DISCIPLINA:
ANALITICA

PRE-REQUISITO: NAO - REQUER

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [X] Optativa [ ] Eletiva[] |SEMESTRE: 1°

CARGA HORARIA

TEORICA: 67h PRATICA: - EaD!: ----

DOCENTE RESPONSAVEL: AILTON RIBEIRO DE ASSIS |PERIODO LETIVO: 2024.1

1. EMENTA

Vetores. Retas e Planos. Conicas e Quadricas.

2. OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR

2.1 Geral:

Prover ao aluno conhecimentos das propriedades algébricas e geométricas de Retas, Planos, Conicas e Quadricas utilizando os
conceitos analiticos e geométricos de vetores no plano e no espaco tridimensional.

2.2 Espedfico(s):

o Compreender os conceitos de vetores;

e Operacionalizar os vetores em duas e trés dimensdes de forma analitica e geométrica;

o Interpretar os resultados geométricos e numéricos associados as operagdes com vetores;

e Conhecer os conjuntos linearmente independentes;

o Construir as operagBes de produto interno, produto vetorial e produto misto de vetores;

o Diferenciar as retas e os planos através de suas equagdes obtidas utilizando-se propriedades vetoriais;

e Mostrar as posi¢Oes relativas, interse¢des, angulos e distancias entre as retas e os planos e entre planos por meio de
conceitos vetoriais;

o Classificar as conicas nas formas reduzidas;

o Categorizar as cOnicas por meio de suas equagdes gerais obtidas de conceitos vetoriais;

o Classificar as quadricas, superficies cilindricas e conicas por meio de equagdes;

e Aplicar com clareza e seguranga os conhecimentos adquiridos.

3. CONTEUDO PROGRAMATICO

CARGA HORARIA

UNID. CONTEUDOS Tedrica || Pratica Pl

Total




I. Vetores: Tipos particulares de vetores. Adicdo de vetores. Propriedades da adigdo de
vetores. Produto de um vetor por um escalar. Propriedades do produto de um vetor por
um escalar. Dependéncia e Independéncia linear para dois e trés vetores. Igualdade de
vetores no plano e no espago. Operagdes com vetores no plano e no espago. Vetor
definido por dois pontos no plano e no espago. Ponto médio de dois vetores
bidimensionais e tridimensionais. Médulo de um vetor no plano e no espago. Dependéncia
e Independéncia linear para dois vetores tridimensionais. Orientagdo no espago.
12 Coordenadas de um vetor tridimensional numa base. Norma de um vetor. Propriedades da 20 20
norma de vetores. Angulo entre vetores. Definicio Geométrica e Algébrica do Produto,
interno. Propriedades do Produto interno. Coordenadas de um vetor em uma base
ortonormal. Definigdo do Produto Vetorial. Propriedade geométrica do produto vetorial.
Vetores paralelos e Produto vetorial em coordenadas. Definicgdo do Produto misto.
Propriedade geométrica do produto misto. Produto misto em coordenadas. Dependéncia

Linear e produto misto.

Primeira verificacado de aprendizagem

Il. Retas e Planos: Plano determinado por trés pontos e por um ponto e dois vetores.
Equagdo normal do plano. Reta determinada por um ponto e uma diregdo, por dois pontos
e por dois planos. Posigdes relativas entre duas retas e entre dois planos. Interse¢do entre
duas retas, entre dois planos, entre uma reta e um plano e entre trés planos. Angulo entre
retas, entre dois planos e, entre reta e plano. Distancia entre dois pontos, entre um ponto 27 27
e uma reta, entre um ponto e um plano, entre uma reta e um plano, entre duas retas e
entre dois planos.

Segunda verificacdo de aprendizagem

lll. Conicas e Quadricas: Equagdo geral da circunferéncia. Equagbes gerais da elipse.
EquacOes gerais da hipérbole. Equagbes gerais da pardbola. Superficies cilindricas.
3a Superficies conicas. Esfera. Elipsoide. Paraboldides eliptico e hiperbdlico. Hiperboldides de 20 20
uma e duas folhas. Cone eliptico.

Terceira verificacdao de aprendizagem

TOTAL CARGA HORARIA 67 67

4. METODOLOGIA DO ENSINO

O conteudo programatico sera desenvolvido por meio de aulas expositivas, com a resolugdo de exemplos de aplicabilidade da teoria
apresentada previamente. Serdo utilizados softwares matemdticos para visualizagdo e manipulagdo de propriedades geométricas e
algébricas dos conceitos matematicos e softwares especificos para a escrita de textos matematicos.

5. CRITERIOS DE AVALIACAO DO PROCESSO DE ENSINO APRENDIZAGEM

Serdo realizadas ao longo do semestre letivo atividades avaliativas individuais e em grupo, para verificagdo do dominio do contetdo
desenvolvido na disciplina, incluindo atividades tedricas organizadas por unidades a fim de obter 3 notas (N1, N2 e N3). A média final sera
calculada através da média aritmética das trés notas, ou seja:

Média= (N1+N2+N3)/3

em que
N1 - Refere-se a nota obtida nas atividades desenvolvidas sobre os conteudos da Unidade | (Vetores).
N2 - Refere-se a nota obtida nas atividades desenvolvidas sobre os contetdos da Unidade Il (Retas e Planos).

N3 - Refere-se a nota obtida nas atividades desenvolvidas sobre os conteudos da Unidade Ill (Conicas e Quadricas).

O aluno que faltar alguma atividade referente a alguma nota (N1, N2 ou N3), podera realizar a reposigdo no final do semestre, cujo
conteudo cobrado serd correspondente a avaliagdo que o aluno faltou. A avaliagdo final sera realizada conforme o calendario académico e

sera elaborada de acordo com o contetdo do semestre todo.

6. RECURSOS NECESSARIOS




[x] Quadro

[x] Projetor

[x] Videos/DVDs

[x] Periddicos/Livros/Revistas/Links
[ 1 Equipamento de Som

[ ] Laboratério

[x] Softwares?: GeoGebra.

[x ] Outros®: Classroom, Jamboard.

7. REFERENCIAS BIBLIOGRAFICAS

7.1 BASICAS:

CAMARGO, Ivan de; POULUS, Paulo. Geometria analitica: um tratamento vetorial. 3. ed. rev. e ampl. Pearson, 2005.
LEITHOLD, Louis. O Calculo com Geometria Analitica. Vol. 1. Harbra. 1994.
STEWART, James. Calculo. Vol. 1. 7. ed. Sdo Paulo: Cengage Learning, 2017.

7.2 COMPLEMENTARES:

GUIDORIZZI, H. L. Um curso de calculo. Vol. 1. 5. ed. Rio de Janeiro: LCT, 2001.

LIMA, Elon Lages. Algebra linear. 2. ed. Colegio Matematica Universitéria. Rio de Janeiro: IMPA, 2012.
MUNEM, M. A.; FOULIS, D. J. Calculo. Vol. 1. Rio de Janeiro: LTC, 2015.

SANTOS, Nathan dos. Vetores e matrizes: uma introdugdo a algebra linear. 4. ed. Editora Cencage Learning.
WINTERLE, Paulo. Vetores e geometria analitica. Editora Pearson, 2000.

Rua José Antdnio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA

IDENTIFICACAO

CAMPUS: Cajazeiras

CURSO: Bacharelado em Engenharia de Controle e Automagéo

DISCIPLINA: Introdugdo a Sociologia e Antropologia CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: N&o Requer

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [X] Optativa [ ] Eletiva [ ] SEMESTRE/ANO: 1
CARGA HORARIA
TEORICA: 33h PRATICA: Oh EaD: Oh EXTENSAO: 0Oh

CARGA HORARIA SEMANAL: 3 aulas (50min)

CARGA HORARIA TOTAL: 50h

DOCENTE RESPONSAVEL: Mariana Davi Ferreira

EMENTA

Conceitos centrais da Sociologia e o diagnéstico da modernidade pelos autores classicos e contemporaneos. Pensamento social
brasileiro. Sociologia do Trabalho. Conceito de Cultura. Multiculturalismo. Histéria e Cultura Afro-brasileira e indigena, de acordo
com a Lei n° 11.645/2008 e seus desdobramentos na atualidade. Configuragdes dos conceitos de etnia, cor, classe social,
diversidade e género no Brasil. Identidade e diferenga. Politicas de agdes afirmativas. Direitos Humanos. A formagao interétnica
profissional.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral



« Oferecer aos alunos e alunas do curso de Engenharia de Controle e Automacéo ferramentas teérico-conceituais
do campo da Sociologia e Antropologia que os/as permitam compreender a formagao histérica e cultural do Brasil,
as relagdes étnico-raciais e indigenas e sua relagdo com a configuragao das relagdes de trabalho, tecnolégicas e
cientificas.

Especificos
« Formar uma consciéncia critica em relagdo as questdes concernentes a cultura afro-brasileira e indigena no Brasil;
« Analisar os estudos de ciéncia, tecnologia e teoria racial critica.
« Analisar os conceitos de racismo algoritimico em plataformas digitais e a discriminagdo em cédigo.
« Analisar a concepgao de racismo estrutural e sua aplicabilidade no campo do mercado de trabalho.

« Avaliar situagcdes de conflitos interétnico e desenvolver agbes que incentivem a igualdade e o respeito a
diversidade em sociedade;

« Buscar a promog¢éo da igualdade racial, respeitando as diferengas socioculturais que
envolvem a cultura afro-brasileira;

« Analisar a contribuicdo da sociologia classica para a analise da sociedade.

« Analisar os conceitos e caracteristicas de Direitos Humanos;

CONTEUDO PROGRAMATICO

1. A contribuigdo da Sociologia Classica para o estudo da ciéncia, técnica e da tecnologia.
1. Karl Marx e a Sociologia da tecnologia
2. Max Weber e a dimenséo da técnica
3. Durkheim e as relag6es de trabalho na modernidade

2. Relagdes de trabalho na contemporaneidade

3. A questao étnico-racial na sociologia e antropologia brasileira

1. Conceito de cultura e sua contribui¢cdo para o estudo das relagdes étnico-raciais na Antropologia de
Kabengele Munanga, Roque Laraia e Stuart Hall

2. Abordagem conceitual das nogdes de raga, racismo, identidade e etnia.
3. Colonizagao, imigragao e a questao racial no Brasil.
4. A sociologia das relagdes étnico-raciais no Brasil

1. Preconceito racial de marca e preconceito racial de origem e as diferengas do racismo no Brasil e
nos EUA na Sociologia de Oracy Nogueira.

5. Relagbes raciais - Racismo e Sexismo na sociedade brasileira e no mercado de trabalho
1. Feminismo Afro-latino-Americano de Lélia Gonzalez
2. Sueli Carneiro e as relagdes de género e raga no Brasil
6. Relagdes raciais e a questao indigena no Brasil
1. Descobrimento ou Invaséao?
2. Quem s&o os povos originarios e onde estdao?
3. A escravidao indigena
4. Controle da Sexualidade
5. Pandemias e epidemias no Brasil
6. O pardo e o caboclo

7. Miscigenacéo e as "Avés Pega no Lago

7. Tecnologia, ciéncia e relagdes raciais



1. Racismo Algoritmico em Plataformas Digitais.
2. Estudos de ciéncia e tecnologia, teoria racial critica e imaginagéo carceraria.

3. Racismo e sexismo em banco de imagens

METODOLOGIA DE ENSINO

O curso se estrutura em aulas expositivas, apresentagao e performance em seminarios e discussoes orientadas pela leitura dos
textos. Amplo debate com os/as alunos/as. Exibi¢ado de documentarios que possam orientar a discussao. Orientagao para escrita
cientifica.

RECURSOS DIDATICOS

[X] Quadro

[X ] Projetor

[X] Videos/DVDs

[X ] Periédicos/Livros/Revistas/Links

[ ] Equipamento de Som

[ ] Laboratério

[ ] Softwares?

[ X] Plataformas de videoconferéncias.

CRITERIOS DE AVALIACAO
A avaliagdo sera realizada com base nas seguintes atividades:
1. performance e relatdrios de seminarios;
2. Atividades em grupo e individual;
3. Prova.

A nota final (N) sera composta pela soma da nota de atividades realizadas em sala de aula (Na), nota do seminario (Ns) e a
nota de prova (Np) divida por 3.

Observagéo: Tera direito a avaliacdo final o discente que obtiver média igual ou superior a 40 (quarenta) e inferior a 70
(setenta) registrado nos instrumentos de verificagdo de aprendizagem, além de no minimo 75% de frequéncia na disciplina.

BIBLIOGRAFIA

Bibliografia Basica: QUINTANEIRO, Tania. Um toque de classicos. Belo Horizonte. Editora UFMG, (2010).
LARAIA, Roque de Barros. Cultura: Um conceito antropoldgico. 142 ed. Rio de Janeiro: Jorge

HALL, Stuart. A identidade cultural na pés modernidade. 12. ed. Editora Lamparina, 2015.

ANTUNES, Ricardo. O privilégio da serviddao. O novo proletariado de servicos na era digital. Editora
Boitempo. Sdo Paulo, 2018.

Bibliografia Complementar:

CARDOSO, André. Negro no mercado de trabalho: as desigualdades persistem e sdo profundas.
CAVALLEIRO, E. Racismo e anti-racismo na educacgdo. 6. ed. Editora Selo Negro, 2001.

DAMATTA, R. Relativizando: uma introdugdo a antropologia social. Rio de Janeiro: Rocco.1987
LABURTHE-TOIRE, P. Etnologia antropoldgica. Petrépolis: Vozes, 2003.

FERNANDES, Florestan. Integragdo do negro na sociedade de classes (“o legado da raga branca”).
Editora Globo livros. 2013.



RIBEIRO, Darcy. O povo brasileiro: a formagdo e o sentido do Brasil. Editora Companhia das Letras.
1995.

Observagoes

Esta disciplina trabalha contetdos relacionados a Politica de educagéo das relagdes étnico-raciais e Ensino

de histéria e cultura afro-brasileira, africana e indigena

Rua José Anténio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA

IDENTIFICACAO

CAMPUS: Cajazeiras
CURSO: Engenharia de Controle e Automagao
DISCIPLINA: Algoritmos e Logica de Programagao CODIGO DA DISCIPLINA:
PRE-REQUISITO: Nao requer
UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [x] Optativa [ ] Eletiva [ ] SEMESTRE/ANO: 2024.1

CARGA HORARIA
TEORICA: 33h PRATICA: 34h EaD: Oh EXTENSAO: Oh

CARGA HORARIA SEMANAL: 4

CARGA HORARIA TOTAL: 67h
DOCENTE RESPONSAVEL: Leandro Luttiane da Silva Linhares

EMENTA

Algoritmos. Conceito de linguagem de programagao. Operagdes de entrada e saida. Operagao de atribui¢éo. Tipos, variaveis e
constantes. Desvios condicionais. Comandos de sele¢cdo multipla. Estruturas de repetigdo. Vetores e matrizes. Modularizagdo
de programas.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
Obijetivo geral
« Desenvolver nogdes basicas de programagéo de computadores.
Objetivos especificos:

« Estruturar algoritmos;

« Descrever a logica de programagao estruturada;

« Aplicar conceitos;

« Desenvolver algoritmos usando uma linguagem de programagao estruturada.




CONTEUDO PROGRAMATICO

. Nogdes de Algoritmos: defini¢do, tipos e aplicagdes;

. Apresentagao da Linguagem C: histérico, paradigma e aplicagdes;

. Ambientes de programacéao: IDEs e compiladores onlines;

. Comandos de Entrada e Saida de Dados;

. Tipos de dados, variaveis e constantes;

. Operadores: atribuicéo, aritméticos, l6gicos, relacionais e bit a bit;

. Estruturas de Deciséo: IF, ELSE, SWITCH ... CASE;

. Estruturas de Repetigdo: FOR, WHILE e DO ... WHILE ( break e continue)

. Estruturas Homogéneas: vetores unidimensionais e bidimensionais (matrizes);

W 00 N O U1 M W N P
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. Fungdes e procedimentos: sintaxe, passagem de parametros, escopo de variaveis;
. Ponteiros;
. Recursividade.

I
N B

METODOLOGIA DE ENSINO

Aulas expositivas e dialogadas com auxilio de material visual (apresentagdes e tutoriais), video-aulas e produgéo de programas/cédigos
dididticos em encontros presenciais, com a utilizagdo do Classroom para organizar e gerenciar todo o contetido referente a disciplina.
Durante toda a disciplina, dar-se-a preferéncia pela realizagdo de momentos de pratica, onde os alunos poderdo desenvolver seus
préprios cédigos e/ou reproduzir cédigos didaticos de teste.

Os encontros presencias serdo realizados semanalmente, conforme horario publicado em site especifico, momento em que os
contelidos séo apresentados, assim como as duvidas sanadas. Serdo realizadas provas em formato presencial durante horario de aula,
assim como atividades avaliativas por meio resolugdes de listas de exercicios e trabalhos/projetos, 0 que permitira que os discentes
tenham uma maior disponibilidade de tempo para a conclusdo dessas tarefas e que possam ser melhor avaliados em relagdo as
habilidades e competéncias adquiridas durante a disciplina.

RECURSOS DIDATICOS

[x] Quadro

[x] Projetor

[ ]Videos/DVDs

[ ] Periédicos/Livros/Revistas/Links

[ ] Equipamento de Som

[x] Laboratdrio

[x] Softwares: VSCode ou DEV C++, Replit e Google Classroom
[ ]Outros

Os softwares para as seguintes finalidades:

« VSCode ou DEV C++ para edigdo dos arquivos de codigo,

« Google Classroom para organizagdo dos materiais de aulas e atividades,

« A depender das condigdes de disponibilidade de computadores dos alunos, assim como as configuragdes dos
computadores do Laboratério de Informatica disponibilizado para a disciplina, poderao também ser utilizados ambientes e
compiladores online, tais como Replit, Programiz, JDoodle, entre outros.

CRITERIOS DE AVALIACAO

A avaliagdo desta disciplina esté organizada em trés formatos de avaliagdo. As Atividades Individuais, Colaborativas e Provas. A Média
Final (MF) da disciplina serd calculada por meio de uma média ponderada das atividades. Atividades Individuais com peso 30%.
Atividade Colaborativas tem peso 30%. E, Provas com peso 40%. Os discentes serdo avaliados na construgdo, estruturagdo e aplicagéo
de algoritmos para cada uma das atividades propostas.

A Média Final é calculada como segue: MF = (30*individuais + 30*colaborativas + 40*Prova)/100




ATIVIDADE DE EXTENSAO

(ndo serdo desenvolvidas atividades de extensao)

BIBLIOGRAFIA
Bibliografia Basica:
ASCENCIO, A. F. G. Légica de programagao com Pascal. Editora Makron Books, 1999.

FARRER, H. et al. Pascal estruturado. 3. ed. LTC, 2013

MANZANO, J. A. N. G.; OLIVEIRA, J. F. de. Algoritmos: l6gica estruturada para programagao de computadores. 28. ed. rev. atua.
Erica/Saraiva, 2016.

Bibliografia Complementar:

FARRER, H. et al. Algoritmos estruturados. 3. ed. Rio de Janeiro: LTC, 1999.

GUIMARAES, Angelo de Moura; LAGES, N. A. de C. Algoritmos e estrutura de dados. 38. tiragem LTC, 1985.
LOPES, A.; GARCIA, G. Introdugao a programagao: 500 algoritmos resolvidos. Campus, 2002.

SALIBA, Walter Luiz Caram. Técnicas de Programacéo: uma abordagem estruturada. Makron, McGraw-Hill, 1992.

SOUZA, M. A. F.; GOMES, M. M.; SOARES, M. V.; CONCILIO, R. Algoritmos e légica de programagéo. Editora Cengage Learning, 2.
ed. 2012.
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http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA

IDENTIFICACAO

CAMPUS: Cajazeiras

CURSO: Bacharelado em Engenharia de Controle e Automacgao

DISCIPLINA: Ciéncias do Ambiente CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: Nao ha

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [X ] Optativa [ ]

. SEMESTRE/ANO:2024.1
Eletiva [ ]

CARGA HORARIA

TEORICA: 20h PRATICA: Oh EaD: Oh EXTENSAO: 30h

CARGA HORARIA SEMANAL: 3 h/a

CARGA HORARIA TOTAL: 50 h

DOCENTE RESPONSAVEL: Wilza Carla Moreira Silva

EMENTA

Ecologia geral. Degradacgéo e conservacdo do meio ambiente. Gestdo do meio ambiente. Legislacéo
ambiental. Desenvolvimento sustentavel e bioética.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral

- Conhecer informagdes necessarias as atitudes e valores sobre a questao ambiental, despertando a
consciéncia preservadora e a gestdo sustentavel dos recursos naturais.

Especificos
- Desenvolver a concepgao do aluno em relagao a estrutura e funcionamento dos sistemas ecolégicos;

- Estudar formas de degradagao do meio ambiente, decorrentes das atividades humanas, procurando
identificar solugdes, através de medidas preventivas e corretivas;

- Conhecer a Politica Nacional do Meio Ambiente e a legislagao ambiental pertinente;
- Identificar impactos ambientais na pratica e em Relatérios de Impactos ao Meio Ambiente (RIMA);

- Conhecer uma gestao ambiental sustentavel.



CONTEUDO PROGRAMATICO

I. Ecologia Geral

- Introducéo a Ecologia; Conceitos Ecoldgicos; Necessidades Basicas dos Seres Vivos;Ciclos
Biogeoquimicos; Distribui¢do dos Ecossistemas e Ecossistemas Humanos.

Il. Degradacao e Conservagao do Meio Ambiente; Introdugao a Poluigdo. Crescimento Populacional e
Desenvolvimento Sustentavel.

lll. Gestao do Meio Ambiente; Legislagdo Ambiental Brasileira;. Avaliagao de Impacto Ambiental;
Gerenciamento Ambiental (ISO 14000).

METODOLOGIA DE ENSINO

Aulas expositivas em sala; aulas em campo; discussdes sobre tematicas ambientais; apresentacdo de
documentarios e debate sobre a tematica abordada; elaboracdo e defesa de projetos ambientais.
Trabalhos individuais e em equipe; apresentagao de experiéncias exitosas de ex-alunos do curso.

RECURSOS DIDATICOS

[X'] Quadro

[X] Projetor

[X] Videos/DVDs

[X] Periédicos/Livros/Revistas/Links
[X'] Equipamento de Som

[X ] Laboratério

[ ] Softwares?

[ 1 Outros?®

CRITERIOS DE AVALIACAO

As Avaliacbes serao continuas, podendo ser individuais e coletivas considerando o dominio do
conteldo, capacidade de andlise critica, raciocinio l6gico e participagao do aluno durante as aulas e na
integracao e apresentagao de Projetos Ambientais.

|| ATIVIDADE DE EXTENSAO ||

| - Titulo: "Atividade de Extensdo em Ciéncias do Ambiente: Integragdo Comunitaria"
Il - Area Tematica: Meio Ambiente
Il - Linha de Extensdo: Questdes Ambientais

V - Justificativa do Projeto ou Programa de Extensdo e como se encontra alinhado ao perfil do egresso: A execugdo desta atividade de
extensdo se justifica pela necessidade de promover uma abordagem pratica e integrada das questdes ambientais, alinhada ao perfil do
egresso de Engenharia de Controle e Automagdo. A sociedade demanda profissionais com habilidades para enfrentar desafios ambientais, e
esta iniciativa contribuird significativamente para a formagdo desses estudantes, permitindo-lhes aplicar seus conhecimentos em situagdes

reais.
VI - Objetivos: Os objetivos especificos deste projeto incluem:

« Promover a conscientizagdo ambiental entre os alunos, incentivando o pensamento critico sobre questdes ambientais.
« Estimular a aplicagdo pratica do conhecimento adquirido na disciplina de Ciéncias do Ambiente.

« Colaborar com organizagdes locais, escolas e comunidade em agdes praticas que visem a sustentabilidade ambiental.

VII - Equipe envolvida na(s) atividade(s) de extensdo: A equipe envolvida nesta atividade de extensdo é composta pela docente da disciplina
de Ciéncias do Ambiente, discentes do curso de Engenharia de Controle e Automag&o e parceiros sociais informais, como organizagdes locais

e escolas interessadas em participar do projeto.

VIII - Resultados esperados: Os resultados esperados incluem o aumento da conscientizagdo ambiental entre os alunos, a implementagdo de



solugdes praticas que promovam a sustentabilidade na comunidade local, a documentagdo de boas praticas ambientais e a criacdo de uma
relagdo mais estreita entre a instituicdo de ensino e a comunidade, fortalecendo o compromisso com a responsabilidade ambiental e social.

BIBLIOGRAFIA

Bibliografia Basica:

BRAGA, B. et al. Introducdo a engenharia ambiental: o desafio do desenvolvimento sustentavel. 2. ed.
Editora Pearson, 2005.

DIAS, Genebaldo Freire. Educagdo ambiental: principios e praticas. 9. ed. Editora Gaia, 2010.
SANCHEZ, L. H. Avaliacdo de impacto ambiental. 2. ed. Editora Oficina de Textos, 2013.
Bibliografia Complementar:

ABNT. NBR 5674: Manutengéao de edificagdes - Requisitos para o sistema de gestao de manutengao.
2012.

KUPSTAS, Marcia. Ecologia em debate. Editora Moderna.

ROAF, Sue; FUENTES, Manuel; THOMAS, Stephanie. Ecohouse: a casa ambientalmente sustentavel.
4. ed. Editora Bookman, 2014

SARIEGO, Jose Carlos Lopes. Educagcao ambiental: as ameacgas ao planeta azul. Editora Scipione,
1994.

TOWNSEND, Colin R. Fundamentos em ecologia. 3. ed. Editora Artmed, 2009

OBSERVACOES

A disciplina possui conteudos relacionados a Politica de educagdo ambiental e carga horaria destinada para extensdo, em atendimento a

Curricularizagdo da Extensdo.

Rua José Antdnio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA

IDENTIFICAGAO

CAMPUS: CAJAZEIRAS

CURSO: BACHARELADO EM ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAQ

DISCIPLINA: INTRODUGAO A ENGENHARIA DE
CONTROLE E AUTOMAGAO

CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: Nao requerer

SEMESTRE: 01
UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [ X] Optativa[ ] Eletiva [ ]
PERIODO LETIVO: 2023.2

CARGA HORARIA

TEORICA: 30h PRATICA: 20h EaD: Oh EXTENSAO: Oh

CARGA HORARIA SEMANAL: 2 h/a

CARGA HORARIA TOTAL: 50 h

DOCENTE RESPONSAVEL: Prof. Dr. Abinadabe Silva Andrade

EMENTA

Conceito e histéria da Engenharia. Regulamentacdo das engenharias no Brasil. Conceitos
basicos de Engenharia de Controle e Automacgéo. Plano Pedagdgico do Curso de Engenharia
de Controle e Automagdo do IFPB - Campus Cajazeiras. Aspectos Econdmicos, Sociais e
Ambientais da Automagdo. Etica Profissional e responsabilidades. Automacdo e Direitos
Humanos. Experimentos de prototipagem: levantamento de problema relevante; proposta de




solugdo; desenvolvimento de um protétipo funcional para a solugéo do problema.

OBJETIVOS

Geral

. Apresentar os conceitos basicos da Engenheira de Controle e Automacgao,

contextualizando-a do ponto de vista histérico, social, ético e profissional.

Especificos

Familiarizar o aluno que ingressa no curso superior com a estrutura do IFPB e
do curso de Engenharia de Controle e Automacéo;

Orientar quanto a relevancia e sistematizacao dos estudos;

Desenvolver atividades que propiciem ao aluno o entendimento do que é
engenharia, por meio da formulacdo de problemas, alternativas de solugédo,
estudo de casos;

Desenvolver a habilidade de criar alternativas e critérios de decisao;
Desenvolver o trabalho em equipe;

Conscientizar o aluno para a funcdo do Engenheiro de Controle e Automacao
na sociedade;

Tratar sobre ética na profisséo;

Preocupar-se com a comunicagdo e, consequentemente, com a forma correta
de expressao oral e escrita;

Introduzir a metodologia da pesquisa.

CONTEUDO PROGRAMATICO

Unidade I:

. Plano Pedagdgico do Curso de Engenharia de Controle e Automacgao do IFPB -

Campus Cajazeiras;
« Regimento Disciplinar dos Cursos Superiores;
« Regimento Didético dos Cursos Superiores.

Unidade II:

. Conceito e histéria da Engenharia

« Engenharia no Brasil e seu conselho de Classe;

. Introducéo ao Controle e Automacéo

. Atuagéo da automagéao na industria;

. Areas da Engenharia de Controle e Automac&o. Aspectos Econdmicos e Sociais da

Automacao. Perspectivas da Automacéo Industrial.

Unidade II:

. Experimentos de prototipagem: levantamento de problema relevante; proposta de

solucao;




. Introdugéo a plataforma Arduino
. Desenvolvimento de um protétipo funcional para a solugdo do problema.

METODOLOGIA DE ENSINO

. Aulas expositivas utilizando os recursos didaticos disponiveis;
« Aplicagéo e resolugéo de listas de exercicios e ensaios em laborat6rio;
« Aplicacao de trabalhos individuais ou em grupo.

RECURSOS DIDATICOS

[ x ] Quadro

[ x ] Projetor

[ ]Videos/DVDs

[ x ] Periédicos/Livros/Revistas/Links
[ ]Equipamento de Som

[ x ] Laboratério

[ X] Softwares

[ ]OQutros

CRITERIOS DE AVALIAGAO

. Provas escritas ou de multipla escolha;

. Seminarios relatando assuntos relacionado

. Listas de exercicios como atividades extras complementares;

« Relatorios de atividades praticas realizadas nos ensaios laboratoriais.

BIBLIOGRAFIA

Bibliografia Basica

BAZZO, W. A.; PEREIRA, L. T. V. Introdugdo a Engenharia — Conceitos, Ferramentas e
Comportamentos. Florianépolis: UFSC, 2011.

BROCKMAN, J. B. Introdugéo a Engenharia — Modelagem e Solu¢éo de Problemas. Rio de Janeiro:
LTC, 2010.

HOLTZAPPLE, M. T.; REECE, W. D. Introducéo a Engenharia. Rio de Janeiro: LTC, 2006.

Bibliografia Complementar:



ALEXANDER, C.; WATSON, J. Habilidades para uma carreira de sucesso na engenharia. Porto Alegre:
McGraw Hill / Grupo A, 2015.

BAZZO, W. A. Ciéncia, Tecnologia e Sociedade e o Contexto da Educagao Tecnoldgica.

Florianépolis: UFSC, 2010.

BENNETT, R.; MILLAM, E. Lideranga para engenheiros. Porto alegre: McGraw Hill / Grupo A, 2014.
DYM, C. et al. Introdugdao a Engenharia — Uma Abordagem Baseada em Projeto. Porto Alegre:
Bookman, 2010.

PEREIRA, L. T. V.; BAZZO, W. A. Anota Ail Pequenas Crdnicas sobre Grandes Questdes da Vida
Escolar. Florianépolis: UFSC, 2011.

RAMOS FILHO, J. M.; PIOVEZAN, D. A. Introdugdo dos Profissionais do Sistema CONFEA/CREA.
Florianépolis: Insular, 2008.

OBSERVAGOES

Esta disciplina trata de questdes éticas, econdmicas, sociais e ambientais relacionadas a automacdo industrial, tratando de temas como

Politica de educagdo ambiental e Politica de educagdo em direitos humanos.

Rua José Antdnio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: CAJAZEIRAS
CURSO: BACHARELADO EM ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

DISCIPLINA: ADMINISTRAGAO E EMPREENDEDORISMO CODIGO DA DISCIPLINA:
PRE-REQUISITO: NAO REQUER
UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [X] Optativa [ ] Eletiva [ ] SEMESTRE/ANO: 2024.1

CARGA HORARIA

EXTENSAO: NAO SE

TEORICA: 17h PRATICA: 16h EaD: Oh
APLICA

CARGA HORARIA TOTAL: 50h
DOCENTE RESPONSAVEL: Me. Eliabe Afonso de Sousa

EMENTA

Fundamentos da Administragdo. Administragdo de Empresas. Contexto Organizacional. Ambiente das Empresas. A Tecnologia e sua
Administragdo. Estratégia Empresarial. Planejamento da Ac¢do Empresarial: Estratégico, Tatico e Operacional. Organizagdo Empresarial.
Desenho Organizacional e Departamental. Modelagem de Trabalho. Geréncia. Supervisdo. Controle da A¢do Empresarial. Controle

Estratégico e Operacional. Estudos de Casos.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR

Geral

« Proporcionar o estudo dos conceitos e teorias administrativas, bem como as implicagdes no planejamento e ambiente
organizacional de uma empresa, entendendo os processos administrativos como estratégias que proporcionem o

desenvolvimento de competéncias necessdrias para o exercicio da profissdo.
Especificos

« Interpretar os conceitos das teorias da Administracdo.
« Pensar a organizagdo de forma sistémica e estratégica.
« Perceber, diagnosticar, analisar e resolver problemas relacionados a pratica administrativa gerencial.

CONTEUDO PROGRAMATICO

1. Fundamentos da Administragdo

O que é Administragdo de Empresas. As Empresas.

2. Contexto Organizacional

O ambiente das empresas. A tecnologia e sua administragdo. Estratégia empresarial.

3. Planejamento empresarial

Planejamento estratégico. Planejamento tatico. Planejamento operacional.

4, Organizagdo empresarial

Desenho organizacional. Desenho departamental. Modelagem do trabalho. Geréncia. Supervisdo.
5. Controle da agdo empresarial

Controle Estratégico. Controle tético. Controle operacional.



6. Estudos de caso.

METODOLOGIA DE ENSINO

Aulas expositivas. Leitura orientada nos assuntos relacionados com a disciplina, permitindo aos alunos a discussdo de problemas atuais, na
perspectiva dos conhecimentos tedricos da disciplina. Debates. Dindmicas e trabalho em grupo. Estudos de caso.

RECURSOS DIDATICOS

[x] Quadro

[x] Projetor

[x] Videos/DVDs

[x] Periédicos/Livros/Revistas/Links
[x] Equipamento de Som

[ ] Laboratério

[ 1 Softwares

[ ] Outros

CRITERIOS DE AVALIACAO

e A disciplina é composta de trés avaliagdes para composi¢do total da média final da disciplina. Essas avaliagbes podem ser
composta por mais de uma atividade, que resultara em uma Unica nota a partir da média aritmética das notas obtidas em
cada atividade.

e Avaliagdo continua através da participagdo do aluno em sala de aula e cumprimento das atividades realizadas.

e Aplicagdo de prova e realizagdo de trabalhos em grupo para verificagdo da aprendizagem e desenvolvimento das
competéncias adquiridas, de acordo com o disposto do capitulo de Avaliagdo do Desempenho Académico, do Regimento
Didatico dos Cursos Superiores Presenciais e a Distancia do IFPB.

« A atividade de recuperagéo final sera composta por prova escrita e individual. Além de trabalho pratico, quando necessario.

|| ATIVIDADE DE EXTENSAO

e N&o se aplica.

BIBLIOGRAFIA

Bibliografia Bésica:

CHIAVENATO, I. Empreendedorismo: dando asas ao espirito empreendedor. 4. ed. Sao Paulo: Manole, 2012.
HISRICH, R. D. Empreendedorismo. Porto Alegre: Bookman, 2009.

LENZI, F. C. A nova geracao de empreendedores. Sao Paulo: Atlas, 2009

Bibliografia Complementar:

ALMEIDA, F. de. Como ser empreendedor de sucesso. Belo Horizonte: Leitura, 2001.

BRITTO, F. Empreendedores brasileiros. Rio de Janeiro: Negécio, 2003.

CHIAVENATTO, |. Comportamento Organizacional. Barueri-SP: Manole, 2014.

CHIAVENATTO, |. Introdug@o a Teoria Geral da Administracado. Rio de Janeiro: Elsevier, 2004.

DORNELAS, J. C. A. Empreendedorismo. S&o Paulo: Atlas, 2016.

OBSERVACOES

Os temas transversais de Pluralidade nas Organizagdes e Meio Ambiente serdo abordados e contextualizados dentro dos
conteldos voltados para contexto organizacional, ambiente e estratégia empresarial, com foco em promover uma

conscientizagdo e postura ativa profissional da tematica sobre a realidade social e trabalhista do setor de atividade e mercado.
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e
MINISTERIO DA EDUCACAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA

IDENTIFICAGAO

CAMPUS: Cajazeiras - PB

CURSO: BACHARELADO EM ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

DISCIPLINA: Algebra Linear CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: CALCULO VETORIAL E GEOMETRIA ANALITICA

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [ x] Optativa[ ] Eletiva [ ] SEMESTRE: 2024.1
CARGA HORARIA
TEORICA: 67h PRATICA: Oh EaD: EXTENSAO:

CARGA HORARIA SEMANAL: 4h

CARGA HORARIA TOTAL: 67h

DOCENTE RESPONSAVEL: Stanley Borges de Oliveira

EMENTA

Sistemas de equagdes lineares. Espagos Vetoriais. Base e dimensao de um espago vetorial. Transformagoes Lineares.

Autovalores e Autovetores. Matriz de uma Transformagao Linear. Diagonalizagdo de Operadores Lineares. Aplicagbes

OBJETIVOS

Gerais

« Proporcionar ao estudante uma visao integrada dos conceitos de algebra linear e suas aplicagoes,

tornando o estudante capaz de reconhecer e resolver problemas na area, associados a futuras



disciplinas e/ou outros projetos a que se engajarem.
Especificos

« Caracterizar espagos vetoriais e subespacos;

« ldentificar/reconhecer transformacdes lineares e suas aplicacdes;
« Manipular autovalores e autovetores;

« Compreender o processo de Diagonalizagdo de operadores;

« Aplicar os elementos conceituais.

CONTEUDO PROGRAMATICO

« Unidade |
o Sistemas de equagoes lineares
o Espaco e subespacos vetoriais
- Dependéncia e Independéncia linear
« Unidade Il
- Base de espago vetoriais
o Transformacgoes lineares
- Matrizes de uma transformagao linear
« Unidade IlI
» Autovalores e autoveotres de uma transformagéo linear
o Norma e angulos entre vetores num espago vetorial

o Processo de ortoganalizagdo de Gram Schmidt

METODOLOGIA DE ENSINO

« Aulas expositivas utilizando os recursos didaticos disponiveis (Quadro branco, Pincéis Coloridos, Projetor
multimidia, computador).

« Aplicagéo e resolucéo de listas de exercicios, seminarios e trabalhos extraclasse.

« Aplicagéo de trabalhos individuais ou em grupo.

RECURSOS DIDATICOS

[ x ] Quadro

[ x ] Projetor

[ ]Videos/DVDs

[ x ] Periédicos/Livros/Revistas/Links
[ ]1Equipamento de Som

[ ]Laboratério

[ ]Softwares

[ ]Outros

CRITERIOS DE AVALIAGAO




Serao feitas trés avaliagdes (um para cada unidade) para a média semestral. Para cada avaliagdo poderdo serem feitas
duas ou trés atividades dentre as modalidades: provas escritas dissertativas ou de mltipla escolha; seminarios ou

videos explicando assuntos relacionado aos assuntos, e listas de exercicios como atividades extras complementares

BIBLIOGRAFIA

Bibliografia Basica:

. BOLDRINI, J. L.; COSTA, S. I. R.; FIGUEIREDO, V. L.; WETZLER, H. G. Algebra linear. 3.
Ed. Sao Paulo: Harbra, 1986.

. LAWSON, Terry. Algebra linear. Editora Edgard Blucher, 1997.

« LIPSCHUTZ, Seymor; LIPSON, Marc. Algebra linear. 4. Ed. Tradug&o: Claus Ivo Doering.
Porto Alegre: Bookman, 2011.

Bibliografia Complementar:

. ANTON, Howard; RORRES, Chris. Algebra linear com aplicacdes. 10. ed. Tradugéo: Claus
Ivo Doering. Porto Alegre: Bookman, 2012.

« CAMARGO, Ivan de; POULUS, Paulo. Geometria analitica: um tratamento vetorial. 3. ed.
rev. e ampl. Editora Pearson, 2005.

. DOMINGUES, Hygino H.; IEZZI, Gelson. Algebra linear e aplicagdes. 6. ed. rev. Sdo Paulo:
Atual, 2013.

« LIMA, Elon Lages. Algebra linear. 2. ed. Colegdo Matematica Universitaria. Rio de Janeiro:
IMPA, 2012. WINTERLE, Paulo. Vetores e geometria analitica. Editora Pearson, 2000.

OBSERVAGOES

1
m Para a oferta de disciplinas na modalidade a distancia, integral ou parcial, desde que nédo ultrapassem os | imites definidos em legislagdo
Nesse item o professor deve especificar quais softwares serdo trabalhados em sala de aula
Nesse item o professor pode especificar outras formas de recursos utilizadas que ndo estejam citada

4
A Observar os minimos de 3 (trés) titulos para a bibliografia basica e 5 (cinco) para a bibliografia complementar.

Rua José Antdnio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA

IDENTIFICACAO

CAMPUS: CAJAZEIRAS

CURSO: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

DISCIPLINA: CALCULO DIFERENCIAL E INTEGRAL | CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: NAO REQUER

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [X ] Optativa [ ]
Eletiva [ ]

SEMESTRE/ANO:2024.1

CARGA HORARIA

TEORICA: 67H PRATICA: EaD': EXTENSAO:

CARGA HORARIA TOTAL: 67H

DOCENTE RESPONSAVEL:Leonardo Ferreira Soares

EMENTA

Conceito de Limite e continuidade de fungdes. Derivadas e suas aplicagdes (taxas de variagao, retas
tangentes e normais, problemas de otimiza¢do e maximos e minimos). Integral indefinida, integral
definida.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR

Geral

Compreender e desenvolver os conceitos e técnicas de célculo diferencial e integral para
fungdes de uma variavel real e suas aplicagoes.

Especificos

Analisar o comportamento de fungdes de uma variavel real e seus graficos;

Compreender a aplicabilidade da Regra da Cadeia na obtengao de derivadas de composigao
de fungdes de uma variavel real;

Desenvolver a habilidade de obter maximos e minimos de fungées de uma variavel;
Propiciar ao aluno a experiéncia com a resolugédo de problemas envolvendo taxas de
variacao, utilizando os conceitos de derivada de fun¢des de uma variavel real.

Conhecer o conceito, métodos de calculo e aplicagbes de derivadas e integral;

Conhecer as propriedades de Integral como aplicagdes do Teorema Fundamental do Calculo
e suas aplicagdes
Conhecer e determinar areas de figuras cujos limites sdo determinados por fungoes;
Compreender a extensao do conceito de integral para intervalos de integracao infinitos e em
casos onde o integrando se torna infinito dentro dos intervalos de integragao;




. Classificar subconjuntos do plano e do espago de acordo com as propriedades topoldgicas;

. Compreender a utilizagdo das curvas e superficies de nivel na identificagcao de superficies;

« Aplicar resultados Teorema da Limitagdo, coordenadas polares, limites por caminhos
particulares e limites iterados para verificacdo de existéncia e ndo existéncia de limites de
funcdes de duas e trés variaveis.

CONTEUDO PROGRAMATICO

|. Limites e Continuidade

Definicdo de Limite. Propriedades béasicas de Limites. Limites Laterais. Assintotas Horizontais e
Verticais. Limites de fungdes Continuas. Teorema do Confronto.

Il. Derivadas

Conceitos e Regras Defini¢ao e interpretacdo geométrica. Regras basicas de derivagdo. Derivadas de
Funcdes elementares. Aplicagao da Regra da Cadeia na derivada da fungao composta. Derivada de
funcdes definidas implicitamente. Derivada da inversa de uma fungéo. Derivadas de ordem superior.
Derivada de fungdes trigopnométricas, exponencial, logaritmica, trigopnométricas inversas e
trigonométricas hiperbdlicas.

[ll. Aplicagbes de Derivada

Problemas de Taxa de variagado. Analise do comportamento grafico de fungdes: Crescimento,
decrescimento, concavidade, ponto de inflexao, assintotas. Maximos e minimos. Problemas de Maximos
e Minimos em aplicagdes. Teorema de Rolle e Teorema do Valor Médio.

IV. Integracéo de fungdes de uma variavel real Primitivas e o Conceito de Integral. Teorema fundamental
do calculo. Mudanca de Variaveis. Método de Substituicao. Integragao por Partes. Decomposicdo em
Fragoes Parciais. Integrais trigonométricas. Aplicagdes da integral: comprimento de curvas, area de uma
regiao plana, area em coordenadas polares.

V. Integracao imprépria Integrais improprias de fungdes sob intervalos de integracéo infinitos. Integrais
impréprias de fungdes com descontinuidades infinitas. Critério da Comparacao para determinar
convergéncia ou divergéncia para integrais impréprias. Comprimento de arco usando Integracao
Imprépria.

METODOLOGIA DE ENSINO

O conteudo programéatico sera desenvolvido por meio de aulas expositivas, com a resolugao de
exemplos de aplicabilidade da teoria apresentada previamente. Seréo utilizados softwares matematicos
para visualizagao e manipulacdo de propriedades geométricas e algébricas dos conceitos matematicos e
softwares especificos para a escrita de textos matematicos.

RECURSOS DIDATICOS

[ ] Quadro

[1Projetor

[X] Videos/DVDs

[ X] Periédicos/Livros/Revistas/Links

[ ] Equipamento de Som

[ ] Laboratério

[ X] Softwares?: GeoGebra

[ X] Outros®: Classroom, Google meet, Jamboard.

CRITERIOS DE AVALIACAO

Serao realizadas ao longo do semestre letivo atividades avaliativas individuais e em grupo, para
verificagdo do dominio do contetido desenvolvido na disciplina, incluindo atividades teéricas organizadas
por unidades a fim de obter 3 notas (N1, N2 e N3). A média final sera calculada através da média
aritmética das trés notas, ou seja:

Média= (N1+N2+N3)3



em que

N1 - Refere-se a nota obtida nas atividades desenvolvidas sobre os contelidos da Unidade | (Fungoes
reais), consistindo de uma lista de exercicios e uma atividade avaliativa individual.

N2 - Refere-se a nota obtida na atividade desenvolvida sobre os contelidos da Unidade Il (Limites e
Continuidade), consistindo numa atividade avaliativa colaborativa (trabalho em dupla).

N3 - Refere-se a nota obtida nas atividades desenvolvidas sobre os contetdos das Unidades Ill e IV
(Derivada e Aplicagdes de Derivada), consistindo de um seminario/produgéo de um video em grupo e
um atividade avaliativa individual.

O aluno que faltar alguma atividade referente a alguma nota (N1, N2 ou N3), podera realizar a reposigao
no final do semestre, cujo contetido cobrado sera correspondente a avaliagdo que o aluno faltou. A
avaliacao final sera realizada conforme o calendario académico e sera elaborada de acordo com o
conteddo do semestre todo.

ATIVIDADE DE EXTENSAO*

BIBLIOGRAFIA>

Bibliografia Basica:

HOWARD, A.; BIVENS, I.; DAVIS, S. Calculo. Vol. 1. 10. ed. Porto Alegre: Bookman, 2014. LEITHOLD,
Louis. O Calculo com Geometria Analitica. Vol. 1 . Harbra . 1994 STEWART, James. Calculo . Vol. 1. 7.
ed. Séo Paulo: Cengage Learning, 2017.

Bibliografia Complementar:
AVILA, Geraldo. Célculo das funcées de uma variavel . Vol.1. 7. ed. Rio de Janeiro: LTC, 2014.
BOULOQOS, P. Calculo diferencial e integral . Vol. 1. Editora Pearson , 2006.

FLEMMING, Diva Marilia; GONGALVES Mirian Buss. Calculo A : fungdes, limite, derivagao e integragao.
5. ed., Sao Paulo: Prentice Hall, 2004.

GUIDORIZZI, H. L. Um curso de célculo . Vol. 1. 5. ed. Rio de Janeiro: LCT, 2001.

MUNEM, M. A.; FOULIS, D. J. Calculo . Vol. 1. Rio de Janeiro: LTC, 2015.

OBSERVACOES
(Acrescentar informais complementares ou explicativas caso o docente(s) considere importantes para a disciplina/componente
curricular)

1 Para a oferta de disciplinas na modalidade a distancia, integral ou parcial, desde que n3o ultrapassem os limites definidos em legislaco.

2 Nesse item o professor deve especificar quais softwares serdo trabalhados em sala de aula.

3 Nesse item o professor pode especificar outras formas de recursos utilizadas que ndo estejam citada.

4 Nesse item deve ser detalhado o PROJETO e/ou PROGRAMA DE EXTENSAOQ que sera executado na disciplina. Observando as orientagdes do Art. 10, Incisos I, II, lll,
IV, V, VI, VIl e VI, da Instrugdo Normativa que trata da construgdo do Plano de Disciplina.

5 Observar os minimos de 3 (trés) titulos para a bibliografia basica e 5 (cinco) para a bibliografia complementar.

Rua José Antdnio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100






MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: Campus Cajazeiras.

CURSO: Bacharelado em Engenharia de Controle e Automagao - Campus Cajazeiras

DISCIPLINA: Desenho Técnico | CODIGO DA DISCIPLINA:
PRE-REQUISITO: Nao requer.

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [x] Optativa [ ]
Eletiva [ ]

SEMESTRE/ANO: 2024.1

CARGA HORARIA
TEORICA: 33 h PRATICA: 34 h EaD": 0h EXTENSAO: 0h
CARGA HORARIA TOTAL: 67 h
DOCENTE RESPONSAVEL: LEONARDO PEREIRA DE LUCENA SILVA

EMENTA

Conceitos gerais e normas. Desenho a méo livre. Instrumentos do desenho técnico. Aplicacdo e representagdo de
linhas em desenho técnico. Caligrafia técnica. Folha de desenho técnico. Escalas. Cotagem em desenho técnico.
Nocdes de desenho arquiteténico. Sistemas de projecdes. Introducédo ao desenho auxiliado por computador. Introdugao
a softwares CAD, Ferramentas de Modelagem 2D, Ferramentas de Modelagem 3D, Montagens (conjunto mecanico),
Detalhamento de projeto mecéanico, Cotagem e escala de desenho, Cortes, Vistas auxiliares, Segdes, Normas ABNT
para Desenho Técnico.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral

« Capacitar o aluno a interpretar e representar, de forma clara e precisa, objetos e elementos do Desenho
Técnico nos ambientes 2D e 3D, permitir uma flexibilidade de adaptagdo ao avango tecnolégico dos meios
de expressao e representagdo de projetos, na area da industria.

Especificos

« Introduzir conceitos e aplicagdes gerais sobre Desenho Técnico e normas da ABNT;
« Desenvolver técnicas de desenho a méao livre e com instrumentos de desenho;



« Representar os elementos do Desenho Técnico de maneira correta e precisa: linhas, caligrafia técnica,
folha de desenho, escala e cotagem;

« Introduzir nogdes sobre Desenho Arquitetdnico;

« Representar objetos e elementos nos ambientes 2D e 3D com o auxilio dos instrumentos de desenho e do
software AutoCad.

« Modelar objetos em 2D e 3D;

« Criar arquivos de montagens, adicionar conexdes aparafusadas e utilizar centro de contetdo;

« Desenvolver desenhos com vistas auxiliares, cortes e se¢bes de acordo com as normas ABNT para
desenho técnico.

CONTEUDO PROGRAMATICO

I. Conceitos Gerais e Normas Definigdes do Desenho Técnico. Normas da ABNT aplicadas ao Desenho Técnico.
Il. Desenho a Mao Livre Simetria. Proporgao.

lIl. Instrumentos do Desenho Técnico Seleg¢éo e uso dos instrumentos de desenho. Tragados de angulos utilizando o
jogo de esquadros.

IV. Aplicagao e Representacao de Linhas em Desenho Técnico Espessura, tipo e aplicagdo das linhas. Hierarquia das
linhas. Representagao da area de corte. Hachuras.

V. Caligrafia Técnica Condigbes gerais. Execugao.

VI. Folha de Desenho Técnico Formato. Dimensdes. Margens. Legenda/Carimbo. Espago para desenho. Espago para
texto. Dobramento.

VII. Escalas Designagéo. Tipos. Uso do escalimetro. Calculo para determinacéo da escala de um desenho.

VIll. Cotagem em Desenho Técnico Elementos da cotagem. Métodos de apresentagdo. Simbolos para identificagao de
formas. Disposigao da cotagem. Indicagbes especiais.

IX. Nogdes de Desenho Arquiteténico Etapas do Projeto Arquitetdnico. Habilidades do Engenheiro Civil e do Arquiteto.

X. Sistemas de Projegdes Conceito de projecao e planos de projecao. Tipos de sistemas de projegdes. Sistema
Cilindrico Ortogonal — Vistas Ortogonais — 12 diedro. Sistema Cilindrico Ortogonal - Axonometria — caso particular de
Isometria. Sistema Cilindrico Obliquo - Cavaleira.

XI. Introdugao ao Desenho Auxiliado por Computador Os sistemas CAD (Computer Aided Design). Introdugéo ao
AutoCad. Sistemas de coordenadas. Representagdo grafica de objetos 2D e 3D.

XIll.  Montagem de conjunto mecanico; Ferramentas de Restricbes; Ferramenta de Junta; Centro de conteudo;
Conexdes aparafusadas; Arquivos de apresentagéo;

Xlll.  Detalhamento de projeto mecanico (documento anotado-2D); Cotagem e escala de desenho; Aplicacédo de
vistas auxiliares, cortes e segdes; Normas ABNT para desenho técnico.

METODOLOGIA DE ENSINO

Aulas dialogadas e parcipavas com foco no desenvolvimento individual de cada estudante em seu préprio tempo, por
meio da exploracéo dos contetidos num crescendo de dificuldade, mantendo uma sequéncia légica, mas que pode ser
alterada conforme a necessidade ou desejo do estudante

RECURSOS DIDATICOS

[x] Quadro



[x] Projetor

[x] Videos/DVDs

[x] Periddicos/Livros/Revistas/Links

[x] Equipamento de Som [x] Laboratério

[x] Softwares?: aplicagéo online de "educacionplastica.net" e utilizagéo do software AutoCAD.

[x] Outros®: maquetes de camera clara. Novo modelo de camera lucida Neo Lucida TM.

CRITERIOS DE AVALIACAO

As avaliagdes ocorrerdo em um processo continuo compreendendo, além do dominio de contelido, o desenvolvimento de
habilidades técnicas e competéncias especificas envolvendo aspectos subjeivos do processo cognitivo. Serdo realizadas trés
avaliagbes, podendo ser por meio de provas, desenvolvimento de trabalhos e a possibilidade de conclusdo com elaboracédo de
projeto. Ao longo da disciplina o estudante tera a oportunidade de fazer atividades para recuperagéo de conhecimentos e caso
necessario podera se submeter a prova final.

ATIVIDADE DE EXTENSAO*

BIBLIOGRAFIA>

Bibliografia Bésica:

FRENCH, Thomas Ewing; VIERCK, Charles J. Desenho técnico e tecnologia grafica. 8. ed. Sdo Paulo: Globo, 2005.
KATORI, Rosa. AutoCad 2011: projetos em 2D. Sdo Paulo: Editora Senac, 2010.

MONTENEGRO, Gildo. A perspectiva dos profissionais: sombras, insolagdo, axonometria. 2. ed. Sao Paulo: Blucher,
2010.

Bibliografia Complementar:

ASSOCIAGAO BRASILEIRA DE NORMAS TECNICAS — ABNT. NBR 8403: Aplicagdo de linhas em desenhos - Tipos
de linhas - Larguras das linhas. Brasilia, 1984 (Norma cancelada. Substituida pela NBR 16.861-2020.).

NBR 8402: Execugao de caracter para escrita em desenho técnico. Brasilia, 1994 (Norma cancelada).

NBR 10068: Folha de desenho - Leiaute e dimensdes. Brasilia, 1987 (Norma cancelada. Substituida pela NBR
16.752).

NBR 10126: Cotagem em desenho técnico. Versao corrigida. Brasilia, 1998 (Norma cancelada).

NBR 10582: Apresentacédo da folha para desenho técnico. Brasilia, 1988 (Norma cancelada. Substituida pela
NBR 16.752).

NBR 12298: Representagao de area de corte por meio de hachuras em desenho técnico, 1995. FERLINI, Paulo
de Barros. Normas para desenho técnico: ABNT. Editora Globo, 1978.

OBSERVACOES
(Acrescentar informais complementares ou explicativas caso o docente(s) considere importantes para a disciplina/componente
curricular)

1 Para a oferta de disciplinas na modalidade a distancia, integral ou parcial, desde que ndo ultrapassem os limites definidos em legislagdo.

2 Nesse item o professor deve especificar quais softwares serdo trabalhados em sala de aula.



3 Nesse item o professor pode especificar outras formas de recursos utilizadas que ndo estejam citada.
4 Nesse item deve ser detalhado o PROJETO e/ou PROGRAMA DE EXTENSAO que seré executado na disciplina. Observando as orientagdes do Art. 10, Incisos I, II, lll,
IV, V, VI, VIl e VIII, da Instrugdo Normativa que trata da construgdo do Plano de Disciplina.

5 Observar os minimos de 3 (trés) titulos para a bibliografia basica e 5 (cinco) para a bibliografia complementar.

Rua José Antdnio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: Cajazeiras

CURSO: Bacharelado em Engenharia de Controle e Automacgao

DISCIPLINA: Programagao Orientada a Objetos CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: Algoritmos e Légica de Programagéo

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [ X ] Optativa [ ] Eletiva [ ] SEMESTRE/ANO: 2024.1
CARGA HORARIA

EaD:
Oh

TEORICA: 25h PRATICA: 25h EXTENSAO: Oh

CARGA HORARIA TOTAL: 50h
DOCENTE RESPONSAVEL: Leandro Luttiane da Silva Linhares

EMENTA

O paradigma de programagéao orientada a objetos: conceito de classes e objetos, troca de mensagens entre objetos, composicao de objetos,
colegdes de objetos, heranga, sobrescrita, encapsulamento, visibilidade, interface e polimorfismo, sobrecarga, tratamento de excegoes,
implementacéo de programas orientada a objetos através de uma linguagem de programagao.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR

Geral

« Aplicar conceitos de Orientagdo a Objetos compreendendo e implementando solugdes computacionais que fagam uso de uma
linguagem de Programagéo Orientada a Objetos.

Especificos

« Compreender os paradigmas da programagéo orientada a objetos;

« Entender a principal diferenga entre programas desenvolvidos utilizando a tradicional metodologia de programagéo estruturada
e orientada a objeto;

« Configurar o ambiente de desenvolvimento para programagao;

« Conhecer os elementos basicos e as principais bibliotecas de uma linguagem de programagéo orientada a objetos de uso
disseminado;

« Implementar programas em uma linguagem de programagéo orientada a objetos utilizando dos recursos disponiveis para
tratamento de erros e excecoes.

CONTEUDO PROGRAMATICO

|. Fundamentos da Programagao Orientada a Objetos
1. Histérico e evolugdo das linguagens orientadas a obbjetos;
2. Apresentagao da linguagem C++ e suas caracteristicas;
3. Programagéo procedural/estruturada versus programagao orientada a objetos: C e C++;
4. Configuracdo de ambiente de desenvolvimento: Visual Studio Code;



5. Pilares da programagéo orientada a objetos: abstragdo, encapsulamento, heranga e polimorfismo.

1. Revisdo e complementagao de Algoritmos e Légica de Programagao em C++
1. Definigao e aplicagdes de ponteiros;
2. Alocagéo dindmica de memoria: new e delete - vetores e matrizes;
3. Fungdes: passagem por valor e por referéncia (ponteiros e &) - escopo de variaveis;
4. Tipos definidos pelo usuario: estruturas.

IIl. Conceitos e Aplicagdes de Orientagdo a Objetos

. Criagéo de classes;

. Membros de classe: atributos e métodos;

. Encapsulamento e visibilidade de dados: membros publicos e privados;

. UML: definicao e representagéo do Diagrama de Classes;

. Ciclo de vida dos objetos (instanciagdo a destrui¢éo): construtores, utilizagdo e destrutores;
. Sobreposigdo de métodos e sobrecarga de operadores;

. Relacéo entre objetos: agregagéo e composicao;

. Heranca simples e mdltipla: hierarquia de classes;

. Polimorfismo: fungdes virtuais, classes abstratas;

. Aplicagbes de programagéo orientada a objetos na resolucdo de problemas.

© 00 N O O~ DW=

V. Tratamento de Erros e Excegdes
1. Fundamentos acerca de tratamentos de erros e seus tipos;
2. Excegoes padroes em C++ e excecdes definidas pelo usuario;
3. Utilizagao de try, catch e throw.

V. C++ Standard Template Library: classes vector, list, deque, queue, stack (estruturas de dados).

METODOLOGIA DE ENSINO

A apresentacdo do contetdo dar-se-4 mediante a realizagcdo de aulas tedricas e em sua grande maioria praticas em laboratério, apoiadas
em recursos audiovisuais e computacionais, bem como estabelecendo um ensino-aprendizagem significativo por meio do uso de estratégias
como a Sala de Aula Invertida e Peer Instruction.

RECURSOS DIDATICOS

[ X1 Quadro

[ X] Projetor

[ X1 Videos/DVDs

[ ] Periédicos/Livros/Revistas/Links

[ ]1Equipamento de Som

[ X ] Laboratério

[ X] Softwares?: Visual Studio Code (C/C++ Extension Pack, C/C++ Compile Run) e Lucidchart
[ ]1Outros?:

CRITERIOS DE AVALIACAO

« Avaliagao escrita com questdes objetivas e de implementagdes de cédigo em laboratoério;

« Trabalhos em grupo: avaliagéo pratica em laboratério, resolugéo de lista de exercicios e projeto;

« O processo de avaliagdo é continuo e cumulativo, o que inclui a participagdo ativa do aluno durante a realiza¢do das aulas e
sua colaboragdo com os demais alunos;

« O aluno que néo atingir 70% do desempenho esperado fara Avaliagdo Final (implementacdo de cédigos para resolugao de
problemas dados);

« O resultado final sera composto do desempenho geral do aluno.

ATIVIDADE DE EXTENSAO

Para esta disciplina ndo esta prevista a execugao de atividades em projetos ou programas de extensao.

BIBLIOGRAFIA

Bibliografia Basica:

DEITEL, H. M.; DEITEL, P. J. Java: Como Programar. 6. Ed. Sdo Paulo: Pearson Education, 2005.
SIERRA, K. Use a cabega!: Java. 2. ed. Rio de Janeiro: Alta Books, 2009.
FURGERI, S. Java 7: ensino didatico. Sdo Paulo: Editora Erica, 2010.

Bibliografia Complementar:



HORSTMANN, C. S. & CORNELL, G. Core Java, volume 1. 8. ed. Sdo Paulo: Pearson Education, 2010.
CADENHEAD, R.; LEMAY, L. Aprenda Java em 21 dias. 4. ed. Rio de Janeiro: Editora Campus, 2005.

ZIVIANI, N. Projeto de Algoritmos com Implementagdes em Java e C++. 1. ed. Sdo Paulo: Cengage Learning, 2006.
HICKSON, Rosangela. C++ Técnicas Avangadas. 12.ed. Rio de Janeiro: Campus, 2003.

CARVALHO, A. Praticas De C# Programacéao Orientada Por Objetos. 1. ed. Lisboa: Editora FCA, 2011.

Rua José Anténio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA

IDENTIFICACAO

CAMPUS: CAJAZEIRAS

CURSO: Bacharelado em Engenharia de Controle e Automacao

DISCIPLINA: SEGURANGA DO TRABALHO CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: No Requer

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [X] Optativa [ ] Eletiva [ ] SEMESTRE: 2024.1
CARGA HORARIA

TEORICA: 20 h PRATICA: Oh EXTENSAO: 30h

CARGA HORARIA TOTAL: 50 h

DOCENTE RESPONSAVEL: Luan Carvalho Santana de Oliveira

EMENTA

Conceitos e Legislagdo de Seguranca do Trabalho. Analise de Riscos. Acidentes e Doengas do Trabalho:
Principios, Regras e Métodos de Prevencdo. Equipamentos de Protecdo Individual e Coletiva. Prevengao e
Combate a Incéndio. Sinalizagdo de Seguranga. Servicos em Eletricidade. Seguranca em Maquinas,
Equipamentos e Ferramentas. Organizagéo da Comisséo Interna de Prevengéo de Acidentes (CIPA). Servico
Especializado em Engenharia de Seguranga e em Medicina do Trabalho (SESMT). Ergonomia.

OBJETIVOS

Geral

. Investigar os conceitos basicos de higiene e seguranca
do trabalho, aplicando-os em estudo de casos
cotidianos.

Especificos

. Fornecer os conceitos e legislagdo de seguranga do
trabalho.

. Demonstrar a importancia das normas e legislagdes
pertinentes.

« Conhecer as medidas que devem ser tomadas para
evitar condigbes e atos inseguros e contribuir no
desenvolvimento de uma cultura prevencionista.

. Aplicar os principios norteadores das Normas




Regulamentadoras.

. ldentificar e utilizar os equipamentos de protegao
individuais e coletivos e, suas aplicagdes especificas

. Interpretar e identificar os riscos ambientais no
trabalho.

CONTEUDO PROGRAMATICO

1. Conceitos e Legislagao de Seguranga do Trabalho Conceitos de seguranga do trabalho. Histérico
da segurancga no Brasil e no mundo.

2. Andlise de riscos Tipos de riscos: fisicos, quimicos, biolégicos, ergonébmicos e mecéanicos.
Ferramentas de andlise de riscos e de acidentes.

3. Acidentes e Doengas do Trabalho: Principios, Regras e Métodos de Prevengao Conceitos. Fatores
que influenciam no aparecimento de acidentes. Métodos de prevencao. Custo de acidentes.

4. Equipamentos de Protecao Individual e Coletiva Definigdes. Certificado de aprovagao. Tipos de
EPIs e EPCs. Deveres do empregado e do empregador quanto aos EPIs.

5. Prevencédo e Combate a Incéndio Conceitos. Saidas de emergéncia. Portas e escadas. Classes de
fogo. Tipos de extintores e localiza¢édo. Sistemas de alarmes.

6. Sinalizagao de seguranca Cores utilizadas na sinalizagdo. Aplicacao da sinalizagao na pratica.

7. Servigos em eletricidade Medidas de controle do risco elétrico. Medidas de protecao coletiva e
individual. Seguranga na construgdo, montagem, operagao e manutencdo. Seguranga em instalagdes
elétricas desenergizadas e energizadas. Trabalhos envolvendo alta tensdo. Choques elétricos.
Prevencao de acidentes em servigos de eletricidade.

8. Seguranga em maquinas, equipamentos e ferramentas Pontos perigosos de maquinas,
equipamentos e ferramentas. Seguranga na operagao. Prevencao de acidentes. Acidentes reais em
maquinas, equipamentos e ferramentas.

9. Organizagao da Comissao Interna de Prevencao de Acidentes (CIPA) Constituicao e
Funcionamento. Atribui¢des. Organizagao. Processo Eleitoral da CIPA. Treinamento dos integrantes
da CIPA.

10. Servigo Especializado em Engenharia de Seguranga e em Medicina do Trabalho (SESMT)
Constituicdo e funcionamento. Atribuigées. Organizacdo. Principais objetivos do SESMT. PPRA e
sua importancia.

11. Ergonomia Analise ergondmica do trabalho. Antropometria. Biomecéanica. Posto de Trabalho.
Fatores ambientais relacionados ao trabalho. Fatores humanos no trabalho.

H METODOLOGIA DE ENSINO

Aulas expositivo-dialogadas, praticas, leitura e discussdo de textos, estudo dirigido, apresentagdo de
videos e exercicios de fixagdo da aprendizagem. O aluno devera interagir com instituicées, empresas,
laboratdrios, fornecedores e/ou profissionais de segurancga, apresentando possiveis solugdes a
problemas cotidianos envolvendo questbes de segurancga

RECURSOS DIDATICOS

[X] Quadro



[X] Projetor/Data Show
[X] Apostilas/Livros [X] Bancada de
Instalagdes Elétricas

CRITERIOS DE AVALIACAO

Rendimento em avaliagbes para verificagdo da aprendizagem. Participagdo aluno na
produgao/participagdo na confeccdo de relatérios. Andlise de desempenho em campo na atividades
extensionistas

BIBLIOGRAFIA4

Bibliografia Basica:

MATTQOS, Ubirajara; Masculo, Francisco (Org.). Higiene e Seguranca do Trabalho. Rio de Janeiro :
Elsevier;

ABEPRO. 2011. Manual de Legislacao de Seguranca e Medicina no Trabalho, 68 Ed.,Sao Paulo: Atlas,
2011.

SALIBA, Tuffi, Curso Basico de Seguranga e Higiene Ocupacional. Sdo Paulo: LTr Editora, 2004.
COMPLEMENTAR

Bibliografia Complementar:

BARSANO, P. R.; BARBOSA, R. P. Seguranca do Trabalho: Guia Pratico e Didatico. Sado Paulo: Editora
Erica, 2012.

FUNDACENTRO. Introdugdo a Engenharia de Seguranga do Trabalho. S&o Paulo: Fundacentro, 1981.

KROEMER, K. H. E.; Grandjean, E.; Guimaraes, L. B. M.; Manual de Ergonomia - adaptando o trabalho
ao homem, Porto Alegre, Editora Bookmam, 5 a Edigao, 2005.

MICHEL, O. Acidente do trabalho e doengas ocupacionais. Sdo Paulo: Editora LTR, 2008

MORAIS, M. M. L.; O direito, a saude e seguranga no meio ambiente de trabalho, Sao Paulo, Editora Ltr,
2002.

ZOCCHIO, A. Politica de seguranca e satide no trabalho: Elaboragéo - Implantagéo — Administracao.
Séo Paulo: Editora LTR, 2008.

OBSERVAGOES

1 Para a oferta de disciplinas na modalidade a distancia, integral ou parcial, desde que ndo ultrapassem os limites definidos em legisla¢do.
2 Nesse item o professor deve especificar quais softwares serdo trabalhados em sala de aula.
3 Nesse item o professor pode especificar outras formas de recursos utilizadas que ndo estejam citada.

4 Observar os minimos de 3 (trés) titulos para a bibliografia basica e 5 (cinco) para a bibliografia complementar.

Rua José Antdnio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: CAJAZEIRAS
CURSO: BACHARELADO EM ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO
DISCIPLINA: TECNOLOGIA DOS MATERIAIS CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: Nao Requer

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [X] Optativa [ ]
Eletiva [ ]

SEMESTRE/ANO: 2024.1

CARGA HORARIA
TEORICA: 34h PRATICA: 33h EaD': Oh EXTENSAO:
CARGA HORARIA TOTAL: 67h
DOCENTE RESPONSAVEL: Paulo Ricardo de Oliveira Queiroz

EMENTA

Ligacdes quimicas e modelos atdmicos; Estrutura da matéria - Cristalografia, planos e diregbes; Defeitos e imperfei¢des;
Propriedades, conceitos e aplicagdes dos materiais poliméricos, ceramicos e metalicos; Propriedades mecénicas, elétricas e
térmicas dos materiais; Discordancias e mecanismos de aumento de resisténcia; Diagrama de fases; Materiais metalicos
ferrosos e nao ferrosos; Corrosao; Fundamentos de tratamentos térmicos.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral: Entender os conceitos dos materiais utilizados em engenharia baseando-se na relagéo entre estrutura, propriedade e
processamentos, com a finalidade de assimilar os conceitos tedrico-praticos.

Especificos: Compreender os diferentes tipos de estruturas cristalinas existentes; tipo de defeitos e imperfeigdes; entender as
propriedades dos materiais mecanicos; Conhecer os ensaios mecanicos; compreender e utilizar o diagrama de fases; conhecer
os materiais metélicos ferroso e nédo ferroso; compreender os diferentes tratamentos térmicos.

ONTEUDO PROGRAMATICO

I.  Revisdo de Estrutura atdmica e ligagao interatémica

Il Estrutura de sélidos Cristalinos:

1. Estruturas cristalinas;

2. Diregbes e planos cristalograficas;

3. Materiais cristalinos e ndo-cristalinos;

Ill.  Defeitos e imperfeigcdes:
1. Defeitos Pontuais;

2. Imperfeicdes diversas;
3. Exame Microscopico;



IV.  Mecanismos de aumento de resisténcia:
Discordancias e deformagao plastica;

N =

Aumento das resisténcia por: Redugao do tamanho de grédo e por solugao sélida;

©

Recuperagéo, recristalizagédo e crescimento de grao.

Propriedades mecénicas:

Conceitos e comportamento tensdo-deformagao;
Deformagao elastica;

Deformagao plastica;

Médulo de elasticidade;

Lei de Hooke;

Tenacidade;

Ductilidade;

Dureza;

® N oA 2I

=<

Ensaios mecéanicos:

Tragéo;

Compressao;

Cisalhamento;

Dureza (Brinell, Rockwell, Vickers e Knoop);

Ensaios de impacto;

Ensaios de Dobramento e flexao;

Ensaio de Torcéo;

Ensaio de Fadiga;

Ensaio de liquidos penetrantes;
. Ensaio de particulas magnéticas;
. Ensaio de ultra-som.

o 2O No O AN~
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. Diagrama de fases:
Fases;
Limites de solubilidade;
Sistemas isomorfos e binarios;
Sistemas eutéticos binarios;
Regra da alavanca;
Reagdes eutetbides e peritéticas;
Diagrama de fases do sistema ferro-carbono;
Desenvolvimento das microestruturas em ligas de ferro-carbono;

© ® N> OhA DN~

A influencia dos elementos de liga no diagrama ferro-carbono.

VIIl.  Materiais metélicos ferrosos e néo ferrosos:
1. Produgéo do Ferro;

Classificagéo dos Acos e ferros fundidos;
Ligas Nao-Ferrosas: Cobre e Aluminio
Influéncia dos elementos de liga nos agos.

Hw

IX. Tratamentos térmicos e termoquimicos das Ligas Ferro-Carbono:
Diagrama Transformacéo, tempo e temperatura;

_

2. Tratamentos Térmicos: Recozimento, Normalizagdo, Témpera, Revenimento, Coalescimento e Tratamentos isotérmicos.
3. Tratamentos Termoquimicos: Cementagéo e Nitretagéo;

X. Corroséo:

1. Introducéo e conceitos fundamentais

2. Passividade;

3. Formas de corroséao;;

4. Oxidagao;

METODOLOGIA DE ENSINO

O conteldo serda ministrado mediante aulas teéricas e praticas em laboratério, apoiadas em recursos audiovisuais e
computacionais, estabelecendo um ensino significativo.

RECURSOS DIDATICOS

[X] Quadro

[X] Projetor

[X] Videos/DVDs

[ ] Periédicos/Livros/Revistas/Links



[ 1 Equipamento de Som
[X] Laboratério

[X] Softwares?

[ ]Outros?

CRITERIOS DE AVALIACAO

Seréao realizadas trés (3) avaliagdes;
Nota minima para conseguir aprovagéo: 70% do desempenho.

BIBLIOGRAFIA>

Bibliografia Basica:

« SHACKELFORD, James F. Ciéncia dos materiais. Rio de Janeiro: Pearson. 2008.

« SMITH, William F.; HASHEMI, Javad. Fundamentos de engenharia e ciéncia dos materiais. Rio de Janeiro:
McGrawHill Books. 2012.

« CALLISTER JR, William D.; RETHWISCH, David G. Ciéncia e engenharia de materiais - Uma introducédo. Rio de
Janeiro: LTC. 2016.

Bibliografia Complementar:

« ASHBY, Michael; CEBON, David; SHERCLIFF, Hugh. Materiais - Engenharia, ciéncia, processamento e projeto.
Sao Paulo: Elsevier. 2012.

« ASHBY, Michael. Selegado de materiais no projeto mecanico. Sao Paulo: Elsevier. 2012.

« COLPAERT, Hubertus. Metalografia dos produtos siderirgicos comuns. Sao Paulo: Edgard Blucher, 2008.

« MATHIAS, Washington Franco; GUESSER, Wilson Luiz. Propriedades mecéanicas dos ferros fundidos. Sao Paulo:
Edgard Blucher, 2009.

« SILVA, André Luiz da Costa; MEI, Paulo Roberto. Agos e ligas especiais. Sao Paulo: Edgard Blucher, 2008.

(assinado eletronicamente)
Paulo Ricardo de Oliveira Queiroz
SIAPE 1077448

Rua José Antdnio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100
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PLANO DE DISCIPLINA

IDENTIFICACAO

CAMPUS: CAJAZEIRAS

CURSO: BACHARELADO EM ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

DISCIPLINA: CALCULO NUMERICO CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: PRE-CALCULO E FERRAMENTAS COMPUTCIONAIS APLICADAS, CALCULO DIFERENCIAL E
INTEGRAL |

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [ x] Optativa [ ]

. SEMESTRERANO: 01/2024
Eletiva [ ]

CARGA HORARIA

TEORICA: 30H PRATICA: 20H EaD': Oh EXTENSAO: 0h

CARGA HORARIA SEMANAL: 3H

CARGA HORARIA TOTAL: 50H

DOCENTE RESPONSAVEL: WILLIAM DE SOUZA SANTOS

EMENTA

Solugdes de Problemas Numéricos, Erros em Computagdo Numérica, Resolugdo de Sistemas Lineares,
Interpolagéo Polinomial, Ajuste de Curvas, Métodos de Integracédo Numérica Simples, Busca de Raizes
de Equacgoes e Solugdes de Equagdes Diferenciais e Problemas de Valor Inicial. Implementagao
computacional dos algoritmos.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR

Geral

« Propiciar a capacidade de entender e resolver problemas modelados matematicamente por
meio do computador.

Especificos

« Apresentar as etapas de solugdo de um problema.

. Definir aritmética de ponto flutuante e erros numéricos.

« Expor problemas de matematicos que nao séo viavelmente resolvidos por meios
matematicos tradicionais, e aplicar técnicas e métodos numéricos utilizados para resolvé-los
(sistemas lineares, raizes de equacgdes, integrais, equagoes diferenciais etc.).

. Desenvolver a capacidade de escolha do método adequado para a caracteristica do
problema, analisando o custo beneficio dos algoritmos utilizados para cada caso.




. Estudar técnicas numéricas e algoritmos de interpolacao e ajuste de curvas, escolhas de
dados e andlise de erros.

. Desenvolver habilidades que permitam o uso de ferramentas computacionais para
prototipacéo e resolugéo de problemas matematicos por meio de célculos e analises
numéricas.

CONTEUDO PROGRAMATICO

I. Computagdo Numérica: Etapas na Solugdo de um problema. Estrutura de algoritmos e Complexidade
Computacional. Tipos de erros. Aritmética de Ponto Flutuante.

IIl. Sistemas Lineares: Tipos de matrizes. Sistemas de equagao lineares. Sistemas triangulares
(algoritmos e complexidade). Operagdes |-elementares. Métodos diretos: Eliminagdo de Gauss
(Pivotagdo Completa e Parcial, Calculo de determinante), Decomposi¢ao LU (Pivotagao Parcial, Calculo
de determinante, Algoritmo, Complexidade), Decomposi¢ao de Cholesky (Calculo de determinante,
Algoritmo, Complexidade), Calculo de Inversa. Métodos lterativos Estacionarios: Convergéncia e Critério
de Parada, Método de Jacobi (Algoritmo, Complexidade), Método de Gauss-Seidel (Algoritmo,
Complexidade), Andlise de convergéncia. Mau condicionamento. Aplicagdes de sistemas lineares.

[ll. Raizes de Equagées: Isolamento de Raizes: Isolamento, Refinamento. Método da bissegéo
(Algoritmo). Métodos baseados em aproximagao linear 1: Método da secante (Algoritmo e
complexidade), Método regula-falsi (Algoritmo e complexidade), Método de Pégaso (Algoritmo e
complexidade), Ordem de convergéncia. Métodos baseados em aproximagao quadratica: Método de
Newton (Algoritmo e complexidade), Método de Schroder (Algoritmo e complexidade). Comparagao dos
métodos para calculo de raizes. Aplicagoes.

IV. Interpolagéo polinomial: métodos de Lagrange e Newton.

V. Ajuste de Curvas: Introdugao: Caso discreto e Caso continuo. Regressao linear simples (Diagrama de
Dispersao, Método dos Quadrados Minimos, qualidade de ajuste, Algoritmo e Complexidade). Diferenca
entre regresso e interpolagdo. Aplicagdes.

VI. Integragéo Simples: Férmula de Newton-Cotes: Regra do trapézio, Regra de 1/3 de Simpson, Regra
de 3/8 de Simpson, Erro de integragao, Algoritmo e complexidade. Quadratura de Gauss-Legendre:
Formula para dois pontos, Férmula Geral, Erros de integracdo para Férmula de Gauss-Legendre,
Algoritmo e Complexidade. Comparagéao dos métodos de integragao simples. Aplicagdes.

VII. Equag6es Diferenciais: Solugdo numérica de EDO: Problema de valor inicial, Método de Euler
(Método do passo Simples /Runge-Kutta de primeira ordem). Método de Runge-Kutta: Método de
Segunda ordem, Método de Quarta ordem (algoritmo e complexidade). Aproximagdes de derivadas
ordinarias por diferengas finitas (1***Progressivas, Retroativas e Centrais). Solugdo numérica e valores
de contorno - Método das diferencas finitas.

VIII. Utilizagao de sofware computacional para a implementagao de algoritmos.

METODOLOGIA DE ENSINO

O conteldo programatico sera desenvolvido da seguinte forma: aulas expositivas com apresentagao de
problemas praticos (contextualizado) e modelagem do problema (estudo de caso), apresentagdo do
conteldo vinculado ao problema, construgao e analise do algoritmo. Aulas Praticas utilizando Python,
Excel e/ou outros softwares escolhidos para implementacgao e analise de algoritmos apresentados nas
aulas expositivas para resolver o problema apresentado no estudo de caso.

H RECURSOS DIDATICOS

[ X' ] Quadro

[ X] Projetor

[ X] Videos/DVDs

[ X '] Periédicos/Livros/Revistas/Links
[ ]1Equipamento de Som

[ X ] Laboratério

[ X ] Softwares: Python e Excel.

[ X'] Outros: Google Forms, Classroom




CRITERIOS DE AVALIACAO

Seréo realizadas ao longo do semestre letivo atividades avaliativas individuais e em grupo, para
verificagdo do dominio do contelido desenvolvido na disciplina, incluindo atividades teéricas (peso 50) e
praticas (peso 50), organizadas por unidades a fim de obter 3 notas (N1, N2 e N3). A média final sera
calculada através da média aritmética das trés notas, ou seja:

Média= (N1+N2+N3)/3
em que

N1 - Refere-se a nota obtida nas atividades desenvolvidas sobre os contetidos das Unidades | e |l
(Computagdo Numérica e Sistemas Lineares).

N2 - Refere-se a nota obtida nas atividades desenvolvidas sobre os contetidos das Unidades Ill, IV e V
(Raizes de Equagdes, Interpolacéo polinomial e Ajuste de curvas).

N3 - Refere-se a nota obtida nas atividades desenvolvidas sobre os contetdos das Unidades VI e VII
(Integracao Simples e Equagdes Diferenciais).

O aluno que faltar alguma atividade referente a alguma nota (N1, N2 ou N3), podera realizar a reposi¢ao
no final do semestre, cujo contelido cobrado sera correspondente a avaliagdo que o aluno faltou. A
avaliagao final sera realizada conforme o calendario académico e sera elaborada de acordo com o
contetido do semestre todo.

ATIVIDADE DE EXTENSAOD

BIBLIOGRAFIAEA

Bibliografia Béasica:

DECIO, S.; MENDES, J. T.; SILVA, L. H. M. Célculo numérico — caracteristicas matematicas e
computacionais dos métodos numéricos. Pearson, 2003.

FRANCO, N. B. Calculo numérico. Sao Paulo: Pearson Prentice Hall Brasil, 1996.

RUGGIERO, M. G. A.; LOPES, V. L. R. Calculo numérico - aspectos tedricos e computacionais. 2. ed.
Sé&o Paulo: Pearson Makron Books, 2006.

Bibliografia Complementar:

ARENALES, S.; DAREZZO, A. Calculo numérico — aprendizagem com apoio de software - Cengage
Learning, 2016.

CAMPOQOS FILHO, F. F. Algoritmos numéricos. 2. ed. — Rio de Janeiro. LTC, 2007

CHAPRA, S. C.; CANALE, R. P. Métodos numéricos para engenharia. 7. ed. McGraw Hill Brasil, 2016.
FAIRES, D. J. Andlise numérica. Sao Paulo: Cagage Learning .McGraw Hill, Brasil 2016.

GILAT, A; SUBRAMANIAM, V. Métodos numéricos para engenheiros e cientistas — uma introducao
usando o matlab. Bookman, 2008.

OBSERVACOES
(Acrescentar informais complementares ou explicativas caso o docente(s) considere importantes para a disciplina/componente
curricular)
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PLANO DE DISCIPLINA

IDENTIFICACAO

CAMPUS: CAJAZEIRAS

CURSO: BACHARELADO EM ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

DISCIPLINA: Engenharia Econdmica e Analise de Investimentos

PRE-REQUISITO: Nao Requer

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [ X] Optativa [ ] Eletiva [ ]

CARGA HORARIA

TEORICA: 33h

EaD':
Oh

PRATICA: Oh

CARGA HORARIA SEMANAL: 2h

CARGA HORARIA TOTAL: 33h

DOCENTE RESPONSAVEL: Bruno de Medeiros Souza

EMENTA

DEEE EHEDRTE DE EEEDE DiF GGG AGEMEF AGE DEAGEAE FEEEE EE EF A DREEDIGDRE | EET DEDIAGEF (AT BEEGEAD DE EEEFEIARE FEET DG EEf

ArDEEGF AGEAE FEEEE EEEFE

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

CEnd
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EE AEGE (GF AGDIEE E BDARIGDGE AGF AE HEENE EE BF G B DE H DE GF ADEAEF £ DGDEAGE AGE EFEGF A E ABGE GoF AGF AEGEEF ADREE ®GF ADEAGHEE FEDE
EF&A EEGEF EEGHE GF AKGDADIE EG FEAEF GGGF AGEAEE | EET DEFDADAEE EARF E DGEVEE ABRGE G5F AGF AEGERF AGF AEPHIEDGAHEDE GF Al DEDE 1JE
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CONTEUDO PROGRAMATICO

LIAE BF GGAF ALRE | EE1 DEDREFE] € EDMYF EEDARIGEGE (ACE BE GoEf

CODIGO DA DISCIPLINA:

SEMESTRERANO: 1/2024

EXTENSAO: Oh
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METODOLOGIA DE ENSINO

AAPHEEEE E BDASF AGF AEF EEENGF AGDENEENFAE E GEDE EE ADG®EAEE ) HEDEG\DHF FDGDEAEE A FE EGEEF EADGGHF HEGDIEAEAEFE HGEDERF EDIEG\AEE AEFE F
EEEDAE G EEE GF AF E ELGF A E BFEAF AGF EEE BE GGIEEE E EE A& ADAE DAGDGE ADEFDH EAGDIAE EF GGGF AGE AHEF AGE DEAHEE 1) EF EABDEF EAGE A EEGGF GEE AED®IGE
DGOIRHEDEF AGEAEDADG F EAE GRHGGDIEA A E A EGHF GOHEEEEEEPA EEAGEAEE [ EHF /L AEEDIGE /& LE EEIER E

RECURSOS DIDATICOS

[X] Quadro

[X] Projetor

[]Videos/DVDs

[ ] Periddicos/Livros/Revistas/Links

[ 1 Equipamento de Som

[ ] Laboratério

[X] Softwares?: Planilhas eletronicas.
[ ]1Outros?®

CRITERIOS DE AVALIAGCAO
(Espeficarquantas avaliacdes e formas de avaliagdo— avaliacao escrita objetivo, subjetiva, trabalho, seminario, artigo, etc. -
para integralizagao da disciplina/componente curricular, incluindo a atividade de recuperagéo final.)

ArpEDq E A EEHEDEAEDADG F EAE GRHGGDIAAE A BGHF AUEEDEAGE /& LEEEIER EGHEEKGEDEGREE EEHFED

ATIVIDADE DE EXTENSAOO

BIBLIOGRAFIAN:

Bibliografia Basica:

AR AAAAA GRiA EEEFAEHDE | EOAGF AKEF AKGE DAE B ENE EEDADEDADAF £ DGEAGEAILEF EAE HEEEDEDIE /BF EEF ARG | EEARDFFCE DE @ GOOA-OVikil
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AAMNAGRIARIAE EGREAGEAE HEEEE EE BF EARF E DGDAGEGE EIRGF A E AdEF iEBF BAE GGEEEDIE NGF BDGE AR EDEG GONIA-OL A GREOL AANA
CA A GIAIBHEEWIF AGDRAGE I EEDAG KIE BE EEEDIANGF BDGE IBEDIEF E @ OO0
Bibliografia Complementar:
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BCAAG (RGBA  ACGRIAIAIA DEEE EEEDEEDEEEEDAAE! EEI DEDEEFET £ EoiiGr BDGG IAGIR FE EFEG OOM
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OBSERVACOES
(Acrescentar informais complementares ou explicativas caso o docente(s) considere importantes para a disciplina/componente

curricular)
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PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: CAJAZEIRAS
CURSO: BACHARELADO EM ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO
DISCIPLINA: FISICA GERAL | CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: CALCULO DIFERENCIAL E INTEGRAL |
UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [X] Optativa [ ] Eletiva [ ] SEMESTRERANO: 01/2024
CARGA HORARIA

TEORICA: 50 HORAS PRATICA: 17 HORAS EaD': Oh EXTENSAO: 0h

CARGA HORARIA SEMANAL: 4 HORAS
CARGA HORARIA TOTAL: 67 HORAS
DOCENTE RESPONSAVEL: FRANCISCO LOPES LAVOR NETO

EMENTA

Vetores. Movimento em uma, duas e trés dimensdes. Dindmica da particula: leis de Newton e aplicagdes. Trabalho e energia.
Conservagéo da energia. Sistemas de particulas. Colisdes. Cinematica e dinamica de rotagéo.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

CoEEApresentar de forma ampla e sistematica os fendmenos mecénicos classicos, permitindo, ao estudante, através de
discussdes e aplicacdes em fenébmenos reais e hipotéticos, fazendo-se uso da matematica como instrumento de quantificagéo,
adquirir conhecimentos basicos sobre o assunto.

AEE DERTEF B

« AFG EEPDGGDEA EA ERGEEE fF EAGGGEG DG F/AE /S DEHGEE AR EEEEH
« BFEER BREEAG EAFG EEDDGE FASF EADGT G DGF EAREF EG DEHGIEF EAGE GSEE BEGGDAG EGDIEE ALCDEGHEE B5EEAAF GOl GSEH] EGEH

EFEEF A B5FH

o AEEPEPGG EA EAF GEDRF EASEAG PEHGEEEA DI) G GEEGE GG GGT B5GF /& EAPEEE G GG EAGF AFEGH A\ EDEDGER BDAGE) EEEDIGEA § DI EE
J DG BEHEF G F A G BHEEDEAGF AGAGGES DGG ASF ADEDERSF A F GEDEF H

o AEBEEEAEADEASDA D) G GESE/EF GEDE Eil FAGF /G FG DGG ARGDE EGGEDGDR B4 DEHGEEEDIGF G F G BGF &G GEE

CONTEUDO PROGRAMATICO
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METODOLOGIA DE ENSINO

Of GEEEEEEDRE BEET | FAGDAEE | ERKF EAGGH ESGEEAEF GG A BGEFK

RECURSOS DIDATICOS




[X] Quadro

[X] Projetor

[x] Videos/DVDs

[x] Periddicos/Livros/Revistas/Links
[ 1 Equipamento de Som

[X] Laboratério

[] Softwares?

[ 1 Outros?®

CRITERIOS DE AVALIACAO

BEEEADEDRF AGDAET EBET 1 F AEPERAEDE B EGF AVIGF GE EABNGBNGBNDABMEDG ASEGEEAGDNGESE EA BT BEG DGCOREEE EAGF GEEADR FAF | L GEEA A ERL EAGDR
EEF EADEEERE GREE| ERKF AGGH BSGEHDEF GIDG A BGE FADAEDG B5HER (G AEERA B AGF A EF FDEEF B@RA A K5GF A GDIGI FAF G E EEDEPEAAGG EAGE EAGF GEEADEA
GE/D) GR3GDAF EG EE

A EAEKGGF EA GDALT DEDG /G [ GEEAEGE DEFF EAEAOANDCDIEDE F AEF GERSDEE GF EAEE EFT EGF EAE FEAG L GEEGF EAL GDALT DEDG AG [ GHEARSEDERF EAE AV GEGEF N
DEGEE FADE EF 1 EGF EAD EAGDG ERF/E FGDE FAGI G DPOREDEASG A EG DANGEECNER/G [ GEEANGE EGREDERN -G F EADEVGG EAG [ G/ F GGDEE GE AIGE EA
GE/D) GRDAF EG EE

Ak GEEGDI DEFVEDEA] GE i GAGE DEF EA VK EEEA GDA A KGGF ADLE & F GESDEE GF A E EF T EGF KR EAK5GF EA GBI FA&F G E EEDEPEA /& DI A5 DGF EAOO ASEE
EGEEEADE F /F GERSDEE GF EADE EF | EGF EAk F EAE KE AGDAEDE G GEEEK

ATIVIDADE DE EXTENSAO®

BIBLIOGRAFIA%:

Bibliografia Basica:

HALLIDAY, D.; RESNICK, R. e WALKER, J. Fundamentos de fisica: mecanica. Vol. 1. 9. ed. Rio de
Janeiro: Livros Técnicos e Cientificos, 2012.

NUSSENZVEIG, H. M. Curso de fisica basica: mecanica. Vol. 1. 5. ed. Sao Paulo: Edgard Blucher.
2013.

TIPLER, P. A.; MOSCA, G. Fisica para cientistas e engenheiros. Mecanica, oscilagdes e ondas,
termodinamica. Vol. 1. 6. ed. Rio de Janeiro: Livros Técnicos e Cientificos, 2009

Bibliografia Complementar:

FERRARO, N. G.; RAMALHO JUNIOR, F., SOARES, P. T. Os fundamentos da fisica: mecanica, Vol
1. Editora Moderna, 2007.

FUKE, L. F.; SHIGEKIYO, C. T.; YAMAMOTO, Kazuhito. Os alicerces da fisica: mecénica, vol. I.
Editora Saraiva,1991.

GONCALVES, Dalton. Testes orientados de fisica: mecanica, vol. 1. Editora Ao Livro Técnico.
SEARS, F. W.; ZEMANSKY, M. W. e YOUNG, H. D. Fisica, volume 1, 122 edi¢édo, Pearson. Séo
Paulo: 2003.

SERWAY, R. A,; JEWETT JR, J. W. Principios de fisica: mecéanica classica e relatividade, vol. 1. 5.
ed. Editora Cengage Learning, 2014

AGMGAFEGEFHCA  AMEAAGY EEGF EACECEREE D] EDEG DOGIEAG EGGERGDAR| F EEQPEF AF EEEAG DEHGEEE ADAEE F BENIOGKIBF EG AR D] EDFARGHT EEAGE
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PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: Cajazeiras
CURSO: BACHARELADO EM ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO

DISCIPLINA: PROBABILIDADE E ESTATIiSTICA
COMPUTACIONAL

PRE-REQUISITO: PRE-CALCULO E FERRAMENTAS COMPUTACIONAIS APLICADAS, PROGRAMAGAO
ORIENTADA A OBJETO

CODIGO DA DISCIPLINA:

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [X] Optati
_ figatoria [X] Optativa [ ] SEMESTRERANO: 01/2024
Eletiva [ ]
CARGA HORARIA
TEORICA: 37h PRATICA: 30h EaD': Oh EXTENSAO: Oh

CARGA HORARIA SEMANAL: 4h
CARGA HORARIA TOTAL: 67h
DOCENTE RESPONSAVEL: William de Souza Santos

EMENTA

Distribuicdo de Frequéncia. Representagao tabular e gréfica de dados. Medidas de Posicdo e Disperséo.
Técnicas de amostragem. Introdugéo a Probabilidade. Probabilidade Condicional e independéncia. Teorema de
Bayes. Variaveis Aleatérias Unidimensionais. Valor esperado e variancia de uma variavel aleatéria. Modelos
probabilisticos discretos e continuos. Nogdes Elementares de Amostragem. Estimagdo Pontual. Intervalos de
Confianga e Testes de Hipdteses. Ferramentas computacionais aplicadas a analise de dados.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral:
e Adquirir conhecimentos especificos no calculo das probabilidades e suas variaveis, auxiliando na
determinacéo de estatisticas.

Especificos:

. Estabelecer o significado de um experimento estatistico identificando as variaveis a
serem estudadas;

« Plotar graficos a partir de tabelas estatisticas, analisando dados;

« Proporcionar ao aluno os conceitos béasicos da teoria das probabilidades;

« Aplicar os modelos probabilisticos classicos;



« Estimar valores pontuais ou por intervalos;
« Formular, aplicar e apontar conclusées em um teste de hipotese.

CONTEUDO PROGRAMATICO

« |. Analise de Dados Estatisticos - Conceitos Béasicos de Estatistica. Fases do Experimento
Estatistico. Medidas de posigdo. Medida de dispersao. Conceitos de amostragem aleatéria simples,
sistematica e estratificada.

Il. Probabilidade - Espaco Amostral e Evento. O conceito de Probabilidade e suas Propriedades.
Probabilidade em Espagos Amostrais Finitos. Probabilidade Condicional. Independéncia de
Eventos.

Ill. Variaveis Aleatdrias e Distribuigcdes de Probabilidade - O Conceito de Variavel Aleatéria. Funcéao
de Distribuicao de Probabilidade. Experimentos Binomiais e a Distribui¢do Binomial. Distribuicao
Normal.

IV. Teoria Elementar da Amostragem - Conceitos Basicos. Distribuicdes Amostrais da Média e da
Proporgéo.

V. Intervalos de Confianga e Teste de Hipdtese - Estimacéo de Parametros. Intervalos de
Confianga para a Média Populacional. Determina¢do do Tamanho da Amostra para Estimar Médias.
Intervalo de Confianca para uma Proporgao Populacional. Determina¢do do Tamanho da Amostra
para Estimar Proporgoes. Testes de Hipdteses. Conceitos Fundamentais. Definicdo da Regra de
Decisao, Erros e Nivel de Significancia. Testes de Hipdteses para a Média Populacional. Testes de
Hipéteses para uma Proporgdo Populacional. VI. Utilizagéo de
Ferramentaas computacionais aplicadas.

METODOLOGIA DE ENSINO

O contelido programatico sera desenvolvido por meio de aulas expositivas em sala de aula, com a resolucdo
de exemplos de aplicabilidade da teoria apresentada previamente, estudos de casos e trabalhos individuais.
Podem ser utilizados softwares matematicos para visualizagdo e manipulagéo de propriedades geométricas e
algébricas dos conceitos matematicos e softwares especificos para a escrita de textos matematicos.

RECURSOS DIDATICOS

[X] Quadro

[X] Projetor

[]Videos/DVDs

[X] Periddicos/Livros/Revistas/Links
[ ] Equipamento de Som

[X] Laboratério

[X] Softwares? - Excel, R Project.

[ ] Outros?

CRITERIOS DE AVALIAGCAO
(Espeficarquantas avaliagdes e formas de avaliagao— avaliagdo escrita objetivo, subjetiva, trabalho, semindrio, artigo, etc. -
para integralizacao da disciplina/componente curricular, incluindo a atividade de recuperagéo final.)

Seréo realizadas ao longo do semestre letivo exames de avaliagdo individuais ou em grupo, com ou sem
consulta para verificagdo do dominio do conteido desenvolvido na disciplina, ficando a critério do docente
ministrante da disciplina a escolha dos instrumentos de avaliagdo e dimensionamento dos contelidos para cada
avaliagdo de acordo com o seu cronograma e evolugdo dos contetidos programaticos durante o semestre letivo
em curso.

ATIVIDADE DE EXTENSAOD




BIBLIOGRAFIAEA

Bibliografia Basica:

BUSSAB, Wilton O.; MORETIN, Pedro A. Estatistica bésica. 3. ed. Sdo Paulo: Saraiva, 2013. DOWNING, D.;
CLARK, J. Estatistica aplicada. 3. ed. Sao Paulo: Saraiva 2010.
MEYER, P. L. Probabilidade: aplica¢des a estatistica. 2. ed. Rio de Janeiro: Livros Técnicos e Cientificos, 2015.

Bibliografia Complementar:

YAMAMOTO, Roberto Katsuhiro; AKANIME, Carlos Takeo. Estudo Dirigido de Estatistica Descritiva. 2. ed.
Editora Erica, 2009.

BARBETTA, Pedro A.; REIS, Marcelo M.; BORNIA, ANTONIO C. Estatistica para cursos de engenharia e
informatica. 3. ed. Editora Atlas, 2010.

COSTA NETO, P. L. O. Estatistica. 2. ed. Sao Paulo: Edgard Blucher, 2002.

FONSECA, Jairo S; MARTINS, Gilberto A. Curso de estatistica. 6. ed. Editora Atlas, 1996.

MOORE, David S NOTZ, William I., FLIGNER, Michael A. A estatistica basica e sua pratica. 5. ed. Editora LTC,
2014.

OBSERVACOES
(Acrescentar informais complementares ou explicativas caso o docente(s) considere importantes para a disciplina/componente
curricular)
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PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: Cajazeiras

CURSO: Bacharelado em Engenharia de Controle e Automagao

DISCIPLINA: Calculo Diferencial e Integral Il CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: Calculo Diferencial e Integral |

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [X] Optativa [ ]
Eletiva [ ]

SEMESTRE/ANO: 1/2024

CARGA HORARIA
TEORICA: 67h PRATICA: Oh EaD': Oh EXTENSAOQ: 0h
CARGA HORARIA SEMANAL: 4h
CARGA HORARIA TOTAL: 67h
DOCENTE RESPONSAVEL: Leonardo Ferreira Soares

EMENTA

ADE B E/& EAE B EFF EF GARSGEIGE EEE EGRGGEEEGHF G/FHE GE GH DEFEEE GREE EHE E/AGE EDIE 11 A GItE EHE £/ EAE B EFE T/ EHE E E1AE EEEEE(
BH GH GEEIAGEEHEEAEA | BEEA EEH T EEAA EIGEE EARE EREGH BFF /4 AGE BE GEEEE EGREE EEEEGEEDER

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR

Geral:

Ensinar as técnicas de integragéo e aplica-las em alguns problemas praticos do dia a dia ajudando na Compreenséo dos conceitos algébricos e
geomeétricos relacionados aos dominios e imagens de fun¢des de multiplas varidveis reais, bem como limites de continuidades em pontos dos dominios de

tais fungdes.

Especificos:
* Conhecer o conceito, métodos de célculo e aplicagdes de integral;
* Conhecer as propriedades de Integral como aplicagdes do Teorema Fundamental do Calculo e suas aplicagdes.

* Conhecer e determinar areas de figuras cujos limites sdo determinados por fungdes;



* Compreender a extensao do conceito de integral para intervalos de integragéo infinitos e em casos onde o integrando se torna

infinito dentro dos intervalos de integragao;

* Classificar subconjuntos do plano e do espago de acordo com as propriedades topoldgicas;

* Compreender a utilizagdo das curvas e superficies de nivel na identificagcdo de superficies;

¢ Aplicar resultados Teorema da Limitagao, coordenadas polares, limites por caminhos particulares e limites iterados para

verificagdo de existéncia e ndo existéncia de limites de fungdes de duas e trés variaveis.

« Compreender os conceitos e aplicagcdes das derivadas parciais

CONTEUDO PROGRAMATICO

Integracao de fungdes de uma variavel real .

*Primitivas e o Conceito de Integral.

*Teorema fundamental do célculo.

Técnicas de integragéo:

* Mudanca de Variaveis.

* Método de Substituigéo.

* Integragéo por Partes.

* Decomposi¢ao em Fragdes Parciais.
* Integrais trigonométricas.

* Substituigdes trigonométricas.

Aplicacao da integral:
* comprimento de curvas.
* é&rea de uma regido plana.

¢ area em coordenadas polares.

Integragdo impropria:

* Integrais impréprias de fungdes sob intervalos de integragéo infinitos.
* Integrais impréprias de fungdes com descontinuidades infinitas.
* Critério da Comparagao para determinar convergéncia ou divergéncia para integrais improprias.

¢ Comprimento de arco usando Integragdo Impropria.



Funcdes de varias variaveis:

* Dominio.

* Imagem.

* Curvas e Superficies de Nivel.

* Graficos.

¢ Limite e Continuidade de uma fungéo de varias variaveis

DERIVADAS PARCIAIS

METODOLOGIA DE ENSINO

Aulas expositivas e tedricas, utilizando os recursos didaticos disponiveis (Quadro branco, Pincéis Coloridos, Projetor multimidia,
computador — enquanto aulas presenciais, bem como, Plataformas de Video-chamadas (Ex.: Google Meet) e de Ambientes
Virtuais de Aprendizagem (Ex.: Google Classroom) e Aplicativos Digitais de Mensagens instantaneas (Ex.: Whatsapp, Telegram,
Signal) — enquanto aulas remotas) e aplicagao e resolucédo de listas de exercicios, trabalhos em equipe, avaliagdes individuais e

eventuais apresentacao de seminarios.

RECURSOS DIDATICOS

[X] Quadro

[X] Projetor

[X] Videos/DVDs

[X] Periddicos/Livros/Revistas/Links
[X] Equipamento de Som

[X] Laboratério

[X] Softwares?

[ ]Outros?

CRITERIOS DE AVALIACAO

Durante o semestre serdo aplicadas duas avaliagées individuais (dissertativa e sem pesquisa e um trabalho em equipe). O Exame de Avaliagdo
Final corresponde aos contetidos abordados durante o semestre letivo e sera realizado pelo aluno que obtiver média parcial (MP)
maior ou igual 4,0 e menor do que 7,0. 4, 0 < MP < 7, 0 onde a MP a média aritmética dos exames de avaliagao individuais
realizados. O aluno que obtiver MP> 7, 0 estara aprovado. O aluno que obtiver a média do exame final maior ou igual a 5, 0 (MF =

5, 0) estara aprovado no exame final. A média final e o exame final sdo calculados da seguinte forma:

NEF = (25 - 3MP)/2 e MF = ( 6MP + 4NEF)/10

ATIVIDADE DE EXTENSAO*

BIBLIOGRAFIA>

Bibliografia Béasica:
HOWARD, A.; BIVENS, I.; DAVIS, S. Calculo. Vol. 2. 10. ed. Porto Alegre: Bookman, 2014.

STEWART, James. Calculo. Vol. 1 e 2. 7. ed. Sao Paulo: Cengage Learning, 2017.



THOMAS, George B.; WEIR, Maurice D.; HASS, Joel. Célculo. Vol. 2. 12. Ed. Sdo Paulo: Editora Pearson, 2012.

Bibliografia Complementar:

AVILA, Geraldo. Calculo das fungdes de uma variavel. Vol.3. 7. ed. Rio de Janeiro: LTC, 2014.

FLEMMING, Diva Maria e GONGALVES, Mirian Buss. Calculo B: fungdes de varias variaveis, integrais multiplas, integrais de linha e de superficie. 2. ed.

Sé&o Paulo: Pearson Prentice Hall, 2007.
FLEMMING, Diva Marilia; GONCALVES Mirian Buss. Calculo A: fungdes, limite, derivagéo e integragéo. 5. ed., Sdo Paulo: Prentice Hall, 2004.

GUIDORIZZI, H. L. Um curso de célculo. Vol. 1. 5. ed. Rio de Janeiro: LCT, 2001. GUIDORIZZI, H. L. Um curso de calculo. Vol. 2. 5. ed. Rio de Janeiro:
LCT, 2001.

LEITHOLD, Louis. O Célculo com Geometria Analitica. Vol. 2. Harbra. 1994 MUNEM, M. A.; FOULIS, D. J. Célculo. Vol. 2. Rio de Janeiro: LTC, 2015.

OBSERVACOES
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PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: Cajazeiras

CURSO: Bacharelado em Engenharia Controle e Automagao

DISCIPLINA: Metodologia Cientifica para engenharia CODIGO DA DISCIPLINA:
PRE-REQUISITO: Nao requer

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatoria [x ] Optativa [ ]
Eletiva [ ]

SEMESTRERANO: 01/2024

CARGA HORARIA
TEORICA: 18 h/a PRATICA: 15 h/a EaD": 0 h EXTENSAO: 0 h
CARGA HORARIA SEMANAL: 2
CARGA HORARIA TOTAL: 33 h/Aulas
DOCENTE RESPONSAVEL: Andrezza Klyvia Oliveira de Aradjo

EMENTA

Conhecimento e ciéncia. A Ciéncia moderna e o contexto sociocultural. Ciéncia e método cientifico. Técnicas de estudo:
Técnicas de leitura, de resumir e elaborar fichamentos. Produgéo cientifica e apresentagio estética de trabalhos académicos:
Position Paper, Resenhas, Relatérios, Ensaios, Artigos e Monografias.

Pbbbbb

Conhecimento e ciéncia. A Ciéncia moderna e o contexto sociocultural. Ciéncia e método cientifico. Problema de pesquisa.
Classificagdes da pesquisa. Fundamentagéo teérica, revisdo da literatura e ferramentas computacionais para organizagéo e
revisdo da literatura. Produgédo cientifica e apresentagdo estética de trabalhos académicos: Relatérios, Ensaios, Artigos e
Monografias

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral: Promover conhecimentos metodolégicos basicos necessarios ao desenvolvimento do trabalho cientifico, fundamentais ao
seu bom desempenho nos estudos.

Especificos: Descrever a ciéncia moderna e o contexto sociocultural; Identificar técnicas de estudo; Desenvolver os conceitos
de producéo cientifica e apresentacao estética de trabalhos académicos

CONTEUDO PROGRAMATICO

I. Introdugdo Ciéncia e conhecimento cientifico. Tipos de conhecimento. Pesquisa: conceitos, finalidades, caracteristicas e
contexto socio cultural.

1. Procedimentos Didaticos Leitura. Revisdo da literatura. Andlise de texto. Seminario.



Ill. Ferramentas computacionais utilizadas para organizaéo e revisdo da literatura.

IV. Técnicas de Pesquisa Documentagdo indireta. Pesquisa bibliografica. Documentagéo direta. Observagdo direta intensiva
Observagéo direta extensiva. Outras técnicas.

V. Trabalhos Cientificos Aspectos graficos e materiais da redagdo. Monografia. Dissertacdo. Tese. Redagdo. Artigos para
eventos

METODOLOGIA DE ENSINO

Aulas expositivas em sala. Discussdes em sala. Estudos de caso. Trabalhos individuais. Palestras e debates. Seminarios
interdisciplinares.

RECURSOS DIDATICOS

[ X1 Quadro

[ X'] Projetor

[ X] Videos/DVDs

[ X'] Periodicos/Livros/Revistas/Links
[ ]Equipamento de Som

[ ] Laboratério

[ X] Softwares?

[ ]Outros®

CRITERIOS DE AVALIACAO
(Espeficarquantas avaliagdes e formas de avaliagdo— avaliagao escrita objetivo, subjetiva, trabalho, seminario, artigo, etc. -
para integralizagdo da disciplina/componente curricular, incluindo a atividade de recuperagéo final.)

A avaliacdo serd realizada através da aplicagcdo de Seminario, Relatérioto e Trabalho.

ATIVIDADE DE EXTENSAO*

Nao havera.

BIBLIOGRAFIAS

Bibliografia Bésica:

KOCHE, José C. Fundamentos de metodologia cientifica: teoria da ciéncia e iniciagdo & pesquisa. 34. ed. Petrdpolis: Vozes,
2006. 182 p.

MARCONI, Marina de Andrade; LAKATOS, Eva Maria. Metodologia cientifica. 8. ed. Editora Atlas, 2017.
RAMOS, Albenides. Metodologia da pesquisa cientifica. Editora Atlas, 2009
Bibliografia Complementar:
ABNT. NBR 6023: Informagao e documentagao — Referéncias — Elaboragao, 2002.
NBR 10719: Informagao e documentagdo — Relatério técnico e/ou cientifico — Apresentagao, 2015.
NBR 14724: Informagéo e documentagao — Trabalhos académicos — Apresentagao, 2011.
MENDES, Gildasio; TACHIZAWA, Takeshy. Como fazer monografia na pratica. 12. ed. Editora FGV, 2006.

SEVERINO, Anténio J. Metodologia do trabalho cientifico. 24. ed. Sao Paulo: Cortez, 2016

OBSERVACOES
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MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICAGAO
CAMPUS: CAJAZEIRAS
CURSO: BACHARELADO EM ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO
DISCIPLINA: CALCULO DIFERENCIAL E INTEGRAL Ill CODIGO DA DISCIPLINA:
PRE-REQUISITO: CALCULO DIFERENCIAL E INTEGRAL Il

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [X] Optativa [ ] Eletiva [ ] SEMESTRE/ANO: 2024.1
CARGA HORARIA
TEORICA: 67 h PRATICA: O h EaD:0h  EXTENSAO:0h

CARGA HORARIA SEMANAL: 4
CARGA HORARIA TOTAL: 67 h
DOCENTE RESPONSAVEL: VINICIUS MARTINS TEODOSIO ROCHA

EMENTA

Multiplicadores de Lagrange. Integrais Muiltiplas, Curvas no Espacgo, Integrais de Linha, Teorema de Green,
Integrais de Superficie, Divergente e Rotacional, Teorema da Divergéncia, Teorema de Stokes.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR

GERAL:

o Compreender Multiplicadores de Lagrange. Integrais Mdltiplas, Curvas no Espago, Integrais de Linha, Teorema de
Green, Integrais de Superficie, Divergente e Rotacional, Teorema da Divergéncia, Teorema de Stokes.

ESPECIFICOS:

o Construir os conceitos de derivada parcial para fungdes de vérias variadveis, de diferenciabilidade, regra da cadeia, derivadas
direcionais, planos tangentes e retas normais;

o Compreender a aplicabilidade dos trés tipos do Teorema da fungdo implicita para fungdes de multiplas varidveis

o Desenvolver a habilidade de obter maximos e minimos de fungdes de vdrias varidveis em problemas irrestritos,

definidos em conjuntos compactos e com restri¢cdes para aplicagdo dos Multiplicadores de Lagrange;

« Compreender o conceito de integrais duplas, representar regides do espago bidimensional para a obteng¢do dos

limites de integragdo;
« Aplicar o Teorema de Fubini no célculo das Integrais iteradas, no célculo das integrais duplas e triplas;
« Aplicar as propriedades das Integrais duplas na obtengdo de integrais de regides ndo retangulares;
e Aplicar ainversdo da ordem de integragdo no célculo das integrais duplas;
e Calculo de areas e volumes por meio da integral dupla;

« Determinar as integrais duplas de fungGes do espago bidimensional por meio da mudanga de coordenadas

cartesianas para polares;




« Compreender o conceito de Integrais Triplas, representar em regides do espaco tridimensional para a obtengdo dos
limites de integracdo;

« Obter o volume de sdélidos por meio da integral tripla;
« Calcular as integrais triplas por meio de mudangas de coordenadas cartesianas para cilindricas e esféricas;

« Relacionar as integrais duplas e triplas com fendmenos fisicos, bem como a obtengdo do centro de gravidade de

laminas e de sélidos tridimensionais;

« Propiciar ao aluno a experiéncia numa ampla variedade de aplicagdes para analisar as propriedades de campos
vetoriais e de fluxos por meio das integrais de linha e superficie;

« Caracterizar, representar graficamente campos vetoriais;
« Relacionar a integral de linha com o conceito de trabalho e de massa;

e Calcular a integral de linha de campos vetoriais sobre curvas regulares, orientadas, simples, fechadas e

parametrizadas;
« Obter campos vetoriais conservativos e calcular as integrais curvilineas em tais campos;

« Compreender o Teorema de Green no plano e sua aplicagdo no calculo de areas de regides do espago bidimensional e

sua relagdo com a integral dupla;
« Determinar o fluxo total e da circulagdo de campos vetoriais;
« Verificar quando uma superficie é regular, orientada e parametrizar superficies;
o Calcular a drea e a integral de uma superficie usando a definigdo de integral de superficies parametrizadas ou ndo;

e Compreender a relagdo entre o fluxo de um campo vetorial com as integrais duplas por meio do Teorema de Gauss

(Teorema da Divergéncia);
« Obter a circulagdo de um campo vetorial ao redor de uma curva por meio do Teorema de Stokes;

« Compreender a relagdo entre integrais de linha e integrais de superficie por meio do Teorema de Stokes.

CONTEUDO PROGRAMATICO

I. Derivadas de fung¢des de varias variaveis

Derivadas Parciais. Diferenciabilidade. Derivada Direcional e Vetor Gradiente. Regra da Cadeia, Plano Tangente e Reta Normal. Fungdes
Definidas Implicitamente. Fung&es Inversas e Jacobianos. Derivadas de Ordem Superior. Problemas de Maximos e Minimos. Métodos dos

Multiplicadores de Lagrange
II. Integrais multiplas

Integral dupla: conceito e propriedades. Calculo de integral dupla. Inversdo da ordem de integragdo. Mudanga de variavel. Coordenadas
polares. Consideragdes fisicas: massa, centro de massa e momento de inércia. Integrais triplas. Mudanca de varidvel. Coordenadas esféricas e
coordenadas cilindricas. Consideragdes fisicas: massa, centro de massa e momento de inércia.

Il. Integrais de linha Campos vetoriais e escalares. Gradiente, divergente e rotacional. Campos vetoriais conservativos. Fungdo potencial.
Caminhos regulares: curvas orientadas. Integrais de linha. Integragdo de um campo vetorial. Integragdo de um campo escalar. Independéncia

do caminho de integragdo.

IV. Integrais de superficie Integral de superficie. Calculo de dreas. Aplicagdes: massa, centro de massa e momento de inércia. Fluxo e o
Teorema da Divergéncia de Gauss. Aplicagdes. Teorema de Stokes e aplicagdes.

METODOLOGIA DE ENSINO

O conteudo programatico sera desenvolvido por meio de aulas expositivas em sala de aula, apoiadas em
recursos audiovisuais e computacionais. Serdo utilizados Softwares matematicos para visualizagdo e
manipulagdo de propriedades geométricas e algébricas dos conceitos matematicos. Ao final de cada contetdo
programatico uma lista com exercicios extraidos das referéncias sera proposta como complemento de cada
tépico apresentado. Todo o material necessario ao acompanhamento das aulas sera previamente
disponibilizado aos discentes.

RECURSOS DIDATICOS

[ X ] Quadro

[ X ] Projetor



[ X ] Videos/DVDs

[ X ] Periédicos/Livros/Revistas/Links
[ ] Equipamento de Som

[ ] Laboratério

[ X ] Softwares: Geogebra 3D online.

[ ] OQutros

CRITERIOS DE AVALIACAO

Avaliacbes escritas;
« Trabalhos individuais e em grupo (lista de exercicios e seminarios e implementagoées);
« O processo de avaliagdo é continuo e cumulativo;
« O aluno que nao atingir 70% do desempenho esperado fara Avaliagao Final;
« O resultado final sera composto do desempenho geral do aluno.

BIBLIOGRAFIA

Bibliografia Basica:

AVILA. G. Célculo das fungdes de muiltiplas varidveis. 7. ed. Vol. 3. Rio de Janeiro: LTC, 2006.
STEWART, James. Calculo. Vol. 2. 7. ed. S4o Paulo: Cengage Learning, 2017.

THOMAS, George B.; WEIR, Maurice D.; HASS, Joel. Célculo. Vol. 2. 12. ed. Sdo Paulo: Editora Pearson,
2012.

Bibliografia Complementar:

BOYCE, William E.; PRIMA, Richard C. Di. Equagées diferenciais elementares e problemas de valores de
contorno. Editora Guanabara, 1994.

FLEMMING, Diva Maria e GONCALVES, Mirian Buss. Calculo B: fungbes de varias variaveis, integrais
mudltiplas, integrais de linha e de superficie. 2. ed. S4o Paulo: Pearson Prentice Hall, 2007.

GUIDORIZZI, H. L. Um curso de calculo. Vol. 3. 5. ed. Rio de Janeiro: LCT, 2001.

HOWARD, A.; DAVIS, S. I.; BIVENS, I. C.. Calculo. Vol. 1. 10. ed. Porto Alegre: Bookman, 2014.
MUNEM, M. A.; FOULIS, D. J. Célculo. Vol. 2. Rio de Janeiro: LTC, 2015.

OBSERVACOES

1 Para a oferta de disciplinas na modalidade a distancia, integral ou parcial, desde que ndo ultrapassem os limites definidos em legislagdo.

2 Nesse item o professor deve especificar quais softwares serdo trabalhados em sala de aula.

3 Nesse item o professor pode especificar outras formas de recursos utilizadas que ndo estejam citada.

4 Nesse item deve ser detalhado o PROJETO e/ou PROGRAMA DE EXTENSAO que sera executado na disciplina. Observando as orientagdes do Art. 10, Incisos I, II, II,
IV, V, VI, VIl e VIII, da Instrugdo Normativa que trata da construgdo do Plano de Disciplina.

5 Observar os minimos de 3 (trés) titulos para a bibliografia basica e 5 (cinco) para a bibliografia complementar.

Rua José Antdnio da Silva, 300, Jardim Oasis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: CAJAZEIRAS
CURSO: BACHARELADO EM ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO
DISCIPLINA: EQUAGOES DIFERENCIAIS E ORDINARIAS  [CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: CALCULO INTEGRAL E DIFERENCIAL Il

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [X] Optativa [ ]
Eletiva [ ]

SEMESTRE/ANO: 2024 .1

CARGA HORARIA
TEORICA: 57 h PRATICA: 10 h EaD:0h EXTENSAO: 0 h
CARGA HORARIA TOTAL: 67 h
DOCENTE RESPONSAVEL: AILTON RIBEIRO DE ASSIS

EMENTA

Séries numéricas e séries de fungdes. Equagbes diferenciais de primeira ordem. Teoremas de existéncia
e unicidade. Equagbes Diferenciais de Ordem Superior. Transformadas de Laplace.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral

Desenvolver no aluno a habilidade de resolver Equagdes Diferenciais Ordinarias de primeira ordem
lineares e nao lineares, e de ordem superior lineares por meio de Métodos dos Coeficientes a
Determinar e por meio de Variagcdo de Parametros. Aplicar a Transformada de Laplace na obtengao de
solugdes de EDO’s e resolver as EDO’s com solugbes aproximadas pelas séries de poténcias.

Especificos
Estar familiarizado com os conceitos de equacao diferencial e solugdo, e com suas aplicagoes;

Conhecer os métodos elementares de solugdo de equacgdes diferenciais ordinarias de 12 ordem e de
ordem superior;

Conhecer e manipular a Transformada de Laplace de fungdes de uma variavel real por meio da definicao
de Integragao Impropria;

Resolver equagdes diferenciais utilizando transformada de Laplace

I




CONTEUDO PROGRAMATICO

I. Equacdes diferenciais de primeira ordem

Classificacdo de uma Equagéo Diferencial Ordindria segundo a ordem, a linearidade, a natureza dos
coeficientes e da homogeneidade. Equagdes diferenciais lineares: solugao geral. Teorema de existéncia
e unicidade. Problemas de valor inicial. Varidveis separaveis. EDO’s com coeficientes homogéneos.
Classificacdo de EDO’s exatas e metodologia de obtencdo de solucdo. EDO’s ndo exatas e fatores
Integrantes. Método do reagrupamento. EDO’s de Bernoulli, Ricatti e Clairaut e metodologia de obtencéo
de solugao via linearizagao. Aplicagbes de Equacgdes Diferenciais Ordindrias de Primeira Ordem.

Il. Equacdes Diferenciais de Ordem Superior

Introdugdo. Leis fundamentais da Quimica. Reagdes quimicas. Classificagdo das reagbes quimicas.
EDO linear homogénea com coeficientes constantes. Método de obtencao de solugdo de EDO’s de
ordem superior com coeficientes constantes pela classificagdo das raizes da equacao caracteristica.
Principio da Superposicao. Independéncia Linear das solugdes de uma EDO via célculo do Wronskiano.
EDO linear ndo-homogénea com coeficientes constantes. Método dos Coeficientes a Determinar - MCD.
EDO linear com coeficientes variaveis. Método de Variagao dos Parametros - MVP. Aplicacbes

lll. Transformada de Laplace

Definicdo da transformada de Laplace via integragcdo improépria. Linearidade da transformada de
Laplace. Transformada de Laplace de fungbes elementares de Calculo Diferencial e Integral I.
Transformada inversa de Laplace. Linearidade da transformada de Laplace inversa. Principais
transformadas de Laplace. Translagdo da transformada de Laplace. Mudanga de escala na
transformada de Laplace. Primeiro teorema do deslocamento. Funcdo degrau unitario e segundo
teorema do deslocamento. Transformada de Laplace de fungdes periédicas. Transformada de Laplace
de derivada de fungbes. Derivadas de transformada de Laplace. Solucbes de EDO’s lineares com
transformada de Laplace. Convolugao e aplicagdes. Convolugao e transformada de Laplace

METODOLOGIA DE ENSINO

O contetdo programatico sera desenvolvido por meio de aulas expositivas em sala de aula, com a
resolucao de exemplos de aplicabilidade da teoria apresentada previamente. Serao utilizados Softwares
matematicos para visualizagdo e manipulagéo de propriedades geométricas e algébricas dos conceitos
matematicos e softwares especificos para a escrita de textos matematicos.

RECURSOS DIDATICOS

[X] Quadro

[X] Projetor

[]Videos/DVDs

[X] Periddicos/Livros/Revistas/Links
[ 1 Equipamento de Som

[X] Laboratério de Informatica

X] Softwares: matematicos para visualizagdo e manipulagdo de propriedades geométricas e algébricas dos conceitos matematicos e
softwares especificos para a escrita de textos matematicos.

[1Outros:




CRITERIOS DE AVALIACAO

Serdo realizadas ao longo do semestre letivo exames de avaliagdo individuais ou em grupo, com ou sem consulta para verificagdo do
dominio do contetdo desenvolvido na disciplina, ficando a critério do docente ministrante da disciplina a escolha dos instrumentos de
avaliacdo e dimensionamento dos conteudos para cada avaliagdo de acordo com o seu cronograma e evolugdo dos conteudos

programaticos durante o semestre letivo em curso.

ATIVIDADE DE EXTENSAO*

BIBLIOGRAFIA>

Bibliografia Basica:

BOYCE. W. E.; DIPRIMA, R. C. Equacdes diferenciais elementares e problemas de valores de contorno.
10. ed. Tradugdo e revisdo técnica: Valéria Magalhaes lorio. Rio de Janeiro, LTC, 2015.
DIACU, Florin. Introdugao a equacgdes diferenciais: teoria e aplicagdes. Editora LTC, 2004.

DOERING, C. I.; LOPES, A. O. Equacgoes diferenciais ordinarias. 5. ed. IMPA, 2012.
Bibliografia Complementar:

FIGUEIREDO, D.G.; NEVES, A. F. Equacées diferenciais aplicadas. 3. ed. Rio de Janeiro: IMPA, 2015.
MACHADO, K. D. Equagbes Diferenciais Aplicadas. Vol. 1. Ponta Grossa: Toda Palavra: 2012.

ZILL, D. G. Equacdes Diferenciais: com Aplicagdes em Modelagem. Tradugdo: Marcio Koji Umezawa. 3a
ed. Sdo Paulo: Cengage Learning, 2016.

ZILL, D.G.; CULLEN, M. R. Equagbes diferenciais. Vol. 1. Sdo Paulo: Pearson Makron Books, 2001.
ZILL, D.G.; CULLEN, M. R. Equagées diferenciais. Vol. 2. Sao Paulo: Pearson Makron Books, 2001.

OBSERVAGOES

1 Para a oferta de disciplinas na modalidade a distancia, integral ou parcial, desde que ndo ultrapassem os limites definidos em legislagdo.

2 Nesse item o professor deve especificar quais softwares serdo trabalhados em sala de aula.

3 Nesse item o professor pode especificar outras formas de recursos utilizadas que ndo estejam citada.

4 Nesse item deve ser detalhado o PROJETO e/ou PROGRAMA DE EXTENSAO que sera executado na disciplina. Observando as orientagdes do Art. 10, Incisos I, II, lIl,
IV, V, VI, VIl e VIII, da Instrugdo Normativa que trata da construgdo do Plano de Disciplina.

5 Observar os minimos de 3 (trés) titulos para a bibliografia basica e 5 (cinco) para a bibliografia complementar.

Rua José Anténio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: CAJAZEIRAS
CURSO: BACHARELADO EM ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

DISCIPLINA:  FiSICA EXPERIMENTAL  BASICA:
MECANICA

PRE-REQUISITO: FiSICA GERAL |

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [ X ] Optativa [ ]
Eletiva [ ]

CODIGO DA DISCIPLINA:

SEMESTRE/ANO: 2024.1

CARGA HORARIA
TEORICA: 0 h PRATICA: 20h EaD': Oh EXTENSAO: 30h
CARGA HORARIA TOTAL: 50h
DOCENTE RESPONSAVEL: RAPHAELL MACIEL DE SOUSA

EMENTA

Obtengao, tratamento e analise de dados obtidos em experimentos de mecénica (Fisica). Utilizacdo de
aparelhos de medida. Apresentacgdo de resultados.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral

Ao terminar o curso, o aluno devera ser capaz de executar experiéncias de Mecanica com
equipamentos fornecidos, analisando e interpretando os resultados obtidos.

Especificos
Ler instrumentos de medidas.
Analisar a confiabilidade das medidas (erros e propagacao de erros).
Representar graficamente as medidas de acordo com as normas de constru¢éo de gréficos.

Comprovar experimentalmente leis basicas da Mecénica

CONTEUDO PROGRAMATICO

. NogBes sobre erros Postulado de Gauss, instrumentos de medidas, operagdes com desvios, algarismos significativos,
arredondamentos de nimeros e propagacdo de erros.

Il. Construgdo de graficos Representagdo cartesiana, escala métrica, construgdo do grafico cartesiano, principais fungdes,

uso do papel milimetrado, mono-log e log-log, ajuste de curvas.



Ill. Realizagdo de experimentos didaticos nas dreas de mecanica.

METODOLOGIA DE ENSINO

Aulas expositivas utilizando os recursos didaticos disponiveis; Aplicagdo e resolugao de listas de
exercicios, seminarios e trabalhos extraclasse; Aplicagao de experimentos em laboratério.

RECURSOS DIDATICOS

[X] Powerpoint

[X] Projetor

[ ] Tablet

[X] Videos

[ ] Periddicos/Livros/Revistas/Links
[X] Animagoes

[X] Laboratério

[ ] Softwares?

[ ] Outros®

CRITERIOS DE AVALIACAO

Para efeito de avaliacdo, seréo realizadas 3 notas (P1, P2 e P3), em datas definidas no fim de cada
unidade. Essas notas serao obtidas a partir de prova escrita, relatérios, atividades em laboratério, a
critério do professor. O aluno que ndo comparecer a uma das notas tera direito a uma UNICA reposicéo,
cujo contelido sera o mesmo da nota em questdo. A média da disciplina sera uma média aritmética e se
dara da seguinte forma:

M = (P1 + P2 + P3)/3

Os alunos que tiverem média anual superior a 70 (setenta) serdo considerados aprovados por média.
Os que tiverem média inferior a 40 (quarenta) estardo reprovados e os demais poderdo submeter-se a
um exame final (F). A média deste ultimos sera uma média ponderada e se dara da seguinte forma:

MF = (6MA+4AF)/10,

onde MA - média anual, AF - avaliagao final e MF - média final, a qual deve ser igual ou superior a 5
para que o aluno seja considerado aprovado.

Os alunos que ndo comparecerem a pelo menos 75% das aulas serdo considerados reprovados por
falta de frequéncia.

ATIVIDADE DE EXTENSAO*

Atividades e agOes de extensdo voltadas a articulagio entre teoria e pratica junto a comunidade local.
Praticas extensionistas de divulgacao cientifica e tecnoldgica.

BIBLIOGRAFIA®

Bibliografia Basica:

CAMPOS, A. A; ALVES, E. S.; SPEZIALI, N. L. Fisica Experimental Basica na Universidade. 22 Edicao.
Belo Horizonte: Editora da UFMG, 2008.

HALLIDAY, D.;RESNICK, R.; WALKER, J. Fundamentos de Fisica Vol | Mecanica. 7 a Edicdo. Rio de
Janeiro: Editora LTC, 2006

HALLIDAY, D.;RESNICK, R.; WALKER, J. Fundamentos de Fisica Vol Il Eletromagnetismo. 7 a Edigao.
Rio de Janeiro: Editora LTC, 2006



Bibliografia Complementar:

YOUNG, H. D.; FREEDMAN, R.A. Sears & Zemansky Fisica | Mecanica 122 Edicdo Sao Paulo: Addison
Wesley, 2008.

YOUNG, H. D.; FREEDMAN, R.A. Sears & Zemansky Fisica Il Eletromagnetismo. 102 Edi¢cdo. Sao
Paulo: Addison Wesley, 2004

JOHN W. JEWETT, JR. E RAYMOND A. SERWAY Mecanica - Fisica Para Cientistas e Engenheiros -
Vol. 1 - Tradugéo da 82 Edigao Norte - Americana - 2011. Ed. Cengage Learning. (ISBN: 8522110840)

OBSERVAGCOES

1 Para a oferta de disciplinas na modalidade a distancia, integral ou parcial, desde que n3o ultrapassem os limites definidos em legislaco.

2 Nesse item o professor deve especificar quais softwares serdo trabalhados em sala de aula.

3 Nesse item o professor pode especificar outras formas de recursos utilizadas que ndo estejam citada.

4 Nesse item deve ser detalhado o PROJETO e/ou PROGRAMA DE EXTENSAO que sera executado na disciplina. Observando as orientacdes do Art. 10, Incisos I, II, Il
IV, V, VI, Vil e VIII, da Instrugdo Normativa que trata da construgdo do Plano de Disciplina.

5 Observar os minimos de 3 (trés) titulos para a bibliografia basica e 5 (cinco) para a bibliografia complementar.

Rua José Antdnio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: CAJAZEIRAS
CURSO: BACHARELADO EM ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

DISCIPLINA: FISICA GERAL ELETROMAGNETISMO CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: FiSICA GERAL |

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [ X ] Optativa [ ]
Eletiva [ ]

SEMESTRE/ANO: 2024.1

CARGA HORARIA
TEORICA: 50h PRATICA:17h EaD': Oh EXTENSAO: 0h
CARGA HORARIA SEMANAL: 4h
CARGA HORARIA TOTAL: 67h
DOCENTE RESPONSAVEL: ANALINE PINTO VALERIANO BANDEIRA

EMENTA

Carga Elétrica e Forga Elétrica. Campo Elétrico e Lei de Gauss. Potencial Elétrico. Capacitancia e
Dielétricos. Corrente Elétrica e Resisténcia Elétrica. Circuitos elétrico de Corrente Continua. Campo
Magnético, Forga Magnética e a Lei de Ampére. Indugdo Magnética, Lei de Faraday e Lei de Lenz,
Corrente Alternada. Ondas eletromagnéticas e Equagdes de Maxwell.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral

Apresentar de forma ampla e sistematica os fendmenos elétricos, magnéticos e eletromagnéticos,
permitindo, ao estudante, através de discussdes fenomenoldgicas e aplicagdes tecnoldgicas,
fazendo-se uso da matematica como instrumento de quantificagdo, adquirir conhecimentos
béasicos sobre os assuntos.

Especificos

« Apresentar o conceito de carga elétrica, os principios e leis elétricas e magnéticas;
. Possibilitar uma compreensdo sobre os conceitos de forcas e campos elétricos e
magnéticos, bem como o de potencial elétrico e circuitos elétricos;



. Aplicar as leis de Gauss, Ampeére, Lenz e Faraday em fendmenos eletromagnéticos;

« Discutir e utilizar as equacdes de Maxwell e, compreender o principio das telecomunicagdes
através das ondas eletromagnéticas;

. Capacitar o estudante a compreender e resolver situagdes problemas que envolvam os
fendmenos eletromagnéticos;

. Mostrar a importancia do conhecimento em eletromagnetismo para a Ciéncia, Tecnologia e
a Sociedade.

CONTEUDO PROGRAMATICO

I. Carga elétrica e forga elétrica
A carga elétrica Condutores e isolantes e os processos de eletrizagdo Lei de Coulomb
[I. Campo elétrico e lei de Gauss

O Campo elétrico e as linhas de campo; Dipolo elétrico; Fluxo e lei de Gauss; Aplicagbes da
lei de Gauss; Cargas em condutores

lll. Potencial elétrico

Energia potencial elétrica; O potencial elétrico e a diferenga de potencial; Potencial de um
sistema de cargas puntiformes; Calculo do potencial elétrico de distribuicbes continuas de
cargas; Gradiente do potencial

IV. Capaciténcia e dielétricos

Capacitancia e capacitores; Capacitores em série e em paralelo; Armazenamento de energia
em capacitores; Energia do campo elétrico; Dielétricos; Lei de Gauss em dielétricos

V. Corrente elétrica e resisténcia elétrica

Corrente elétrica Resistividade; Resisténcia e lei de Ohm; Resistores em série e em paralelo;
Forga eletromotriz e circuito elétrico; Energia e poténcia em circuitos

VI. Circuitos de corrente continua
Instrumentos de medidas elétricas; Leis de Kirchhoff; Circuitos RC
VII. Campo magnético e forca magnética

Campo magnético; Linhas de campo magnético e fluxo magnético; Movimento de uma carga
puntiforme em um campo magnético; Forca magnética sobre um condutor transportando
corrente; Forga e torque sobre espiras com correntes; Campo magnético de cargas
puntiformes em movimento; Campo magnético de correntes elétricas — lei de Biot-Savart;
Campo de uma espira circular; Lei de Ampére; Aplicagdes da lei de Ampére;

VIII. Indugdo eletromagnética

Experiéncias de inducdo; Lei de Lenz; Lei de Faraday; Forga eletromotriz induzida; Campos
elétricos induzidos; Correntes de Foucault; Corrente de deslocamento e equagdes de Maxwell

IX. Indutancia

Indutancia matua; Indutores e autoindutancia; Energia do campo magnético; Circuito RL;
Circuito LC; Circuito RLC; Geradores e motores

X. Corrente alternada

Fasor e corrente alternada; Resisténcia e reatancia; Circuito RLC; Poténcia em circuitos de
corrente alternada; Ressonancia em circuitos de corrente alternada; Transformadores.



XI. Ondas eletromagnéticas

Equacdes de Maxwell e ondas eletromagnéticas; Ondas eletromagnéticas planas e velocidade
da luz; Ondas eletromagnéticas senoidais; Energia e momento linear em ondas
eletromagnéticas; Ondas eletromagnéticas estacionarias.

METODOLOGIA DE ENSINO

Aulas expositivas utilizando os recursos didaticos disponiveis. Aplicagdo e resolugao de listas de
exercicios, seminarios e trabalhos extraclasse. Aplicagao de trabalhos individuais e/ou em grupo.

RECURSOS DIDATICOS

[X] Powerpoint

[X] Tablet

[X] Videos

[ ] Periédicos/Livros/Revistas/Links
[X] Animagbes

[ ] Laboratério

[X] Softwares?

[ ] Outros®

CRITERIOS DE AVALIACAO
(Espeficarquantas avaliagdes e formas de avaliagdo— avaliagao escrita objetivo, subjetiva, trabalho, seminario, artigo, etc. -
para integralizagao da disciplina/componente curricular, incluindo a atividade de recuperagéo final.)

Para efeito de avaliacdo, serdo realizadas 3 notas (P!, P2, e P3), em datas definidas no fim de cada
unidade. Essas notas serdo obtidas a partir de: prova escrita, trabalho individual e/ou em grupo e
semindrio, a critério do professor. O aluno que ndo comparecer a uma das notas tera direito a uma Unica
reposi¢ao, cujo conteudo serd o mesmo da nota em questdo. A média da disciplina sera uma média
aritmética e se dara da seguinte forma:

M = (P1+P2+P3)/3

Os alunos que tiverem média superior a 7 (sete) serdo considerados aprovados por média. Os que
tiverem média inferior a 4 (quatro) estarao reprovados e os demais poderdao submeter-se a um exame
final (F). A média deste Ultimos sera uma média ponderada e se dara da seguinte forma:

MF = (6M+4F)/10
a qual deve ser igual ou superior a 5 para que o aluno seja considerado aprovado.

Os alunos que ndo comparecerem a pelo menos 75% das aulas serdo considerados reprovados por
falta de frequéncia.

ATIVIDADE DE EXTENSAO*

BIBLIOGRAFIA>

Bibliografia Basica:

HALLIDAY, D.; RESNICK, R. e WALKER, J. Fundamentos de fisica: eletromagnetismo. Vol. 3. 9. ed. Rio
de Janeiro: Livros Técnicos e Cientificos, 2012.



NUSSENZVEIG, H. M. Curso de fisica basica: eletromagnetismo. Vol. 3. 5. ed. S&do Paulo: Edgard
Blucher. 2013.

TIPLER, P. A.; MOSCA, G. Fisica para cientistas e engenheiros: eletricidade e magnetismo, éptica Vol.
2. 6. ed. Rio de Janeiro: Livros Técnicos e Cientificos, 2009.

Bibliografia Complementar:

FERRARO, N. G.; RAMALHO JUNIOR, F., SOARES, P. T. Os fundamentos da fisica: eletricidade. Vol.
3. Editora Moderna, 2007.

FUKE, L. F.; SHIGEKIYO, C. T.; YAMAMOTO, Kazuhito. Os alicerces da fisica 3: eletricidade. Editora
Saraiva, 1991.

GUSSOW, Milton. Eletricidade basica. Editora Bookman, 2009.

SEARS, F. W.; ZEMANSKY, M. W. e YOUNG, H. D. Fisica, vol. 4, 122 edicao, Pearson. Sao Paulo:
20083.

SERWAY, R. & JEWETT JR, J. W. Principios de fisica, vol. 4, 22 edi¢céo. Thonson, 2006.

OBSERVACOES
(Acrescentar informais complementares ou explicativas caso o docente(s) considere importantes para a disciplina/componente
curricular)

1 Para a oferta de disciplinas na modalidade a distancia, integral ou parcial, desde que ndo ultrapassem os limites definidos em legislagdo.

2 Nesse item o professor deve especificar quais softwares serdo trabalhados em sala de aula.

3 Nesse item o professor pode especificar outras formas de recursos utilizadas que ndo estejam citada.

4 Nesse item deve ser detalhado o PROJETO e/ou PROGRAMA DE EXTENSAO que sera executado na disciplina. Observando as orientagdes do Art. 10, Incisos I, II, Ill,
IV, V, VI, VIl e VIII, da Instrugdo Normativa que trata da construgdo do Plano de Disciplina.

5 Observar os minimos de 3 (trés) titulos para a bibliografia basica e 5 (cinco) para a bibliografia complementar.

Rua José Anténio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: Cajazeiras

CURSO: Bacharelado em Engenharia de Controle e Automagao

DISCIPLINA: Laboratério de sistemas digitais CODIGO DA DISCIPLINA:
PRE-REQUISITO: ALGORITMOS E LOGICA DE PROGRAMAGAO

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [X] Optativa [ ]
Eletiva [ ]

SEMESTRE/ANO: 2024.1

CARGA HORARIA
TEORICA: Oh PRATICA: 33h EaD': 0 EXTENSAO: 0h
CARGA HORARIA TOTAL: 33h
DOCENTE RESPONSAVEL: Edleusom Saraiva da Silva

EMENTA

Conceitos introdutérios de sistemas digitais. Sistemas de numeracao e conversoes.
Familias légicas e circuitos integrados. Projeto de Circuitos 16gicos. Circuitos 1dgicos

combinacionais.

Codificador/decodificador, multiplexador/demutiplexador. Circuitos digitais Sequenciais:
flip-flops, registrador de deslocamento, contadores sincronos e assincronos e maquinas de
estados. Aritmética Digital e circuitos aritméticos: somadores e Unidade Légico Aritmética.

Simulagdo de Circuitos Digitais; Dispositivos 16gicos programaveis.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral

. Aplicar conceitos tedéricos e praticos de projetos de circuitos digitais utilizando
circuitos integrados de pequena e média escala de integracao.

Especificos

. Compreender o uso e funcionalidade dos diferentes tipos de portas l6gicas
existentes;

. Utilizar a Algebra Booleana e o mapa de Karnaugh com a finalidade de
manipular expressoes ldgicas;

. Entender o principio de funcionamento de circuitos l6gicos;

. Entender a construcgao de blocos combinacionais e sequenciais, além de suas



aplicagOes em sistemas microprocessados;
« Adquirir conhecimento teorico e pratico com o intuito de manipular programas
e simuladores de circuitos 16gicos;
. Realizar a montagem de circuitos 16gicos utilizando Circuitos Integrados.

CONTEUDO PROGRAMATICO

I. Conceitos introdutérios

1. Conceitos de sinais analdgicos e digitais;

2. Representacoes numéricas;

3. Sistemas de numeracao digital;

4. Portas logicas.

II. Familias ldgicas e circuitos integrados

1. Familias 16gicas: TTL, MOS, CMOS;

2. Terminologia de circuitos integrados digitais.
3. Conectando saidas de TTL juntas.

I. Conceitos introdutoérios

1. Conceitos de sinais analdgicos e digitais;

2. Representacdes numéricas;

3. Sistemas de numeracao digital;

4. Portas logicas.

II. Familias ldgicas e circuitos integrados

1. Familias 16gicas: TTL, MOS, CMOS;

2. Terminologia de circuitos integrados digitais.

3. Conectando saidas de TTL juntas.

METODOLOGIA DE ENSINO

A apresentacdao do conteido dar-se-4 mediante aulas praticas no Laboratério de
Eletricidade/Eletronica, apoiadas em recursos audiovisuais e computacionais, além do uso
do kit de eletrénica digital disponivel no laboratério, estabelecendo um ensino-

aprendizagem significativo.

RECURSOS DIDATICOS

[ X ] Quadro

[ X'] Projetor

[ X] Videos/DVDs

[ X ] Periddicos/Livros/Revistas/Links
[ 1 Equipamento de Som

[ X ] Laboratério

[ X] Softwares?: Multisim

[ X]Outros®: Kit didatico para praticas de circuitos digitais




CRITERIOS DE AVALIACAO

. Relatérios das atividades praticas;

. Trabalhos individuais e em grupo (pesquisas, seminarios);

. Projeto da disciplina;

. O processo de avaliacao é continuo e cumulativo;

« O aluno que nao atingir 70% do desempenho esperado fard Avaliacao Final.
. O resultado final serda composto do desempenho geral do aluno

BIBLIOGRAFIA>

Basica

IDOETA, 1. V.; CAPUANO, F. G. Elementos de eletrénica digital. Rio de Janeiro: Erica,
2002.

FLOYD, Thomas L.; Sistemas Digitais - Fundamentos e Aplicacoes, 9. ed. Brasil: Bookman
Companhia Ed, 2007.

CAPUANO, Francisco Gabriel; Exercicios de eletronica digital, Sdo Paulo: Erica, 1991.
Complementar

MENDONCA, Alexandre; Eletronica digital: curso pratico e exercicios, 2a Edicao, Rio de
Janeiro: MZ, 2007.

COSTA, César da.; Projetos de circuitos digitais com FPGA, 3a Edicdo, Sao Paulo: Erica,
2014

Bibliografia Suplementar (Periédicos)

IEEE Transactions on Circuits and Systems II: Express Briefs, ISSN 1558-3791. Disponivel
em:

https://ieeexplore.ieee.org/xpl/about]ournal.jsp?punumber=8920. Acesso em: 03 out. 2024.
IEEE Circuits and Systems Magazine, ISSN 1558-0830. Disponivel em:

https://ieeexplore.ieee.org/xpl/RecentIssue.jsp?punumber=7384. Acesso em: 03 out. 2024.

1 Para a oferta de disciplinas na modalidade a distancia, integral ou parcial, desde que ndo ultrapassem os limites definidos em legisla¢do.

2 Nesse item o professor deve especificar quais softwares serdo trabalhados em sala de aula.

3 Nesse item o professor pode especificar outras formas de recursos utilizadas que ndo estejam citada.

4 Nesse item deve ser detalhado o PROJETO e/ou PROGRAMA DE EXTENSAOQ que sera executado na disciplina. Observando as orientagdes do Art. 10, Incisos I, II, lll,
IV, V, VI, VIl e VIII, da Instrugdo Normativa que trata da construgdo do Plano de Disciplina.

5 Observar os minimos de 3 (trés) titulos para a bibliografia basica e 5 (cinco) para a bibliografia complementar.

Rua José Antdnio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA

IDENTIFICACAO

CAMPUS: CAJAZEIRAS

CURSO: BACHARELADO EM ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

DISCIPLINA: MECANICA APLICADA CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: ALGEBRA LINEAR; FISICA GERAL |

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [X] Optativa [ ]

. SEMESTRE/ANO: 2024.1
Eletiva [ ]

CARGA HORARIA

TEORICA: 67 h PRATICA: 0 h EaD":0h EXTENSAO: 0 h

CARGA HORARIA SEMANAL: 4

CARGA HORARIA TOTAL: 67 h

DOCENTE RESPONSAVEL: ANRAFEL SILVA MEIRA

EMENTA

Equilibrio dos corpos rigidos: diagrama de corpo livre e reagdes em apoios e conexdes. Cargas
distribuidas e solicitagdes internas. Andlise de estruturas e maquinas. Centro de gravidade, centroide e
momento de inércia.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral

- Conhecer os Principios e Leis Fundamentais da Mecénica. Desenvolver conhecimentos basicos de
estatica dos corpos rigidos, bem como suas formulagdes matematicas, aplicando para o
equacionamento e a resolugao de problemas concretos na area de engenharia de estruturas.

Especificos

- Compreender o equilibrio de um ponto material no espago e sistemas equivalentes de forga;-
Identificar, analisar e determinar as forcas e momentos de equilibrio de um corpo rigido;

- Identificar, analisar e determinar as reagées de apoio;
- Resolver estruturas isostaticas planas simples;

- Determinar centros de gravidade e centroides;



CONTEUDO PROGRAMATICO

Unidade 1

1.1 [Estatica de particulas] Condigdes de equilibrio de uma particula; diagrama de corpo livre;
sistemas de forgas coplanares; sistemas de forcas tridimensionais

1.2 [Sistema equivalente de forgas] Momento de uma forga — formulagéo escalar; produto
vetorial; momento de uma forga — formulagao vetorial; principio dos momentos; Momento de uma forga
em relagdo a um eixo especificado; momento de um binario; Simplificacdo de um sistema de forgas e
binarios; Simplificacao adicionais de um sistema de forgas e binarios; Redugdo de um carregamento
distribuido simples

1.3 [Equilibrio de um corpo rigido] Condicdes de equilibrio do corpo rigido em duas dimensoes;
Equacgoes de equilibrio em duas dimensoes; equilibrio do corpo rigido em trés dimensoes; Equagdes de
equilibrio em trés dimensbes

1.4 [Centroide e Centro de Gravidade] Centro de gravidade, centro de massa e centroide de um
corpo; Corpos compostos; Cargas distribuidas sobre vigas

Unidade 2

2.1 [Andlise de Estruturas: Trelicas] Definicao de uma trelica; Trelicas simples; Anélise de
trelicas pelo método dos nds; Nés sujeitos a condigdes especiais de carregamento; Trelicas espaciais;
Analise de trelicas pelo método das secoes; Trelicas feitas de varias trelicas simples

2.2 [Andlise de Estruturas: Vigas] Diversos tipos de carregamento e apoio; Esforco cortante e
momento fletor em uma viga; Diagramas de esforgo cortante e de momento fletor; Relagbes entre
carregamento, esforgo cortante e momento fletor

2.3 [Andlise de Estruturas: Maquinas] Estruturas que contém elementos sujeitos a agao de
multiplas forgas; Maquinas

Unidade 3

3.1 [Momento de Inércia] Definigdo de momentos de inércia para areas; Teorema dos eixos paralelos
para uma area; Raio de giragdo de uma area; Momento de inércia para areas compostas; Produto de
inércia de uma area; Momentos de inércia para uma area relagao aos eixos inclinados; Circulo de Mohr
para momentos de inércia; Momento de inércia da massa

METODOLOGIA DE ENSINO

Aulas expositivas; Resolugdes de exercicios; Aplicagdes; Discussdes em grupo.

RECURSOS DIDATICOS

[X] Quadro

[X] Projetor

[X] Videos/DVDs

[X] Periddicos/Livros/Revistas/Links
[ ] Equipamento de Som

[ ] Laboratério

[ ] Softwares?

[1Outros?®




CRITERIOS DE AVALIACAO

Participagdo nas aulas e trés avaliagGes escritas valendo 100 pontos cada.

Considerar-se-4 aprovado no periodo letivo o discente que, ao final do semestre, obtiver média aritmética igual ou superior a 70 nas

avaliagOes escritas.

O discente que obtiver Média Semestral (MS) igual ou superior a 40 (quarenta) e inferior a 70 (setenta), tera direito a submeter-se a

Avaliagdo Final.

Serd considerado aprovado, ap6s a avaliagdo final, o discente que obtiver média final igual ou superior a 50 (cinquenta), calculada através
da seguinte equagdo: MF = 0,6¥MS + 0,4*AF

Considerar-se-a reprovado o discente que: | — Obtiver frequéncia inferior a 75% da carga hordria prevista; Il — Obtiver média semestral
menor que 40 (quarenta); lll — Obtiver média final inferior a 50 (cinquenta), apds a avaliagdo final.

ATIVIDADE DE EXTENSAO*

BIBLIOGRAFIA>

Bibliografia Basica:

BEER, F. P. et. al.. Mecénica dos materiais. 7. ed. Editora Bookman, 2015
BEER, F. P. et. al.. Mecanica vetorial para engenheiros: estatica. 9. ed. Porto Alegre: AMGH, 2011.
HIBBELER, R. C. Estética: mecénica para engenharia. 12. ed. Sao Paulo: Pearson, 2010.

Bibliografia Complementar:

FRANCA, L. N. F.; MATSUMURA, A. Z. Mecénica geral. Sdo Paulo: Editora Edgard Blucher, 2011.
HALLIDAY, D.; RESNICK, R. e WALKER, J. Fundamentos de fisica: mecanica. Vol. 1. 9. ed. Rio de
Janeiro: Livros Técnicos e Cientificos, 2012.

HIBBELER, R.C. Resisténcia dos materiais. 7. ed. Livros Técnicos e Cientificos, 2010.

MERIAM, J. L.; KRAIGE, L. G.. Mecéanica para engenharia: estética. 7. ed. Editora LTC, 2016.
SHAMES, I. H. Estatica: Mecénica para Engenharia. 4°ed. Ed. Pearson Education do Brasil: Sdo Paulo,
2002

OBSERVACOES

1 Para a oferta de disciplinas na modalidade a distancia, integral ou parcial, desde que ndo ultrapassem os limites definidos em legisla¢do.

2 Nesse item o professor deve especificar quais softwares serdo trabalhados em sala de aula.

3 Nesse item o professor pode especificar outras formas de recursos utilizadas que ndo estejam citada.

4 Nesse item deve ser detalhado o PROJETO e/ou PROGRAMA DE EXTENSAQ que sera executado na disciplina. Observando as orientagdes do Art. 10, Incisos I, II, Il
IV, V, VI, VIl e VI, da Instrugdo Normativa que trata da construgdo do Plano de Disciplina.

5 Observar os minimos de 3 (trés) titulos para a bibliografia basica e 5 (cinco) para a bibliografia complementar.

Rua José Antdnio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: Cajazeiras

CURSO: Bacharelado em engenharia de Controle e Automagao

DISCIPLINA: Sistemas Digitais. CODIGO DA DISCIPLINA: TEC.0760
PRE-REQUISITO: Nao requer

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [X] Optativa [ ]
Eletiva [ ]

SEMESTRE/ANO: 2024.1

CARGA HORARIA
TEORICA: 50h PRATICA: Oh EaD: Oh EXTENSAO:
CARGA HORARIA SEMANAL: 3h
CARGA HORARIA TOTAL: 50h
DOCENTE RESPONSAVEL: Leandro Honorato de Souza Silva

EMENTA

Conceitos introdutdrios de sistemas digitais. Sistemas de numeragio e conversdes. Algebra de Boole. Projeto de Circuitos légicos. Circuitos
légicos combinacionais. Codificador/decodificador, multiplexador/demutiplexador. Circuitos digitais Sequenciais: flip-flops, registrador de
deslocamento, contadores sincronos e assincronos e maquinas de estados. Aritmética Digital e circuitos aritméticos: somadores e Unidade
Légico Aritmética; Dispositivos ldgicos programaveis

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral

o Aplicar conceitos tedricos e praticos de projetos de circuitos digitais utilizando circuitos integrados de pequena e média escala
de integragdo.

Espedificos

« Compreender o uso e funcionalidade dos diferentes tipos de portas légicas existentes; Utilizar a Algebra Booleana e o mapa
de Karnaugh com a finalidade de manipular expressdes légicas;

« Entender o principio de funcionamento de circuitos l6gicos; Entender a construgdo de blocos combinacionais e sequenciais,
além de suas aplicagdes em sistemas microprocessados;

« Adquirir conhecimento tedrico e pratico com o intuito de manipular programas e simuladores de circuitos l6gicos;

« Realizar a montagem de circuitos légicos utilizando Circuitos Integrados.

CONTEUDO PROGRAMATICO

1. Conceitos introdutdrios



1. Conceitos de sinais analdgicos e digitais;
2. Representagdes numéricas;
3. Sistemas de numeragdo digital;
4. Portas ldgicas.
11. Sistemas de numeracgdo e conversdes
1. Sistemas de numeragdo: binério, octal, decimal e hexadecimal.
2. Conversdes de bases numéricas;
Il. Portas légicas e algebra booleana
1. Constantes de variaveis booleanas;
2. Tabela verdade;
3. Operagdes logicas que descrevem circuitos ldgicos algebricamente;
4. Implementacdo de circuitos a partis de expressdes booleanas;
5. Teoremas de DeMorgan.
IV. Circuitos légicos combinacionais
1. Simplificagdo de circuitos ldgicos;
2. Projeto de circuitos légicos combinacionais;
3. Mapa de Karnaugh;
4. Caracteristicas bdsicas de circuitos integrados digitais.
V. Dispositivos Légicos Programaveis
1. Fundamentos de dispositivos l6gicos programaveis: FPGAs.
2. Aplicagdes de dispositivos ldgicos programaveis.
3. Estrutura basica da linguagem VHDL.
VI. Codificador/decodificador, multiplexador/demutiplexador.
1. Decodificadores;
2. Decodificadores de BCD para sete segmentos;
3. Codificadores;
4. Multiplexadores e setores de dados;
5. Demultiplexadores.
VII. Circuitos digitais Sequenciais: flip-flops, registrador de deslocamento, contadores sincronos e assincronos e maquinas de estados.
1. Flip-flop tipo: D/T/J-K/S-R;
2. Flip-flop com entradas assincronas;
3. ConsideragGes sobre temporizagdo em flip-flop;
4. Flip-flop mestre escravo;
5. Sincronizagdo de flip-flops;
6. Detectando uma sequéncia de entrada;
7. Andlise de circuitos sequenciais;
8. Contadores assincronos;
9. Circuitos integrados de contadores assincronos;
10. Contadores sincronos;

11. Contadores sincronos decrescentes e crescentes;



12. Projeto de contadores sincronos;

13. Contadores com registradores de deslocamento;
14. Méquinas de estado/diagramas de estado;

15. Méquinas Moore e Mealy.

VIII. Aritmética digital e circuitos aritméticos: somadores e Unidade Ldgica Aritmética.

Jany

. Adicdo com numeros bindrios;

N

. Subtragdo no sistema de complemento de 2;

w

. Multiplicagdo de niumeros binarios;

4. Divisdo de numeros binarios;

v

Circuitos aritméticos;

[}

. Projeto de um somador completo;

~

. Somador paralelo completo com registradores;

o]

. Unidade Ldgica Aritmética (ULA).

METODOLOGIA DE ENSINO

A apresentacdo do conteldo dar-se-d4 mediante aulas tedricas e praticas, apoiadas na metodologia de Aprendizagem Baeada em Equipes
(7eam Based Learning - TBL), assim como em recursos audiovisuais e computacionais estabelecendo um ensino-aprendizagem significativo.
Aplicagdo de trabalhos/avalia¢des individuais, apresentacdes de semindrios, lista de exercicios e projeto da disciplina.

RECURSOS DIDATICOS

[ X1 Quadro

[ X] Projetor

[ X ] Videos/DVDs

[ X1 Periédicos/Livros/Revistas/Links
[ ] Equipamento de Som

[ X ] Laboratério

[ X ] Softwares?: Multisim

[ X ] Outros®: Kit didatico para praticas de circuitos digitais

CRITERIOS DE AVALIACAO

« Atividades de garantias de preparo e aplicagdo de conceito da metodologia TBL;
« Provaindividual;

« Projeto da disciplina;
Vale a pena ressaltar que o processo de avaliagdo é continuo e cumulativo.

« 0O aluno que n3o atingir 70% do desempenho esperado fara Avaliag¢do Final.
« O-resultado final sera composto do desempenho geral do aluno

BIBLIOGRAFIA

Bésica
TOCCI, Ronald J.; WIDMER, Neal S. Sistemas digitais: principios e aplicagGes. 11. ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2013.
MARTINI, José Sidnei Colombo; Eletrénica digital: teoria e laboratério, 2a Edi¢do, Sio Paulo: Erica, 2011.

VAHIF, Frank; Sistemas digitais: projeto, otimizacdo e HDLs, Editora: Porto Alegre: Artmed, 2008.



Complementar

IDOETA, I. V.; CAPUANDO, F. G. Elementos de eletrdnica digital. Rio de Janeiro: Erica, 2002.

FLOYD, Thomas L.; Sistemas Digitais - Fundamentos e Aplicagées, 9. ed. Brasil: Bookman Companhia Ed, 2007.
CAPUANO, Francisco Gabriel; Exercicios de eletronica digital, S3o Paulo: Erica, 1991.

MENDONCGA, Alexandre; Eletronica digital: curso prético e exercicios, 2a Edigdo, Rio de Janeiro: MZ, 2007.
COSTA, César da.; Projetos de circuitos digitais com FPGA, 3a Edicdo, Sdo Paulo: Erica, 2014.

Bibliografia Suplementar

IEEE  Transactions on Circuits and  Systems Il:  Express Briefs, ISSN  1558-3791. Disponivel em:
https://ieeexplore.ieee.org/xpl/aboutdournal.jsp?punumber=8920. Acesso em: 03 out. 2024.

IEEE Circuits and Systems Magazine, ISSN 1558-0830. Disponivel em: https:/ieeexplore.ieee.org/xpl/Recentlssue.jsp?
punumber=7384. Acesso em: 03 out. 2024.

Rua José Antdnio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA

IDENTIFICACAO

CAMPUS: Cajazeiras

CURSO: Bacharelado em Engenharia de Controle e Automagao

DISCIPLINA: Anélise de Sinais e Sistemas CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: CALCULO NUMERICO, EQUACOES DIFERENCIAIS E ORDINARIAS

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [x] Optativa [ |

. SEMESTRE/ANO: 2024.1
Eletiva [ ]

CARGA HORARIA

TEORICA: 50h PRATICA: 17h EaD': Oh EXTENSAO: 0h

CARGA HORARIA TOTAL: 67h

DOCENTE RESPONSAVEL: Raphaell Maciel de Sousa

EMENTA

Sinais continuos e discretos no tempo. Operagdes com sinais. Tipos e propriedades de sinais. Sistemas continuos e discretos no tempo.
Sistemas lineares invariantes no tempo. Sistemas representados por equagdes diferenciais e de diferenga. Série e transformada de Fourier.
Andlise de Fourier para sinais e sistemas continuos e discretos no tempo. Amostragem de sinais continuos no tempo. Convolugdo continua e
discreta. Resposta de sistemas lineares. Aplicagdes de sistemas lineares. Transformada de Laplace. Transformada Z. Andlise em
Frequéncia/Janelas/STFT. Filtros Digitais FIR/IIR - Aplicagbes.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral

« Aplicar conceitos de Analise de Sinais e Sistemas para compreensdo e desenvolvimento de sistemas no campo da automagdo
e controle.

Especificos

« Compreender os tipos, propriedades e classificagdes de sinais e sistemas;

« Entender o funcionamento de sistemas com base em sua equagdo governante;

« Avaliar a resposta de sistemas para diferentes tipos de sinais de entrada;

« Entender o principio da amostragem de sinais e implicagGes;

o Avaliar sinais utilizando: série e transformada de Fourier e as transformadas de Laplace e Z;
o Avaliar sistemas de tempo discreto e continuo para aplicagdes de controle e automagio.

CONTEUDO PROGRAMATICO

1. Sinais e Sistema

1. DefinigGes;



2. Conceitos basicos;
Il. Sinais;

1. Sinais de tempo continuo e de tempo discreto;

2. Transformagdo da variavel independente;

3. OperagGes com Sinais: a. Soma e multiplicagdo de sinais b. Multiplicagdo e divisdo por um escalar c. Translagdo ou
deslocamento d. Rebatimento em torno do eixo vertical e. Compressdo e expansdo;

4. Sinais pares e sinaisimpares: a. Decomposi¢cdo em componentes pares e impares;

5. Sinais periddicos;

6. Sinais basicos e suas propriedades;

11l. Sistemas

1. Tipos de sistemas a. Sistemas Lineares b. Sistemas Estacionarios c. Sistemas Causais d. Sistemas Estaveis e. Sistemas
Inversiveis f. Sistemas com ou sem Memoria;

IV. Sistemas Lineares Invariantes ao Deslocamento (LID)

. Convolugdo discreta e Resposta ao Impulso;
. Andlise Grafica da Convolugdo a. Propriedades da Convolugdo Discreta;
. Propriedades de Sistemas LID;

A W N P

. Equagdes de Diferenca com Coeficientes Constantes a. Sistemas com Resposta ao Impulso Finita b. Sistemas com Resposta ao
Impulso Infinita;
5. Implementagdo de Sistemas a Partir da Equagdo de Diferenca

V. Sistemas Lineares Invariantes no Tempo (LIT)

. Alintegral de Convolugdo e Resposta ao Impulso a. Propriedades da Integral de Convolugao;
. Andlise Grafica da Convolugdo;
. Propriedades de Sistemas LIT;

. Equagdes Diferenciais;

v A W N

. Implementag3do de Sistemas Descritos por Equagdes Diferenciais;
VI. Analise de Fourier

1. Série de Fourier;

2. Transformada de Fourier;
VII. Caracterizagdo no tempo e na frequéncia dos sinais e sistemas;

. Arepresentagdo magnitude-fase da transformada de Fourier;

. Arepresentagdo magnitude-fase da resposta em frequéncia dos sistemas LIT;

. Propriedades no dominio do tempo dos filtros seletivos em frequéncia ideais;

. Aspectos no dominio da frequéncia e no dominio do tempo dos filtros ndo ideais;

v A W N

. Sistemas de primeira ordem e de segunda ordem de tempo continuo;
VIII. Amostragem;

. Representagdo de um sinal de tempo continuo por suas amostras: o teorema da amostragem;
. Reconstrugdo de um sinal a partir de suas amostras usando interpolagdo;

. O efeito da subamostragem: aliasing;

. Processamento em tempo discreto de sinais de tempo continuo;

v b W N

. Amostragem de sinais de tempo discreto;
IX. Transformada de Laplace;

X. Transformada Z.

METODOLOGIA DE ENSINO

A apresentacdo do conteudo dar-se-a mediante aulas tedricas e praticas, apoiadas em recursos audiovisuais e computacionais, bem como

estabelecendo um ensino-aprendizagem significativo. Aplicagdo de trabalhos individuais, apresentagdes de semindrios e lista de exercicios.

RECURSOS DIDATICOS

[x] Quadro

[x] Projetor

[x] Videos/DVDs

[x] Periddicos/Livros/Revistas/Links
[ 1 Equipamento de Som



[x] Laboratério
[x] Softwares?: Scilab, matlab
[x] Outros®:IDE para python/C/C++

CRITERIOS DE AVALIAGCAO
(Espeficarquantas avaliagdes e formas de avaliagdo— avaliacao escrita objetivo, subjetiva, trabalho, seminario, artigo, etc. -
para integralizagao da disciplina/componente curricular, incluindo a atividade de recuperagao final.)

Serdo realizadas 3 avaliagdes, de modo que cada avaliagdo pode ser composta por atividades desenvolvidas durante a
disciplina. As referidas atividades podem ser de naturezas diversas, descritas a seguir:

o Avaliagdes escritas;

o Relatdrios de algumas atividades praticas;

o Trabalhos individuais e em grupo (listas de exercicios, pesquisas, seminarios);
o Projetos de disciplina;

o O processo de avaliagdo é continuo e cumulativo;

o O-resultado final sera composto do desempenho geral do aluno.

Sera realizada 1 avaliagdo de recuperagéo final.

ATIVIDADE DE EXTENSAO*

BIBLIOGRAFIA>

Bibliografia Basica:

OPPENHEIM, A. V.; WILLSKY, A. S. Sinais e Sistemas. 2. ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2010. 520 p.

CARVALHO, J. M; GURJAOQ, E. C.; VELOSO, L. R. Introdugo a Andlise de Sinais e Sistemas. 1 ed. Rio de Janeiro: Elsevier, 2015.
LATHI, B. P. Sinais e Sistemas Lineares. Tradugdo: Gustavo Guimardes Parma. 2. ed. Porto Alegre: Bookman, 2007. 856 p.
HAYKIN, S. S.; VEEN, B.V. Sinais e Sistemas,1 ed., Porto Alegre: Bookman, 2002.

Bibliografia Complementar:

HSU, H. P. Sinais e Sistemas, Bookman. 2. ed. 2012.

PROAKIS, J. G.; MANOLAKIS, D. K. Digital Signal Processing - principles, algorithms and applications, Prentice Hall, 4 ed., 2006.
XTAN L., Digital Signal Processing: Fundamentals and Applications, 2008.

RAPUANO, S.; HARRIS, F. J. An introduction to FFT and time domain windows, IEEE Instrum. Meas. Mag., v. 10, n. 6, p. 32-44, Dez. 2007.
MORAIS, V.; VIEIRA, C. Matlab Curso Completo. 1. ed. Editora FCA, 2013.

CHAPMAN, S. J. Programagdo em Matlab para Engenheiros. 2. ed. 2011. 432 p

Bibliografia Suplementar:

Simpdsio Brasileiro de Sistemas Elétricos-SBSE, v. 1, n. 1, 2020. Disponivel em:
https://www.sba.org.br/open_journal_systems/index.php/sbse/article/view/2364. Acesso em: 03 out. 2023. Innovar ISSN 0121-5051.
Acesso em: http://www.scielo.org.co/pdf/inno/v32n85/0121-5051-inno-32-85-83.pdf. Acesso em: 03 out. 2023.

OBSERVACOES
(Acrescentar informais complementares ou explicativas caso o docente(s) considere importantes para a disciplina/componente
curricular)

1 Para a oferta de disciplinas na modalidade a distancia, integral ou parcial, desde que n3o ultrapassem os limites definidos em legislaco.

2 Nesse item o professor deve especificar quais softwares serdo trabalhados em sala de aula.

3 Nesse item o professor pode especificar outras formas de recursos utilizadas que ndo estejam citada.

4 Nesse item deve ser detalhado o PROJETO e/ou PROGRAMA DE EXTENSAQ que sera executado na disciplina. Observando as orientagdes do Art. 10, Incisos I, II, Il
IV, V, VI, Vil e VIII, da Instrugdo Normativa que trata da construgdo do Plano de Disciplina.

5 Observar os minimos de 3 (trés) titulos para a bibliografia basica e 5 (cinco) para a bibliografia complementar.



Rua José Antdnio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: CAJAZEIRAS
CURSO: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO
DISCIPLINA: CIRCUITOS ELETRICOS CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: FISICA GERAL ELETROMAGNETISMO; EQUACOES DIFERENCIAIS E
ORDINARIAS.

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [X] Optativa [ ] Eletiva[] | O SCMESTRE: 2024.1

CARGA HORARIA
TEORICA: 67 h/a PRATICA: 0 h/a EaD': EXTENSAO:
CARGA HORARIA TOTAL: 60 h/a (50 h/r)
DOCENTE RESPONSAVEL: José Tavares de Luna Neto

EMENTA

Andlise de circuitos em corrente continua: leis de Kirchhoff (andlise por n6s e por malhas), linearidade,
superposicao, transformagéo de fontes, teoremas de Thévenin e de Norton e maxima transferéncia de
poténcia. Analise de circuitos de primeira ordem e de segunda ordem. Analise de circuitos monofasicos
em regimente manente senoidal: fasores, impedancia, valor eficaz, poténcia ativa, reativa, aparente e
complexa, fator de poténcia, corregao de fator de poténcia, resposta em frequéncia e filtros. Andlise de
circuitos trifasicos em regimente permanente senoidal: sistema trifasico balanceado, sequéncia de
fases, ligacbes em delta e em estrela e poténcia em sistemas trifasicos. Transformada de Laplace
aplicadas em circuitos.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral:

. Avaliar o comportamento operativo de circuitos elétricos, conhecendo os modelos de
cada componente e sua operagao em circuitos de corrente continua, permitindo a utilizagao
de leis e técnicas na previsdo dos fatos inerentes a projetos e analises conduzidas em
laboratério..

Especificos:

« Compreender modelos de componentes basicos de circuitos;
. Utilizar as Leis de Ohm, Kirchhoff, Thevenin e Norton;



. Equacionar, calcular e analisar circuitos elétricos bem como o comportamento permanente
e transitério de circuitos de 1.2 e 2.2 ordem;

. Avaliar o0 método, as técnicas de calculo e os recursos mais apropriados para a resolucao
dos problemas com circuitos elétricos.

« Aplicar transformada em Laplace em problemas relacionados a circuitos elétricos.

CONTEUDO PROGRAMATICO

|. Circuitos Resistivos

« Leide Ohm;

« Leis de Kirchhoff;

. Associacao de resistores;

« Instrumentos de Medida: amperimetros, voltimetros e ohmimetros;
. Resistores reais.

Il. Teoremas de Rede

« Superposicao;

. Teoremas de Thévenin e de Norton;
. Maxima transferéncia de poténcia;

. Simulagao computacional.

lll. Elementos armazenadores de energia

. Capacitores

. Energia armazenada em capacitores

. Associagao de capacitores

« Indutores

. Energia armazenada em indutores

« Associacao de indutores

. Regime permanente em corrente continua
. Capacitores e Indutores reais

IV. Circuitos RC, RL e RLC

« Circuitos RC

. Circuitos RL

. Constantes de tempo

. Resposta a uma fungao de excitagao constante
« Circuitos com dois elementos armazenadores

. Resposta natural

« Resposta forcada

IV. Transformadas de Laplace

« Definigéo
. A fungao impulso
. Aplicacdes a equagdes com integrais e derivadas

METODOLOGIA DE ENSINO

A apresentacdo do conteudo dar-se-4 mediante aulas tedricas e praticas, apoiadas em
recursos audiovisuais e computacionais, bem como estabelecendo um ensino-aprendizagem
significativo, fazendo uso de estratégias de aprendizagem ativa (Peer Instruction e Sala de Aula
Invertida).

RECURSOS DIDATICOS




[X] Quadro.

[X] Projetor.

[X] Videos no YouTube.

[X] Periédicos/Livros/Revistas/Links.

[ 1 Equipamento de Som

[ 1 Laboratério de Eletricidade.

[X] Laboratério de Informatica.

[X] Softwares?: LTSpice (gratuito) e/ou TINA-TI (gratuito com limitagbes) e/ou Multisim Online (gratuito
com limitagbes de simulag&o).

[ ] Outros®

CRITERIOS DE AVALIACAO

A Média Parcial Semestral da Disciplina (MD) sera composta por duas avaliagdes presenciais escritas
dissertativas sobre os contelidos estudados (AV01 e AV02). O calculo da média da disciplina se dara
da seguinte forma: MD = (AVO1 + AV02)/2. Eventualmente o docente podera passar atividades extras
que irdo se somar a AV01 e AV02, compondo a média semestral da disciplina. A quantidade de
instrumentos de avaliagdo segue o estipulado no regimento didatico dos cursos superiores do IFPB

(art. 39 da RESOLUCAOQ N° 54-CS, DE 20 DE MARCO DE 2017.

ATIVIDADE DE EXTENSAO*

BIBLIOGRAFIA>

Bibliografia Basica:

1. HAYT JUNIOR, W. H.; KEMMERLY, J. E.; DURBIN, S. M. Analise de Circuitos em Engenharia. 8. ed. Porto Alegre: McGraw-Hill,
2014.

2. NAHVI, M.; Edminister, J. A.; Circuitos Elétricos — Colegdo Schaum, Rio de Janeiro, Editora McGrawHill, 42 Edigdo, 2008.
3. ALEXANDER, C. K.; SADIKU, M. N. O. Fundamentos de Circuitos Elétricos. 5. ed. Porto Alegre: McGraw-Hill, 2013.
4, NILSSON, J. W.; RIEDEL, S. A. Circuitos Elétricos. 10. ed. Sdo Paulo: Pearson Brasil, 2016
Bibliografia Complementar:
1. BRANCO FILHO, J. F. C. Circuitos Elétricos Basicos - Analise e Projetos em Regime Permanente. 1. ed. Sdo Paulo: LTC, 2017.
2. SVOBODA, J. A.; DORF, R. C. Introdugdo aos Circuitos Elétricos. 9. ed. Sdo Paulo: LTC, 2016.
3. NILSON, JAMES W.; REIDEL, SUSAN A_; Circuitos elétricos. 82 ed. SAO PAULO, EDITORA PEARSON, 2009.
4. BOYLESTAD, R. L. Introdugdo a Andlise de Circuitos. 12. ed. Sdo Paulo: Pearson, 2011.

5. NAHVI, M.; EDMINISTER, J. Electric circuits - Schaum’s outlines. 6. ed. [s.l.] McGraw-Hill Education, 2013.

Bibliografia Suplementar:
Circuits and Systems. Disponivel em: https://www.scirp.org/journal/cs/. Acesso em: 03 out. 2023.

DOS SANTOS, Nat3 Braga Kelly et al. ATERRAMENTO ELETRICO, UMA REVISAO BIBLIOGRAFICA. Revista Ibero-Americana de Humanidades,
Ciéncias e Educagdo, v. 9, n. 5, p. 4656-4672, 2023. Disponivel em: https://www.periodicorease.pro.br/rease/article/view/10380. Acesso em:
03 out. 2023.




OBSERVACOES
(Acrescentar informais complementares ou explicativas caso o docente(s) considere importantes para a disciplina/componente
curricular)

1 Para a oferta de disciplinas na modalidade a distancia, integral ou parcial, desde que ndo ultrapassem os limites definidos em legisla¢do.

2 Nesse item o professor deve especificar quais softwares serdo trabalhados em sala de aula.

3 Nesse item o professor pode especificar outras formas de recursos utilizadas que ndo estejam citada.

4 Nesse item deve ser detalhado o PROJETO e/ou PROGRAMA DE EXTENSAO que seré executado na disciplina. Observando as orientagdes do Art. 10, Incisos I, II, lll,
IV, V, VI, VIl e VIII, da Instrugdo Normativa que trata da construgdo do Plano de Disciplina.

5 Observar os minimos de 3 (trés) titulos para a bibliografia basica e 5 (cinco) para a bibliografia complementar.

Rua José Antdnio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100




MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: CAJAZEIRAS
CURSO: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO
DISCIPLINA: LABORATORIO DE CIRCUITOS ELETRICOS CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: FiSICA GERAL ELETROMAGNETISMO; EQUACOES DIFERENCIAIS E
ORDINARIAS.

s . ) ANO/SEMESTRE: 2024.1
UNIDADE CURRICULAR: Obrigatoéria [X] Optativa [ ] Eletiva [ ]

CARGA HORARIA
TEORICA: 0 h/a PRATICA: 33h EaD': EXTENSAO:
CARGA HORARIA TOTAL: 33 h
DOCENTE RESPONSAVEL: PROF. ME. JAILTON FERREIRA MOREIRA

EMENTA

Componentes de um circuito elétrico: resistores, capacitores e indutores; Instrumentos de
medidas: voltimetro, amperimetro, ohmimetro e wattimetro; Fontes de tensdo e corrente; Variaveis de
Circuitos e Leis de Ohm; Leis de Kirchhoff; Associagdo de elementos e circuitos simples; Andlise de
pequenos Sinais; Circuitos de 12 e 22 Ordem; Andlise de circuitos lineares invariantes; Simulagao de
Circuitos Elétricos; Selos de ecol6gicos para componentes elétricos: diretiva RoHS (Restriction of
Certain Hazardous Substances).

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral:

« Avaliar o funcionamento dos circuitos elétricos, conhecendo os modelos de cada componente
€ sua operagao em circuitos de corrente continua, permitindo a utilizagéo de leis e técnicas
na previsao dos fatos inerentes a projetos e analises conduzidas em laboratério.

Especificos:

. Conhecer e compreender as principais variaveis de circuitos elétricos;
« Aplicar técnicas de andlise de circuitos em regime permanente;

. Analisar, caracterizar e projetar circuitos elétricos de 1a e 2a ordem;

« Aplicar os teoremas de redes elétricas na montagem de circuitos.




H CONTEUDO PROGRAMATICO H

« Unidade |
- Elementos basicos de laboratério;
» Cédigo de cores de resistores;
- Instrumentos de medicao: voltimetro, amperimetro e ohmimetro;
- Manuseio do osciloscépio digital;
. Unidade Il
- Leis de Ohm e de Kirchhoff aplicada a circuitos resistivos;
- Teorema da Superposicdo; Teoremas de Thevenin e Norton;
- Teorema da Maxima Transferéncia de Poténcia aplicada a circuitos resistivos.
. Unidade Il
» Circuitos com elementos armazenadores de energia (Capacitor e Indutor);
- Montagem de Circuitos de Primeira Ordem (RC e RL);
- Montagem de Circuitos de Segunda Ordem (RLC).

METODOLOGIA DE ENSINO

As aulas serdo compostas por uma breve revisdo do contelido estudado na disciplina teérica, auxiliado
com simulagdes computacionais € uma apresentagao do experimento e seus objetivos. A reviséo e a
apresentacdo da pratica serdo realizadas através de slides (expositiva) e da leitura dos guias
experimentais (previamente disponibilizados pelo docente). Serdo utilizados materiais como: guias de
laboratério e videos do YouTube para suporte. A execugao dos experimentos se dara em laborat6rio.

RECURSOS DIDATICOS

[X] Quadro.

[X] Projetor.

[X] Videos no YouTube.

[X] Periédicos/Livros/Revistas/Links.

[ 1 Equipamento de Som

[X] Laboratério de Eletricidade.

[X] Laboratério de Informatica.

[X] Softwares?: LTSpice (gratuito) e/ou TINA-TI (gratuito com limitagbes) e/ou Multisim Online (gratuito
com limitagbes de simulagao).

[ ] Outros?®




CRITERIOS DE AVALIACAO

A Média Parcial Semestral da Disciplina (MD) ser4 composta por duas avaliagbes escritas e de
atividades realizadas em laboratério (AV0O1, AV02 e REL, respectivamente). Duas avaliacdes sem
consulta (AV01 e AV02) com pontuagdo maxima de 100, cada uma, e a pontuagao referente a atividade
REL sera de acordo com os relatérios elaborados pelos alunos ao longo do semestre, com base nas
simulagdes e experimentos desenvolvidos em laboratério. A pontuagdo dos relatérios experimentais
serd definido pelo docente ao longo do semestre, podendo variar de 10 a 20 pontos por relatério
experimental. Exemplo: Dois relatérios REL1 e REL2 a serem entregues pelos alunos. O docente
definiu que a pontuacdo maxima de REL1 é de 10 pontos e REL2 é de 15 pontos. A pontuagdo maxima
da atividade REL = 10+15 = 25 pontos, e sera somada as avaliagbes AV01 e AV02. A proposta é que a
pontuagéo da atividade REL complemente a nota das avaliagdes AV01 e AV02. O calculo da média da
disciplina se dara da seguinte forma: MD = (AV01 + AV02 + REL)/2.

A quantidade de instrumentos de avaliagdo segue o estipulado no regimento didatico dos cursos
superiores do IFPB.

Cada atividade sera um relatério em que consistird de uma parte de simulagao e uma parte oriunda da
pratica realizada pelo discente.

ATIVIDADE DE EXTENSAO*

BIBLIOGRAFIA>

Bibliografia Béasica:

1. ALEXANDER, C. K.; SADIKU, M. N. O. Fundamentos de Circuitos Elétricos, Sdo Paulo,
Editora McGraw Hill, 32 Edicao, 2008.

2. DORF, R. C.; SVOBODA, J. A. Introducao aos Circuitos Elétricos. Rio de Janeiro, Livros
Técnicos e Cientificos - LTC, 52 Edigéo, 2003.

3. NILSON, J. W.; REIDEL, S. A. Circuitos Elétricos, Sao Paulo, Editora Pearson, 82 Edicao,
2009.

Bibliografia Complementar:

1. NAHVI, M.; EDMINISTER, J. A.; Circuitos Elétricos — Colecdo Schaum, Rio de Janeiro,
Editora McGraw Hill, 42 Edigao, 2008.

2. BOYLESTAD, R. L. Introdugéo a Andlise de Circuitos. Prentice Hall/Pearson, 102. e.d, 2004.
3. BARTKOWIARK, R. A.; Circuitos Elétricos, Sao Paulo, Editora Makron Books, 1999.

4. HAYT W. H.; KEMMERLY J. E.; DURBIN, S. M.; Analise de circuitos de engenharia. McGraw
Hill Brasil, 2014.

5. MAHMOOD N., JOSEPH A., EDMINISTER; Teoria e problemas de circuitos elétricos.
traducéo de Guilherme Moutinho Ribeiro. Porto Alegre: Bookman, 2008.

OBSERVACOES
(Acrescentar informais complementares ou explicativas caso o docente(s) considere importantes para a disciplina/componente
curricular)




Rua José Antdnio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA

IDENTIFICACAO

CAMPUS: CAJAZEIRAS

CURSO: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

DISCIPLINA: MECANICA DOS FLUIDOS CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: EQUAGOES DIFERENCIAIS E ORDINARIAS

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [X] Optativa [ ]

. SEMESTRE/ANO: 2024.1
Eletiva [ ]

CARGA HORARIA

TEORICA: 50 PRATICA: 17 EaD': EXTENSAO:

CARGA HORARIA TOTAL: 67

DOCENTE RESPONSAVEL: JOAB SOBREIRA DE ANDRADE

EMENTA

Mecanica dos Fluidos. Conceitos Fundamentais. Forgas Hidraulicas em Superficies Submersas. Balango Global de Massa.
Equagéo da Quantidade de Movimento para o Volume de Controle Inercial. Dindmica de Fluxo Incompressivel Nao-viscoso.
Transferéncia de Massa. Escoamento de Fluidos ao Redor de Corpos Submersos. Introdugéo a Transferéncia de calor.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral

« Aprender conceitos e técnicas de solugdo de problemas de fendmenos de transporte, envolvendo a estética e a
dinamica de fluidos, analisando e redigindo experimentos de fendmenos de transporte.

Especificos

« Estudar o comportamento dos fluidos.

« Estabelecer as leis que o caracterizam, quer estejam em repouso ou em movimento.

« Determinar a forga exercida por um fluido em repouso numa superficie ou corpo submerso.

« Estudar o movimento dos fluidos, permitindo a compreensao de medidores de vazao e de velocidade.
« Estudar as transferéncias de massa e de calor.

CONTEUDO PROGRAMATICO

1. Mecénica dos Fluidos. Conceitos fundamentais
1. Nogdes Basicas. Fluidos. Métodos de Analise. Tensoes.

2. Forgas hidraulicas em superficies submersas



1. Reviséo de Estatica dos Fluidos. Forgas sobre corpos submersos. Empuxo. Equilibrio. Estabilidade.
3. Balancgo global de massa
1.Andlise de Escoamentos. Cinemética. Volumes de Controle.
4. Equacéo da quantidade de movimento para o volume de controle inercial
1.Conservacgao da energia. Bernoulli. Escoamento Potencial.
5. Dinamica de fluxo incompressivel ndo-viscoso
1. Medigéo do escoamento com tubo de Pitot com Venturi.
6. Transferéncia de Massa
1.Concentragéo. Andlise dimensional.
7. Escoamento de fluidos ao redor de corpos submersos
1. Escoamento em Condutos Forgados.
8. Introdugéo a transferéncia de calor

1.Modos de transferéncia de calor.

METODOLOGIA DE ENSINO

A apresentac¢do do conteldo dar-se-a mediante aulas tedricas e praticas, apoiadas em recursos audiovisuais e computacionais, bem como
estabelecendo um ensino-aprendizagem significativo. Aplicacdo de trabalhos individuais e/ou apresentacbes de seminarios e/ou lista de
exercicios. Como a utilizagdo dos recursos do Ambiente Virtual de Aprendizagem — AVA.

RECURSOS DIDATICOS

[X] Quadro

[X] Projetor

[X] Videos/DVDs

[X] Periddicos/Livros/Revistas/Links
[ ] Equipamento de Som

[X] Laboratério

[ ] Softwares?

[ ]Outros?

CRITERIOS DE AVALIAGCAO
Serdo realizadas trés avaliagdes escritas podendo ser de carater misto (com questdes objetivas e/ou subjetivas). Pode se ter atividades
relacionados as praticas em laboratério como a produgdo de relatérios bem como apresentacdo de seminarios individuais e/ou em grupo
de forma complementar. O aluno tem direito a repor uma avaliagdo sem justificativa prévia O aluno que ndo atingir 70% do desempenho
esperado fara Avaliagdo Final.

ATIVIDADE DE EXTENSAO*

BIBLIOGRAFIA®

Bibliografia Basica:

BRUNETTI, FRANCO. Mecanica dos fluidos. 2. ed. Pearson, 2008.

FOX, R. W.; MCDONALD, A. T.; PRITCHARD,P. J. Introdugao a mecanica dos fluidos. 8. ed. Rio de Janeiro: Livros Técnicos
Cientificos, 2006.

MUNSON, B. R.; YOUNG, D. F.; OKIISHI, T. H. Fundamentos da mecéanica dos fluidos. 4. ed. Sao Paulo: Edgard Bliicher, 2004.

Bibliografia Complementar:

CENGEL, Y.A.; CIMBALA, J.M.. Mecénica dos Fluidos - Fundamentos e Aplicagdes, McGraw-Hill Interamericana do Brasil Ltda,
2007.



CENGEL, Y.A. Transferéncia de Calor e Massa: Uma abordagem pratica. 3. e.d. Mc. Graw Hill,

S&o Paulo, 2009.

GILES, R. V.; EVETT, J.B.; LIU, C. Mecénica dos fluidos e hidraulica. 2. ed. Sao Paulo: Makron

Books, 1996.

SHAMES, |. H. Mecénica dos Fluidos. v. 1 e 2. Sdo Paulo: Edgard Bliicher, 1999.

SISSOM, L. E.; PITTS, D. R. Fenémenos de transporte. Rio de Janeiro: Livros Técnicos Cientificos, 2001.

OBSERVAGCOES
As atividades praticas dependem da presenga de insumos disponiveis nos laboratdrios de hidraulica e de fisica. Durante o
curso da disciplina sera atualizado a situagdo relativo as praticas.

1 Para a oferta de disciplinas na modalidade a distancia, integral ou parcial, desde que ndo ultrapassem os limites definidos em legislagdo.

2 Nesse item o professor deve especificar quais softwares serdo trabalhados em sala de aula.

3 Nesse item o professor pode especificar outras formas de recursos utilizadas que ndo estejam citada.

4 Nesse item deve ser detalhado o PROJETO e/ou PROGRAMA DE EXTENSAO que seré executado na disciplina. Observando as orientagdes do Art. 10, Incisos I, II, lll,
IV, V, VI, VIl e VIII, da Instrugdo Normativa que trata da construgdo do Plano de Disciplina.

5 Observar os minimos de 3 (trés) titulos para a bibliografia basica e 5 (cinco) para a bibliografia complementar.

Rua José Anténio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA

IDENTIFICACAO

CAMPUS: CAJAZEIRAS

CURSO: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

DISCIPLINA: TERMODINAMICA APLICADA CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: CALCULO DIFERENCIAL E INTEGRAL Il

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [ X ] Optativa [ ]

) SEMESTRE/ANO: 2024 .1
Eletiva [ ]

CARGA HORARIA

TEORICA: 33h PRATICA: 17h EaD': EXTENSAO:

CARGA HORARIA TOTAL: 50h

DOCENTE RESPONSAVEL: JOAB SOBREIRA DE ANDRADE

EMENTA

Conceitos fundamentais e definicdes; Propriedades de uma substancia pura; Trabalho e Calor; Transferéncia de calor; Leis da
Termodinamica; Entropia; Exergia.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR

Geral

« Fornecer ao aluno os conhecimentos basicos e necessarios para a compreensao das leis da termodinamica
aplicadas a equipamentos e processos industriais.

Especificos

« Compreender as relagdes entre as diferentes grandezas termodinamicas;

« lIdentificar o estado termodinamico de substancias puras.

« lIdentificar os principais tipos de processos termodinamicos, quantificando suas grandezas envolvidas.

« Calcular quantidades de energia térmica e mecéanica envolvidas em processos e equipamentos de fluxo.
« Compreender e aplicar as leis da termodinamica em processos e equipamentos industriais.

« Aprender e aplicar o conceito de entropia.

« Calcular a eficiéncia de ciclos termodinamicos e de maquinas de fluxo.

« Aplicar os conceitos de termodinamica para promover controle e automagao industrial.

CONTEUDO PROGRAMATICO

1. Introducéo a Termodinamica



1. Conceito de sistema e volume de controle termodinamico;
2. Propriedades e estado termodinamico;
3. Equilibrio, propriedades intensivas e extensivas.

2. Substancias Pura

1. Superficies “p-v-T7;
2. Propriedades termodinamicas do vapor;
3. Equagdes de estado.

3. Trabalho e Calor

1. Defini¢éao de trabalho e calor;
2. Formas de transmisséao de calor (condugao, convecgao e radiacao);
3. Entalpia, calor latente e especifico.

4. Primeira e Segunda Leis da Termodinamica

1. Primeira Lei da termodinamica aplicada a sistemas e volumes de controle;
2. Irreversibilidade e disponibilidade - conceito de entropia.

3. Maquina e eficiéncia de Carnot.

4. Segunda Lei da termodinamica aplicada a sistemas e volumes de controle;
5. Conceito e aplicagdo acerca de exergia.

METODOLOGIA DE ENSINO

A apresentagdo do conteudo dar-se-a4 mediante aulas tedricas, apoiadas em recursos audiovisuais e computacionais, bem como
estabelecendo um ensino-aprendizagem significativo. Aplicagdo de trabalhos individuais, apresentagdes de seminarios e lista de
exercicios.

RECURSOS DIDATICOS

[X] Quadro

[X] Projetor

[X] Videos/DVDs

[X] Periddicos/Livros/Revistas/Links
[ ] Equipamento de Som

[X] Laboratério

[X] Softwares?

[ ]Outros?®

CRITERIOS DE AVALIAGCAO

Seréao realizadas trés avaliagdes escritas podendo ser de carater misto (com questdes objetivas e/ou subjetivas). Pode se ter
atividades relacionados as praticas em laboratério como a produgéo de relatérios bem como apresentagédo de seminarios
individuais e/ou em grupo de forma complementar. O aluno tem direito a repor uma avaliagdo sem justificativa prévia O aluno
que néo atingir 70% do desempenho esperado fara Avaliagéo Final

ATIVIDADE DE EXTENSAO*

BIBLIOGRAFIA>

Bibliografia Basica:
CENGEL, Y. A.; BOLES, M. A. Termodinamica. 72 edi¢ao, Editora McGraw Hill, 2013.
WYLEN, G. V.; SONNTAG, R. E. Fundamentos da termodinamica classica. 82 edi¢ao. Editora Blucher, 2013.

LEVENSPIEL, O. Termodinamica amistosa para engenheiros. 12 edigdo. Editora Bliicher, 2002




Bibliografia Complementar:

CHAUI-BERLINK, J. G.; MARTINS, R. A. As duas primeiras leis: Uma introdugao a Termodinamica. 12 edigdo. Editora Unesp,
2013.

MORAN, M. J.; SHAPIRO, H. N. Principios de termodinamica para engenharia. 42 edigao. Editora LTC, 2002.

MORAN, M. J. et al. Introducéo a engenharia de sistemas térmicos: termodindmica, mecéanica dos fluidos e transferéncia de
calor. 12 edi¢éo. Editora LTC, 2000.

RESNICK, R.; HALLIDAY, D. Fundamentos de Fisica, v. 2., 2006.

SANTOS, N. O. Termodinamica Aplicada as Termelétricas. 22 Edigdo. Editora Interciéncia, 2006.

OBSERVAGCOES

As atividades praticas dependem da presencga de insumos disponiveis nos laboratérios de hidraulica e de fisica. Durante o
curso da disciplina serd atualizado a situagcdo relativo as praticas

1 Para a oferta de disciplinas na modalidade a distancia, integral ou parcial, desde que n3o ultrapassem os limites definidos em legislaco.

2 Nesse item o professor deve especificar quais softwares serdo trabalhados em sala de aula.

3 Nesse item o professor pode especificar outras formas de recursos utilizadas que ndo estejam citada.

4 Nesse item deve ser detalhado o PROJETO e/ou PROGRAMA DE EXTENSAQ que sera executado na disciplina. Observando as orientagdes do Art. 10, Incisos I, II, Il
IV, V, VI, Vil e VIII, da Instrugdo Normativa que trata da construgdo do Plano de Disciplina.

5 Observar os minimos de 3 (trés) titulos para a bibliografia basica e 5 (cinco) para a bibliografia complementar.

Rua José Antdnio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARA(BA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: CAJAZEIRAS
CURSO: BACHARELADO EM ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

DISCIPLINA: RESISTENCIA DOS MATERIAIS CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: MECANICA APLICADA

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [X] Optativa [ ]
Eletiva [ ]

SEMESTRE/ANO: 2024 .1

CARGA HORARIA
TEORICA: 67 h PRATICA: 0 h EaD:0h EXTENSAO: 0 h
CARGA HORARIA SEMANAL: 4
CARGA HORARIA TOTAL: 67 h
DOCENTE RESPONSAVEL: ANRAFEL SILVA MEIRA

EMENTA

Cargas. Tensdes e Deformagdes. Analise de Tensdes. Tensdes e Deformagdes devido a Solicitagbes
Simples: Tragédo, Compressao, Cisalhamento, Flexao e Tor¢éo

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral

- Reconhecer o comportamento mecanico de materiais sujeitos a esforgos, principios basicos da andlise
de tensdes e metodologia para o calculo deformacdes e esforgos.

Especificos

- Identificar as propriedades mecanicas dos materiais que influenciam no comportamento estrutural;
- Calcular as tensoes e deformagdes decorrentes dos esforgos atuantes;

- Analisar 0 caminhamento dos esforgos nas estruturas e tragar diagramas solicitantes;

- Introduzir o conceito de dimensionamento, determinando dimensdes em elementos estruturais.




H CONTEUDO PROGRAMATICO ”

Unidade 1

1.1 [Conceito de Tensao] Tensdes nos elementos de uma estrutura: Cargas resultantes internas;
Tenséao (conceito); Tensdo normal; Tensdo de cisalhamento; Estado geral de tenséo.

Tensdo normal média em uma barra com carga axial: Distribuigdo da tensdo normal média;

Tenséo de cisalhamento média: Cisalhamento simples; Cisalhamento duplo; Tensdo em um plano
obliquo sob carregamento axial; Limite de resisténcia de um material; Carga admissivel e tensao
admissivel; coeficiente de seguranca; Selecdo de um coeficiente de seguranga apropriado, tensao
admissivel e coeficiente de segurancga;

1.2 [Deformacgao e Propriedades Mecanicas do Material] Deformacéo: Deformagéo normal;
unidades; deformagao por cisalhamento; componente cartesianas da deformacgéo.

Propriedades Mecanicas do Material: Diagrama tensao-deformacéo (Tracédo); Diagrama tensao-
deformacgéo (compressao); Lei de Hooke - médulo de elasticidade; Comportamento elastico e
comportamento plastico de um material. Deformagdes de elementos sob carregamento axial; Coeficiente
de Poisson; O diagrama tensao — deformacgao de cisalhamento; médulo de elasticidade ao cisalhamento.

1.3 [Carga Axial] Principio de Saint-Venant; Deformacgéao eldstica de um elemento submetido a carga
axial; Principio da Superposi¢do. Elemento com carga axial estaticamente indeterminado. Método de
analise de forga para elementos carregados axialmente. Tensao térmica.

Unidade 2

2.1 [Torcao] Deformacao por torcao de um eixo circular; férmula da torcao; Eixo Macigo; Eixo
Tubular. Angulo de torgao.

2.2 [Flexao] Diagramas de forga cortante e momento fletor. Método grafico para construir
diagramas de forca cortante e momento fletor. Deformagéao por flexdo de um elemento reto; férmula da
flexdo. Vigas Compostas; Método da Secao Transformada.

Vigas de concreto armado.

2.3 [Cisalhamento Transversal] Cisalhamento em elementos retos; férmula do cisalhamento;
Tensdes de cisalhamento em vigas; Limitagées do uso da férmula do cisalhamento.

2.4 [Projeto de Vigas]  Base para o projeto de vigas; Projeto de viga prismatica.
Unidade 3

3.1 [Transformagédo de Tensédo] Transformacao de tensdo no plano. Equagdes gerais de
transformagéao de tensdo no plano; Tensdes principais e tensao de cisalhamento maxima no plano.
Circulo de Mohr — tensé&o no plano; Exercicios Circulo de Mohr — tenséo no plano

3.2 [Deflexao em vigas e eixos] Linha elastica; Relagdo Momento-Curvatura; Inclinagéo e
deslocamento por integragao; Condigoes de contorno; Condigdes de continuidade. Método da
superposicao. Vigas e eixos estaticamente indeterminados — método da integracéo.

METODOLOGIA DE ENSINO

Aulas expositivas; Resolugdes de exercicios; Aplicagdes; Discussdes em grupo

RECURSOS DIDATICOS




[X] Quadro

[X] Projetor

[X] Videos/DVDs

[X] Periédicos/Livros/Revistas/Links
[ 1 Equipamento de Som

[ ] Laboratorio

[ ] Softwares?

[ 1 OQutros?®

CRITERIOS DE AVALIACAO
Participacéao nas aulas e trés avaliagdes escritas valendo 100 pontos cada.

Considerar-se-a aprovado no periodo letivo o discente que, ao final do semestre, obtiver média
aritmética igual ou superior a 70 nas avaliagdes escritas.

O discente que obtiver Média Semestral (MS) igual ou superior a 40 (quarenta) e inferior a 70 (setenta),
tera direito a submeter-se a Avaliagéo Final.

Seréa considerado aprovado, apds a avaliagéo final, o discente que obtiver média final igual ou superior
a 50 (cinquenta), calculada através da seguinte equagao: MF = 0,6*"MS + 0,4*AF

Considerar-se-a reprovado o discente que: | — Obtiver frequéncia inferior a 75% da carga horéria
prevista; Il — Obtiver média semestral menor que 40 (quarenta); Il — Obtiver média final inferior a 50
(cinquenta), apés a avaliagao final.

ATIVIDADE DE EXTENSAO*

BIBLIOGRAFIA>

Bibliografia Béasica:

BEER, F. P. et. al.. Mecanica dos materiais. 7. ed. Editora Bookman, 2015.
BEER, F. P. et. al.. Mecénica vetorial para engenheiros: estatica. 9. ed. Porto Alegre: AMGH, 2011.
HIBBELER, R.C. Resisténcia dos materiais. 7. ed. Livros Técnicos e Cientificos, 2010

Bibliografia Complementar:

MERIAM, J. L.; KRAIGE, L. G.. Mecéanica para engenharia: estatica. 7. ed. Editora LTC, 2016.
NASH, W.A. Resisténcia dos materiais. Sdo Paulo: Mc Graw Hill, 1982.

POPQV, Egor P. Introdugéo a mecénica dos solidos. 1 Ed. Edgard Blucher. 1978.

SCHIEL, Frederico. Resisténcia dos materiais. Editora Harper e McGraw-Hill do Brasil, 1992.
TIMOSHENKO, S. P. Mecanica dos sélidos. Rio de Janeiro: LTC. 1989.

Bibliografia Suplementar (Periddicos)

Revista Matéria. ISSN 1517-7076. Disponivel em:
https://www.scielo.br/j/rmat/a/K3RXq6PCSAYMDFyfY6q3PPm/?lang=pt. Acesso em: 03 out. 2024.

REVISTA ELETRONICA DE EDUCAGAO DA FACULDADE ARAGUAIA, 11: 396-410. Disponivel em:
https://sipe.uniaraguaia.edu.br/index.php/REVISTAUNIARAGUAIA/article/view/605/pdf_95. Acesso em: 03 out. 2023.




OBSERVACOES
(Acrescentar informais complementares ou explicativas caso o docente(s) considere importantes para a disciplina/componente
curricular)

1 Para a oferta de disciplinas na modalidade a distancia, integral ou parcial, desde que ndo ultrapassem os limites definidos em legisla¢do.

2 Nesse item o professor deve especificar quais softwares serdo trabalhados em sala de aula.

3 Nesse item o professor pode especificar outras formas de recursos utilizadas que ndo estejam citada.

4 Nesse item deve ser detalhado o PROJETO e/ou PROGRAMA DE EXTENSAQ que sera executado na disciplina. Observando as orientagdes do Art. 10, Incisos I, II, Il
IV, V, VI, VIl e VIII, da Instrugdo Normativa que trata da construgdo do Plano de Disciplina.

5 Observar os minimos de 3 (trés) titulos para a bibliografia basica e 5 (cinco) para a bibliografia complementar.

Rua José Antdnio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100




MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCAGAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICAGCAO

CAMPUS: CAJAZEIRAS

CURSO: BACHARELADO EM ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

DISCIPLINA: MODELAGEM E SIMULAGAO DE SISTEMAS DINAMICOS “CODIGO DA DISCIPLINA:
PRE-REQUISITO: ANALISE DE SINAIS E SISTEMAS

ANO/SEMESTRE: 2024/1

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [X] Optativa [ ] Eletiva [ ] PERIODO NA MATRIZ: 6

CARGA HORARIA
TEORICA: 50h ||PRAT|CA: 17h "EaD: Ohs “EXTENSAO: 0Oh
CARGA HORARIA SEMANAL: 4 h/a
CARGA HORARIA TOTAL: 67h
DOCENTE RESPONSAVEL: PROF. ME. JAILTON FERREIRA MOREIRA

“ EMENTA ||

Introdugéo aos sistemas de controle. Modelagem matematica de sistemas dinamicos no dominio da frequéncia (Laplace). Fungdes de transferéncia
de elementos dindmicos. Diagramas de blocos e simplificagéo de diagramas de blocos. Modelagem matematica de sistemas dindmicos por variaveis
de estado. Analise da resposta transitéria e em regime permanente de sistemas dindmicos. Sistemas com mudltiplas entradas. Andlise do erro em
regime permanente. Polos, zeros e estabilidade de sistemas. Analise computacional de sistemas dindmicos. Implementagdes computacionais no
dominio do tempo e discreto. Métodos de identificacdo de sistemas. Simulagdes computacionais e métodos de identificagao.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral:

. Compreender os fundamentos da modelagem de Sistemas de Controle para a andlise e desenvolvimento de sistemas no campo de
automacéo e controle.

Especificos:

Descrever os conceitos basicos relativos aos sistemas de controle em malha aberta e malhafechada.

Compreender a representacdo matematica de sistemas de controle, no dominio de Laplace, apartir de sistemas fisicos reais.

Compreender a representacdo matematica de sistemas de controle, por variaveis de estado,a partir de sistemas fisicos reais.

Entender a relagéo entre os sistemas de controle no dominio de Laplace e no dominio dotempo (variaveis de estado).

Compreender os conceitos de polos e zeros, erro de regime permanente e estabilidade.

Identificar a resposta de sistemas de primeira e de segunda ordem.

Descrever os requisitos de desempenho para os sistemas de primeira e de segunda ordem.

Identificar os sistemas de ordem superior e relacionar as suas respostas com os sistemas deprimeira e segunda ordem.

Aplicar os critérios de estabilidade na anélise de sistemas de controle.
Analisar os sistemas de controle pela técnica do lugar das raizes e pela técnica da repostaem frequéncia.

Compreender as agdes basicas de controle: proporcional, integral e derivativa.

Projetar compensadores/controladores pelo método do lugar das raizes.

Projetar compensadores/controladores pelo método da resposta em frequéncia.

Analisar a estabilidade de sistemas de controle pelo critério de Nyquist.

Identificar as agdes de controle basicas, bem como as derivadas (PI, PD e PID).

Projetar sistemas de controle através dos requisitos de desempenho, utilizando as técnicas trabalhadas ao longo da disciplina.

H CONTEUDO PROGRAMATICO ||

Introducdo aos sistemas de controle:
1. Exemplos de sistemas de controle.
2. Componentes basicos de um sistema de controle.
3. Controle de malha fechada versus controle de malha aberta.
4. Projeto de sistemas de controle.
. Modelagem matematica de sistemas de controle classico:
1. Revisdo de transformada de Laplace: sinais de entrada, propriedades e teoremas mais utilizados em sistemas de controle.

2. Definigdo de funcéo de transferéncia e controle classico.



3. Diagrama de pélos e zeros no plano -s.
4. Diagramas de blocos e simplificagao de diagramas.
5. Modelagem de sistemas elétricos, mecanicos e de fluidos.
6. Nao linearidades e linearizagéo.
7. Simulagéo utilizando o software Scilab@ e/ou software PSIM@.
1. Modelagem matematica em sistemas de controle moderno:
1. Representagao por espago de estados.
2. Transformagédo de uma fungéo de transferéncia em representagdo no espago de estados.
3. Diagramas de bloco no espago de estados.
4. Simulagao utilizando o software Scilab
Iv. Andlise da resposta transitéria e em regime permanente:
1. Sistemas de primeira e segunda ordem.
2. Sistemas de ordem superior.
3. Andlise de resposta transitéria com a ferramenta Scilab.
4. Andlise da estabilidade de sistemas e critério de estabilidade de Routh-Hurwitz.
5. Erros estacionarios em sistemas de controle com realimentagao unitéria.
6. Agdes de controle basicas: liga-desliga (on-off), proporcional, integral e derivativa.
v. Andlise e projeto de sistemas de controle pelo método do lugar geométrico das raizes (LGR).
1. Construgdo grafica do lugar das raizes (esbogo a méo e utilizando ferramenta computacional).
2. A importancia do LGR no projeto de sistemas de controle.
3. Compensagao por atraso de fase e por avanco de fase.
vi. Andlise e projeto de sistemas de controle pelo método da resposta em frequéncia.
1. Construgdo dos diagramas de Bode.
2. Critérios de estabilidade em frequéncia.
3. Compensacao por atraso de fase e por avango de fase.

“ METODOLOGIA DE ENSINO “

O conteldo sera abordado com aulas expositivas (apoiado por slides, videos do Youtube e material em PDF), disponibilizado previamente aos
alunos, antes das aulas e utilizando, sempre que possivel, a simulagdo dos problemas com a ferramenta Scilab.

Serao resolvidas questdes do livro texto em sala de aula, utilizando pincel e quadro. As questdes seréo discutidas em sala de aula.

“ RECURSOS DIDATICOS |

[X] Quadro.

[X] Projetor.

[X] Videos/DVDs.

[X] Periédicos/Livros/Revistas/Links.

[ ] Equipamento de Som

[X] Laboratério de Informatica.

[X] Softwares?: Scilab (gratuito) e/ou Matlab e/ou PSIM.
[ 1 Outros?®

CRITERIOS DE AVALIAGAO

A média parcial da disciplina (MD) sera composta por duas avaliagdes presenciais (AV1 e AV2) no formato prova sem consulta mais uma atividade
dirigida no formato tarefa/trabalho (AV3), de acordo com a seguinte equacdo MD = (AV1 + AV2 + AV3)/3. A pontuagdo maxima de cada atividade
(AV1, AV2 e AV3) sera de 100 pontos. A quantidade de avaliagdes segue o estipulado no regimento didatico dos cursos superiores do IFPB.

A tarefa AV3 envolverd atividades analiticas e de simulagcdo com a ferramenta computacional estudada.

” BIBLIOGRAFIA ”

Bibliografia Basica:
1. OGATA, K. Engenharia de Controle Moderno. 5. ed. Sao Paulo: Pearson Prentice Hall, 2010.
2. FRANKLIN, G. F.; POWELL, J. D.; EMAMI-NAEINI, A. Sistemas de Controle para Engenharia. 6 ed. Porto Alegre: Bookman, 2013.
3. NISE, N. S. Engenharia de Sistemas de Controle. 7. ed. Rio de Janeiro: LTC, 2017.
4. CASTRUCCI, P. B. DE L.; BITTAR, A.; SALES, R. M. Controle Automético. 1a. ed. Rio de Janeiro: Editora LTC, 2011.
Bibliografia Complementar:
1. DORF, R. C.; BISHOP, R. H. Sistemas de Controle Moderno. 12 ed., Rio de Janeiro: LTC, 2013.

2. BAZANELLA, A. S.; SILVA JUNIOR, J. M. G. DA. Sistemas de controle: principios e métodos de projeto. 1a. ed. Porto Alegre: Editora da
UFRGS, 2005.

3. PENEDO, S. R. M. Sistemas de Controle — Matematica Aplicada a Projetos. 1 ed. Sao Paulo: Erica. 2014.

4. LEONARDI, F.; MAYA, P. A. Controle Essencial. 1.ed. Pearson: 2011.
HAYKIN, S. S.; VEEN, B.V. Sinais e Sistemas,1 ed., Porto Alegre: Bookman, 2002.

5. MORAIS, V.; VIEIRA, C. Matlab Curso Completo. 1. ed. Editora FCA, 2013.



CHAPMAN, S. J. Programagédo em Matlab para Engenheiros. 2. ed. 2011. 432 p.

Bibliografia Suplementar:

DURAES, Julia Lambert Andrade et al. Revisao Bibliografica: controladores de processos Literature review: process controllers. Brazilian Journal of

Development, v. 7, n. 8, p. 77770-77785, 2021. Disponivel em:
https://scholar.archive.org/work/nopwhbn74bdmbmnwxkrhjmccce/access/wayback/https://www.brazilianjournals.com/index.php/BRJD/article/download/34009/pdf.

Acesso em: 03 out. 2023.

Rua José Anténio da Silva, 300, Jardim Oasis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA

IDENTIFICACAO

CAMPUS: CAJAZEIRAS

CURSO: BACHARELADO EM ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

DISCIPLINA: PROCESSOS DE FABRICAGAO CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: TECNOLOGIA DOS MATERIAIS

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [X] Optativa [ ]
Eletiva [ ]

SEMESTRE/ANO: 2024/1

CARGA HORARIA

TEORICA: 34 h PRATICA: 33 h EaD: 0 h EXTENSAO: 0 h

CARGA HORARIA SEMANAL: 4 h/a

CARGA HORARIA TOTAL: 67h

DOCENTE RESPONSAVEL: MARTILIANO SOARES FILHO

EMENTA

Metrologia mecanica (Instrumentos de Medidas e Instrumentos Verificadores); Fundamentos da Usinagem
(formacgdo do cavaco, materiais para ferramentas de corte, geometria para ferramenta de corte, fluido de corte,
usinabilidade, parametros de corte); Processos de Usinagem; CNC (coordenadas, eixos e movimentos, sistemas
CNC, comando CNC, operagdo e programac¢ao de maquinas CNC, programas e processos CAD e CAM);

Reaproveitamento e descarte adequado de fluido de corte.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR

Geral

. Conhecer e aplicar conceitos de Programacao CNC compreendendo e
implementando solucdes para diversos Processos de Usinagens de Pecas.

Especificos

. Compreender os conceitos de Metrologia Mecanica;

. Conhecer os Instrumentos de Medidas utilizados na medicao de pecas usinadas;

. Compreender o processo de formacao do cavaco na usinagem;

. Conhecer as ferramentas de corte e sua importancia para o processo de
usinagem;

. Conhecer as tecnologias das maquinas CNC;



. Desenvolver e Implementar programas CNC utilizando os recursos disponiveis.

CONTEUDO PROGRAMATICO

I. Metrologia Mecanica

1. Introducao;

2. Unidades (milimetro e polegada);

3. Resolucao; leitura; régua, paquimetro; micrometro; relégio comparador;
goniébmetro;

4. Tolerancia; ajustes.

II. Fundamentos da Usinagem

1. Formacao do cavaco;

2. Geometria para ferramenta de corte;
3. Parametros de corte;

4. Materiais para ferramentas de corte;
5. Fluido de corte;

6. Usinabilidade;

lll. Processos de Usinagem

1. Operacao de Furagao e Furadeiras;

2. Operacao de Torneamento, Torno Mecanico e suas Ferramentas;
3. Operacao de Fresamento, Fresadoras e suas Ferramentas;

4. Operacao de Retificacao e Retificadoras.

IV. Usinagem com CNC

1. Coordenadas, eixos e movimentos;
2. Pontos de Referencia das méaquinas CNC;
3. Ferramentas utilizadas no Torneamento, Fresamento e Furacao;

IN

. Classificacao das Ferramentas para Torneamento e Fresamento.
5. Operacoes de corte frequientes no Torneamento e Fresamento CNC.

V. Operacao e Programacao de Maquinas CNC

1. Comandos CNC;

2. Introdugao a Programacao;

3. Funcdes Preparatérias;

4. Funcbes Miscelaneas

5. Funcdes de Interpolacao;

6. FuncOes de Compensacoes;

7. Funcoes que Simplificam a Programacao (Ciclos Fixox);
8. Subprogramas;

VI. Programas e Processos CAD e CAM

1. Softwares CAD/CAM,;
2. Criacao da Geometria da Peca;
3. Planejamento e Criacdo da trajetdria da Ferramenta;

IN

. Geracao do programa;
5. Execucao do programa.




METODOLOGIA DE ENSINO

A apresentagdo do conteudo dar-se-a mediante aulas tedricas e praticas, apoiadas em recursos audiovisuais e
computacionais, bem como estabelecendo um ensino-aprendizagem significativo. Aplicagdo de trabalhos

individuais e lista de exercicios.

RECURSOS DIDATICOS

[X] Quadro

[X] Projetor

[X] Videos/DVDs

[X] Periédicos/Livros/Revistas/Links

[ 1 Equipamento de Som

[X] Laboratério de Maquinas Operatrizes
[X] Softwares: Edgecam, Inventor.

[ ] Qutros:

CRITERIOS DE AVALIACAO

« AvaliagOes escritas;

« Relatdrios de algumas atividades praticas;

« Trabalhos individuais e em grupo;

« O processo de avaliagdo é continuo e cumulativo;

« O aluno que ndo atingir 70% do desempenho esperado fara Avaliagdo Final.

« O resultado final serd composto do desempenho geral do aluno.

BIBLIOGRAFIA

Bibliografia Basica:

DINIZ, A. E.; MARCONDES, F. C.; COPPINI, N. L. Tecnologia da Usinagem dos Materiais. 9. ed. Editora Artliber, 2014.
SILVA, S. D. CNC: Programagao de Comandos Numéricos Computadorizados. Sdo Paulo: Editora Erica, 2006.
ROCHA, J. Programacéo de CNC para Torno e Fresadora. Lisboa, Editora FCA-Editora de Informatica, 2016.

LIRA, F. A. Metrologia Dimensional: Técnicas de Medig¢ao e Instrumentos para o controle e Fabricagao Industrial. Sao
Paulo: Editora Erica, 2015.

Bibliografia Complementar:

SOUZA, A. F., ULBRICH, C. B. L. Engenharia Integrada Por Computador e Sistemas. Editora Artliber, 2009.
FITZPATRICK, M. Introducéo aos Processos de Usinagem. Editora AMGH, 2013.

CHIAVERINI, V. Tecnologia Mecanica: Processos de Fabricagdo e Tratamento Vol. 2. 2. ed. Editora Pearson, 1995.
BINI, E.; RABELLO I. D. Manual Pratico de Maquinas Ferramentas. 3. ed. Editora Hemus, 2004.

Bibliografia Suplementar:

Raymundo, E. A.; Ribeiro, R. B.; Tavares, N. M.; Domingos, B. S. M.; Fernandes, L. F. V. M.; Souza, V. C. Maquinas e
Metais, 2022. Disponivel em: www.arandanet.com.br/revista/mm/artigo_tecnico/199-analise-dos-parametros-de-corte-
via-MEV-do-material-como-recebido.html. Acesso em: 12 set. 2023.

Simulagdo em maquina CNC virtualizada (Machining Simulation). Revista Ferramental, 2022. Disponivel em:
www.revistaferramental.com.br/artigo/simulacao-em-maquina-cnc-virtualizada-machining-simulation#. Acesso em: 12
set. 2023.

OBSERVACOES

Politica de educagao ambiental: reciclagem de metais.
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MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: Cajazeiras
CURSO:: BACHARELADO EM ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

DISCIPLINA: SISTEMAS E DISPOSITIVOS MECANICOS [|CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: RESISTENCIA DOS MATERIAIS

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [ x] Optativa [ ]
Eletiva [ ]

SEMESTRE/ANO: 2024/1

CARGA HORARIA
TEORICA:50h PRATICA:17h EaD: Oh EXTENSAO:
CARGA HORARIA SEMANAL: 4 h/a
CARGA HORARIA TOTAL: 67h
DOCENTE RESPONSAVEL: Romualdo Figueiredo de Sousa

EMENTA

Introdugdo a Cinematica e Dinamica de Mecanismos; Projeto/Dimensionamento/Sele¢do de Elementos de Maquinas: Unides, Eixos, Mancais,
Guias Lineares, Acoplamentos, Engrenagens, Polias; Correias, Correntes e Sistemas de Redugdo de Velocidade; Projeto Mecanico de Sistemas
Automatizados: Tais como Esteiras Transportadoras, Manipulares Robdticos e Outros Sistemas Mecanicos. Simulagdo computacional de

dispositivos mecanicos.

Elementos de unides permanentes e ndo permanente; Parafuso de poténcia; Molas; Cabos de agos; Eixos; Engrenagens; Polias; Correias;
Correntes; Chavetas e estrias; Mancais; Outros elementos de maquinas: Conceitos basicos de acoplamentos e juntas universais, embreagens

e conversor de torque, freios, volantes, ganchos, elementos eldsticos

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral :

Oferecer conceitos, procedimentos e técnicas de analise necessarias para o projeto de elementos de maquinas encontrados em dispositivos

e sistemas mecanicos.
Especificos :

Proporcionar ao aluno a capacidade de projetar unides permanentes, ndo permanentes, eixos assim como dimensionar ou selecionar

parafusos de poténcia, molas e cabos de ago;

Proporcionar ao aluno a capacidade de projetar eixos, chavetas, estrias e transmissdes por engrenagens assim como dimensionar ou

selecionar polias, correias;

Oferecer conceitos basicos de acoplamentos e juntas universais, embreagens e conversor de torque, freios, volantes, ganchos, elementos

eldsticos assim como o procedimento para dimensionar ou selecionar mancais;



CONTEUDO PROGRAMATICO

1. Introdugdo aos dispositivos mecanicos;
2. Cinematica e dinamica dos Mecanismos: analise tedrica e simulagdo computacional aplicada em automagdo e controle;
3. Elementos de maquina: engrengens, polias, correias, correntes, entre outros elementos. Aplicagdes em automagdo;

5. Projeto de dispositivos: analise, dimensionamento e sele¢do de componentes mecanicos e simulagdo computacional.

METODOLOGIA DE ENSINO

A apresentacdo do conteludo dar-se-4 mediante aulas tedricas, apoiadas em recursos audiovisuais e computacionais, bem como
estabelecendo um ensino-aprendizagem significativo. Aplicagdo de trabalhos individuais, apresentagdes de semindrios e listas de exercicios.

RECURSOS DIDATICOS

[x] Quadro

[x] Projetor

[x] Videos/DVDs

[x] Periddicos/Livros/Revistas/Links

[ 1 Equipamento de Som

[x] Laboratério

[x] Softwares: Inventor, Solid Works, Ansy
[1Qutros

CRITERIOS DE AVALIACAO

A média parcial da disciplina (MD) sera composta por duas avaliagdes presenciais (AV1 e AV2) no formato prova sem consulta mais uma
atividade dirigida no formato tarefa/trabalho (AV3), de acordo com a seguinte equagdo MD = (AV1 + AV2 + AV3)/3. A pontuagdo maxima de
cada atividade (AV1, AV2 e AV3) sera de 100 pontos. A quantidade de avaliagdes segue o estipulado no regimento didatico dos cursos

superiores do IFPB. A tarefa AV3 envolvera atividades analiticas e de simulagdo com a ferramenta computacional estudada.

BIBLIOGRAFIA

Bibliografia Bésica:

NORTON, Robert L. Projeto de Maquinas: uma abordagem integrada. Bookman, 2013.
NORTON, Robert L. Cinematica e dinamica dos mecanismos. Porto Alegre: AMGH, 2010.
JUVINALL, Robert C.; MARSHEK, Kurt M. Fundamentos do projeto de componentes de maquinas. 4.ed. Rio de Janeiro, RJ: LTC, 2008

Bibliografia Complementar:

HIBBELER, R. C. Dindmica: Mecanica para Engenharia. 10. ed. Sdo Paulo: Prentice Hall, 2005.
PROVENZA, F.; SOUZA, H. R. Cinematica, estatica, dindmica. Sdo Paulo: Ed. F. Provenza, 1993.
MOTT, Robert L. Elementos de Maquinas em Projetos Mecanicos. Pearson, 2015

SARKIS, Melconian. Elementos de maquinas. S3o Paulo: Editora Erica, 2000

DA CUNHA, Lamartine Bezerra et al. Elementos de maquinas. LTC, 2005

Bibliografia Suplementar:

Revista Maquinas e equipamentos. Disponivel em: https://maquinasequipamentos.com.br/revista-maquinas-equipamentos/. Acesso em: 03
out. 2023.

Rua José Anténio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100






MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: Cajazeiras
CURSO: Bacharelado em Engenharia de Controle e Automagao

DISCIPLINA: Eletrnica CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: CIRCUITOS ELETRICOS, LABORATORIO DE CIRCUITOS ELETRICOS
UNIDADE CURRICULAR: Obrigatoria [x] Optativa [ ] Eletiva [
]

ANO/SEMESTRE: 2024/1

CARGA HORARIA
TEORICA: 50h PRATICA: 17h EaD: Oh EXTENSAO: 0Oh
CARGA HORARIA SEMANAL: 4 h/a
CARGA HORARIA TOTAL: 67h
DOCENTE RESPONSAVEL: Emanoel Raimundo Queiroz Chaves Junior

EMENTA

Introducdo a eletrénica analdgica e a teoria dos semicondutores; Introdugcdo ao diodo de jungéo e
aplicacdo em circuitos eletrdnicos. Outros diodos especiais. Introducio ao transistor bipolar de jungao
(TBJ) e aplicagdo em circuitos eletrbnicos em controle e automagao. Introdugdo aos transistores de
efeito de campo (JFET e MOSFET) e aplicagbes em controle e automacdo. Outros dispositivos
semicondutores: SCR, TRIAC.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR

Geral

. Entender os principios de funcionamento dos dispositivos semicondutores utilizados em
circuitos eletronicos aplicados em automagao e controle.

Especificos

. Distinguir eletrénica analégica e eletrénica digital.

. Reconhecer as caracteristicas dos diversos tipos de sinais encontrados em circuitos
eletrénicos.

. Reconhecer as principais caracteristicas dos materiais semicondutores.

. Resumir a teoria dos semicondutores e das bandas de energia.

. Descrever o fluxo da corrente elétrica a partir do movimento dos elétrons e das lacunas.

. Descrever as caracteristicas dos materiais semicondutores tipo P e tipo N.



Reconhecer as caracteristicas basicas do diodo de jungao.

Reproduzir os modelos basicos do diodo de jungéo.

Aplicar corretamente os modelos do diodo de juncdo na andlise de circuitos eletrénicos.
Descrever as aplica¢gdes mais comuns do diodo de juncao.

Reconhecer os diodos especiais mais comuns: diodo LED, diodo Zener, entre outros.
Explicar o funcionamento dos diodos especiais estudados.

Resolver problemas tipicos com os diodos especiais estudados.

Reconhecer a estrutura e a simbologia de um transistor bipolar de juncao (TBJ).
Explicar o principio de funcionamento de um TBJ npn e um TBJ pnp.

Distinguir e explicar as regides de funcionamento do TBJ e suas aplicagdes: regido ativa,
regido de corte e regido de saturagao.

Explicar o funcionamento das estruturas tipicas de polarizacdo de um TBJ.

Aplicar os modelos de amplificagéao de sinais de um TBJ.

Descrever o funcionamento do par diferencial basico com TBJ.

Resolver problemas tipicos de circuitos eletrénicos com TBJ em controle e automagéo.
Analisar estudos de caso envolvendo circuitos eletronicos com TBJ.

Comparar a regulacdo de tensédo com TBJ com a regulagéo através de circuito integrado
dedicado.

Analisar circuitos eletrbnicos com circuitos integrados de reguladores de tensao
mais comuns.

Explicar o principio de funcionamento de um transistor de efeito de campo de jungéo (JFET).
Comparar o funcionamento de um TBJ com um JFET.

Distinguir e explicar as regides de funcionamento de um JFET.

Explicar as principais aplicagées de um JFET.

Resolver problemas de circuitos eletrénicos com JFET como amplificador e como chave.
Comparar o funcionamento de um JFET com um MOSFET.

Reconhecer as caracteristicas basicas de um MOSFET.

Distinguir e explicar as regides de funcionamento de um MOSFET e suas aplicag¢des.
Resolver problemas de circuitos eletronicos com MOSFET em controle e automagéo.
Distinguir as diferengas entre os MOSFET de deplegao e de enriquecimento.

Conhecer os componentes SCR e TRIAC.

CONTEUDO PROGRAMATICO

I. Introdugéo a eletronica.

1

2

3

4

5

6

. Eletronica analégica versus eletrdnica digital.

. Caracteristicas de sinais senoidais (frequéncia, fase, amplitude); amplitude de sinais e

. Decibéis; caracteristicas de sinais tipicos: onda quadrada, triangular, ruido, pulsos; rampa,
degrau.

. Espectro de frequéncia de sinais.

. Sinais analdgicos e sinais digitais: conceitos basicos de amostragem e quantizagao.

. Notacéo utilizada para representagao de sinais CC e CA em eletronica.

Il. Semicondutores.

1

2

3

4

5

. Condutores versus Semicondutores.

. Semicondutores intrinsecos e extrinsecos.

. A teoria das bandas de energia.

. O fluxo da corrente em semicondutores.

. A'juncdo PN ndo polarizada, polarizada diretamente e reversamente polarizada.




6. A dependéncia da barreira de potencial com a temperatura.
7. Efeitos capacitivos na jungédo PN.

lll. Teoria do diodo e circuitos eletronicos com diodos.

1. Os modelos de diodo: modelo exponencial, diodo ideal; segunda e terceira aproximagdes.
2. Célculo da reta de carga e ponto quiescente.

3. Resisténcia de corpo e resisténcia CC.

4. Diodos em SMD: uma visao da eletrénica atual.

5. Circuitos com diodos: retificadores de meia onda e onda completa.

6. Circuitos com diodos: grampeadores e limitadores de tensao.

7. Circuitos com diodos: multiplicadores de tenséo.

8. Diodos especiais: diodo Zener, suas caracteristicas e aplicagées.

9. Outros diodos especiais: diodo Schottky, fotodiodo, LED e diodo varicap.

IV. Fundamentos e circuitos eletrdnicos com TBJ

1. Estrutura do dispositivo e modos de operacao.
2. Caracteristicas “corrente versus tenséo” no TBJ npn.
3. Dependéncia do TBJ com a temperatura.
4. O ponto quiescente, reta de carga e as aproximacgdes de circuito para o TBJ.
5. O TBJ como chave eletronica.
6. Estruturas de polarizacdo do TBJ e algumas aplicacoes.
7. Operacao como amplificador de sinais e escolha do ponto de polarizagédo Q.
8. Arranjos comuns com TBJ: par Darlington, espelho de corrente, par diferencial, regulador de
tens&o, entre outros.
9. Amplificador diferencial com TBJ: principio de funcionamento e aplicacoes.
10. Aplicagdes tipicas com TBJ em controle e automacgao.

V. Fundamentos e circuitos eletrénicos com transistores de efeito de campo (FET).

1. Principio de funcionamento do JFET.

2. Curvas caracteristicas de funcionamento e polarizagao.

3. Aplicagbes do JFET: chave analégica e outras.

4. Principio de funcionamento do MOSFET tipo deplecao e tipo enriqguecimento.
5. Curvas caracteristicas de funcionamento e polarizagéo.

6. Tecnologia CMOS e chave digital.

7. Aplicagdo do MOSFET no acionamento de cargas.

8. Comparacao entre o TBJ e FETs.

VI. Introdugao a outros dispositivos semicondutores: SCR e TRIAC

H METODOLOGIA DE ENSINO

. A apresentacdo do conteldo dar-se-4& mediante aulas teédricas e praticas, apoiadas em
recursos audiovisuais e computacionais, bem como estabelecendo um ensino-aprendizagem
significativo.

. Aplicacdo de trabalhos individuais, provas, praticas de laboratério, apresentacbes de
seminarios e lista de exercicios.

RECURSOS DIDATICOS

[x] Quadro
[x] Projetor



[]Videos/DVDs

[x] Periédicos/Livros/Revistas/Links
[ ] Equipamento de Som

[x] Laboratério de Informatica

[x] Softwares - Multisim

[ ] Outros

CRITERIOS DE AVALIACAO

. 3 provas escritas (pl, p2, p3) por semestre, totalizando 3 notas que constituirdo a média
aritmética semestral;

. Exercicio final (prova convecional sem consulta), constando de questdes tedricas e/ou de
aplicacdo, cobrindo todo o conteddo ministrado durante o curso e, considerar-se-a como
média da disciplina a média aritmética seguindo os parametros estabelecidos pelo IFPB

para cursos superiores em tecnologia;

BIBLIOGRAFIA

Bibliografia Bésica:

SEDRA, A. S.; SMITH, K. C. Microeletronica. 5 ed. ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2007.
BOYLESTAD, R. L.; NASHELSKY, L. Dispositivos Eletronicos e Teoria dos Circuitos. 11. ed. Sdo Paulo: Pearson Education do Brasil, 2013.

PLATT, C. Eletrénica para Makers: Um manual pratico para o novo entusiasta de eletronica. 1. ed. Sdo Paulo: Novatec, 2016.

Bibliografia Complementar:

PERTENCE JUNIOR, A. Amplificadores operacionais e filtros ativos: eletrdnica analdgica. 8. ed. Porto Alegre: Bookman, 2015.

SEDRA, A. S.; SMITH, K. C. Microelectronic circuits. 7th. ed. [s.l.] Oxford University Press, 2014.

MALVINO, A. P.; BATES, D. J. Eletronica Vol. 1. 8. ed. Porto Alegre: Editora McGraw-Hill, 2016.

MALVINO, A. P.; BATES, D. J. Eletronica - Vol. 2. 8. ed. Porto Alegre: Editora McGraw-Hill, 2016.

HOROWITZ, P. A Arte da Eletronica. 3. ed. Porto Alegre: Bookman, 2017.

PLATT, C. Make: More Electronics: Journey Deep Into the World of Logic Chips, Amplifiers, Sensors, and Randomicity. 1. ed. San Francisco: Maker
Media, 2014.

Bibliografia Suplementar:

DPG, Werner Wegscheider et al. Semiconductor physics. 1978. Disponivel em: https://www.dpg-
verhandlungen.de/year/2006/conference/dresden/static/hl.pdf

FELISARDO, Raul José Alves et al. USO DO ARDUINO COMO FERRAMENTA DE PROTOTIPAGEM PARA DESENVOLVIMENTO DE DISPOSITIVOS
AUTOMATICOS: UMA REVISAO. Caderno de Graduagdo-Ciéncias Exatas e Tecnoldgicas-UNIT-SERGIPE, v. 8, n. 1, p. 11-26, 2023. Disponivel em:
https://periodicos.grupotiradentes.com/cadernoexatas/article/view/11325. Acesso em: 03 out. 2023.

Rua José Anténio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: CAJAZEIRAS

CURSO: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

DISCIPLINA: LABORATORIO DE ELETRONICA CODIGO DA DISCIPLINA:
PRE-REQUISITO: CIRCUITOS ELETRICOS; LABORATORIO DE CIRCUITOS ELETRICOS

ANO/SEMESTRE: 2024/2

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [X] Optativa [ ] Eletiva [ ] .
PERIODO NA MATRIZ: 6

CARGA HORARIA
TEORICA: 0 h PRATICA: 33 h EaD': Oh EXTENSAQ: Oh
CARGA HORARIA SEMANAL: 2 h/a
CARGA HORARIA TOTAL: 33h
DOCENTE RESPONSAVEL: Emanoel Raimundo Queiroz Chaves Junior

EMENTA

Experimentos de diodo de juncdo e aplicacdo em circuitos eletronicos, outros diodos especiais. Experimentos
abordando transistor bipolar de jun¢do (TBJ) e aplicagdo em circuitos eletronicos em controle e automagéao.
Experimentos abordando transistores de efeito de campo (JFET e MOSFET) e aplicagdes em controle e
automacido. Projeto integrador: fonte de alimentagdo linear; circuitos eletrénicos de chaveamento/controle de

motores elétricos de pequeno porte, entre outros projetos.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral:

« Aplicar os principios de funcionamento dos dispositivos semicondutores utilizados em circuitos

eletrénicos aplicados em automagdo e controle.
Especificos:

« Distinguir eletrénica analdgica e eletronica digital.

« Reconhecer as caracteristicas dos diversos tipos de sinais encontrados em circuitos eletronicos.
« Reconhecer as principais caracteristicas dos materiais semicondutores.

« Reconhecer as caracteristicas basicas do diodo de juncdo.

« Reproduzir os modelos basicos do diodo de jungdo.

« Aplicar corretamente os modelos do diodo de jun¢do na analise de circuitos eletronicos.



« Descrever as aplicagGes mais comuns do diodo de jungdo.

« Reconhecer os diodos especiais mais comuns: diodo LED, diodo Zener, entre outros.

« Explicar o funcionamento dos diodos especiais estudados.

« Resolver problemas tipicos com os diodos especiais estudados.

« Reconhecer a estrutura e a simbologia de um transistor bipolar de jungdo (TBJ).

« Explicar o principio de funcionamento de um TBJ npn e um TBJ pnp.

« Distinguir e explicar as regiGes de funcionamento do TBJ e suas aplicagGes: regido ativa, regido de
corte e regido de saturagdo.

« Aplicar os modelos de amplificagdo de sinais de um TBJ.

« Resolver problemas tipicos de circuitos eletrénicos com TBJ em controle e automacgdo.

« Analisar estudos de caso envolvendo circuitos eletronicos com TBJ.

« Comparar a regulagdo de tensdo com TBJ com a regulagdo através de circuito integrado dedicado.

« Analisar circuitos eletrénicos com circuitos integrados de reguladores de tensdo mais comuns.

« Comparar o funcionamento de um TBJ com um JFET.

« Distinguir e explicar as regides de funcionamento de um JFET.

« Resolver problemas de circuitos eletrénicos com JFET como amplificador e como chave.

« Comparar o funcionamento de um JFET com um MOSFET.

« Reconhecer as caracteristicas bdsicas de um MOSFET.

« Distinguir e explicar as regides de funcionamento de um MOSFET e suas aplica¢des.

« Distinguir as diferengas entre os MOSFET de deplegdo e de enriquecimento.

CONTEUDO PROGRAMATICO

1. Introducgdo a eletrdnica.

1. Eletrénica analdgica versus eletronica digital.

2. Caracteristicas de sinais senoidais (frequéncia, fase, amplitude); amplitude de sinais e
Decibéis; caracteristicas de sinais tipicos: onda quadrada, triangular, ruido, pulsos;
rampa, degrau.

3. Espectro de frequéncia de sinais.

4.  Sinais analdgicos e sinais digitais: conceitos basicos de amostragem e quantizagdo.

5. Notagdo utilizada para representagdo de sinais CC e CA em eletronica.

2. Semicondutores.

1. Condutores versus Semicondutores.

2. Semicondutores intrinsecos e extrinsecos.

3. Ateoria das bandas de energia.

4. O fluxo da corrente em semicondutores.

5.  Ajungdo PN ndo polarizada, polarizada diretamente e reversamente polarizada.

6. A dependéncia da barreira de potencial com a temperatura.

7. Efeitos capacitivos na jungao PN.

3. Teoria do diodo e circuitos eletronicos com diodos.

1. Os modelos de diodo: modelo exponencial, diodo ideal; segunda e terceira
aproximacdes.

2. Calculo da reta de carga e ponto quiescente.

3. Resisténcia de corpo e resisténcia CC.

4. Diodos em SMD: uma visdo da eletronica atual.

5. Circuitos com diodos: retificadores de meia onda e onda completa.

6. Circuitos com diodos: grampeadores e limitadores de tensao.

7. Circuitos com diodos: multiplicadores de tensao.

8. Diodos especiais: diodo Zener, suas caracteristicas e aplica¢des.

9. Outros diodos especiais: diodo Schottky, fotodiodo, LED e diodo varicap.

4. Fundamentos e circuitos eletronicos com TBJ
1. Estrutura do dispositivo e modos de operagdo.

2. Caracteristicas “corrente versus tensao” no TBJ npn.




3. Dependéncia do TBJ com a temperatura.

4. O ponto quiescente, reta de carga e as aproximacgoes de circuito para o TBJ.
O TBJ como chave eletrénica.

Estruturas de polarizagdo do TBJ e algumas aplicagdes.

Operagdao como amplificador de sinais e escolha do ponto de polarizagdo Q.

© N o wuv

Arranjos comuns com TBJ: par Darlington, espelho de corrente, par diferencial,
regulador de tensao, entre outros.
9.  Amplificador diferencial com TBJ: principio de funcionamento e aplicagdes.
10.  AplicagGes tipicas com TBJ em controle e automagdo.
5. Fundamentos e circuitos eletrénicos com transistores de efeito de campo (FET).
1. Principio de funcionamento do JFET.
2. Curvas caracteristicas de funcionamento e polarizagdo.

AplicagGes do JFET: chave analdgica e outras.

4.  Principio de funcionamento do MOSFET tipo deple¢do e tipo enriquecimento.
5. Curvas caracteristicas de funcionamento e polarizagao.

6. Tecnologia CMOS e chave digital.

7. Aplicagdo do MOSFET no acionamento de cargas.

8. Comparacgdo entre o TBJ e FETs.

METODOLOGIA DE ENSINO

A apresentag¢do do conteudo dar-se-4 mediante aulas praticas em Laboratério, apoiadas em recursos audiovisuais
e computacionais, bem como estabelecendo um ensino-aprendizagem significativo. Aplicagdo de trabalhos

individuais, provas, praticas de laboratério, apresentacdes de seminarios e lista de exercicios.

RECURSOS DIDATICOS

[X] Quadro.

[X] Projetor.

[X] Videos no YouTube.

[X] Periédicos/Livros/Revistas/Links.

[ 1 Equipamento de Som

[ 1 Laboratério de Eletricidade.

[X] Laboratério de Informatica.

[X] Softwares?: LTSpice (gratuito) e/ou TINA-TI (gratuito com limitag6es) e/ou Multisim Online (gratuito
com limitagdes de simulagéo).

[ ] Outros®

CRITERIOS DE AVALIACAO

« Avalia¢Bes escritas;

« Relatérios de algumas atividades praticas;

« Trabalhos individuais e em grupo (listas de exercicios, pesquisas, seminarios);
« O processo de avaliagdo é continuo e cumulativo;

« O aluno que ndo atingir 70% do desempenho esperado fara Avaliacdo Final.

« O resultado final sera composto do desempenho geral do aluno.

BIBLIOGRAFIA>

Bibliografia Basica:

1. SEDRA, A. S.; SMITH, K. C. Microeletronica. 5 ed. ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2007.



2. BOYLESTAD, R. L.; NASHELSKY, L. Dispositivos Eletrénicos e Teoria dos Circuitos. 11. ed. Sdo Paulo:
Pearson Education do Brasil, 2013.
3. PLATT, C. Eletrbnica para Makers: Um manual pratico para o novo entusiasta de eletronica. 1. ed. Sdo

Paulo: Novatec, 2016.
Bibliografia Complementar:

1. PERTENCE JUNIOR, A. Amplificadores operacionais e filtros ativos: eletrénica analdgica. 8. ed. Porto
Alegre: Bookman, 2015.

2. SEDRA, A. S.; SMITH, K. C. Microelectronic circuits. 7th. ed. [s.l.] Oxford University Press, 2014.

3. MALVINO, A. P.; BATES, D. J. Eletrénica Vol. 1. 8. ed. Porto Alegre: Editora McGraw-Hill, 2016.

4. MALVINO, A. P.; BATES, D. J. Eletronica - Vol. 2. 8. ed. Porto Alegre: Editora McGraw-Hill, 2016.

5. HOROWITZ, P. A Arte da Eletrdnica. 3. ed. Porto Alegre: Bookman, 2017.

6. PLATT, C. Make: More Electronics: Journey Deep Into the World of Logic Chips, Amplifiers, Sensors,
and Randomicity. 1. ed. San Francisco: Maker Media, 2014.

Bibliografia Suplementar:

1. IEEE Transactions on Instrumentation and Measurement. Disponivel em:
https://ieeexplore.ieee.org/xpl/Recentlssue.jsp?punumber=19. Acesso em 03 out. 2023.

2. BONETTI, Gabriele Dani et al. Sistemas de informagdo para laboratdrios cientificos: uma revisao
narrativa. Research, Society and Development, v. 11, n. 4, p. e6811427163-e6811427163, 2022.
Disponivel em: https://rsdjournal.org/index.php/rsd/article/view/27163. Acesso em: 03 out. 2023

Rua José Antdnio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: Cajazeiras

CURSO: Bacharelado em Engenharia de Controle e Automagao

DISCIPLINA: Inteligéncia Artificial e Aprendizado de

. CODIGO DA DISCIPLINA:
Maquinas

PRE-REQUISITO: Programagao Orientada a Objetos; Calculo Diferencial e Integral |

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [x] Optativa [ ]
Eletiva [ ]

SEMESTRE/ANO: 2024/1

CARGA HORARIA

TEORICA: 25h PRATICA: Oh EaD: Oh EXTENSAO: 25
CARGA HORARIA SEMANAL: 3 h/a

CARGA HORARIA TOTAL: 50h

DOCENTE RESPONSAVEL: Leandro Honorato de Souza Silva

EMENTA

Introdugdo a Inteligéncia Artificial. Fundamentos de Aprendizado de Maquinas. Algoritmos de Aprendizado Supervisionado. Aprendizado
Ndo Supervisionado. Algoritmos de Classificagdo, Regressdo e Agrupamento. Algoritmos Evolucionarios. Introdugdo as Redes Neurais
Artificiais. Aplicagdes de IA na Automagdo de Processos.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral

« Compreender os conceitos, técnicas e aplicagdes da Inteligéncia Artificial (IA) e do Aprendizado de Maquina (AM) no contexto
da automacdo de processos industriais e de controle.

Especificos

« Compreender os principios fundamentais da Inteligéncia Artificial, incluindo suas origens, conceitos-chave e aplicagdes em
diversos dominios.

o Explorar os conceitos de Aprendizado de Mdquina, abordando os fundamentos do aprendizado supervisionado e ndo

supervisionado, bem como as diferengas entre classificacdo, regressdo e agrupamento.

« Desenvolver proficiéncia na aplicagdo de algoritmos de Aprendizado de Maquina supervisionado para resolver problemas de
classificagdo e regressdo em contextos de automacdo e controle.

« Conhecer alguns métodos de Aprendizado Ndo Supervisionado e sua relevancia na descoberta de padrdes, segmentagdo e

agrupamento de dados em sistemas automatizados.

e Conhecer alguns Algoritmos Evolucionarios como uma abordagem para otimizagdo em sistemas de controle e automagio,
incluindo sua aplicagdo em projetos praticos.

« Adquirir conhecimentos sobre Redes Neurais Artificiais, compreendendo sua estrutura, funcionamento e aplicabilidade em



tarefas de aprendizado de maquina.

« Desenvolver habilidades praticas na implementagdo e avaliagdo de modelos de IA e AM em cenarios de automagdo de

processos industriais.

e Analisar e discutir casos de estudo e aplicagBes reais da Inteligéncia Artificial na automag¢do de processos, destacando os

beneficios e desafios associados a essas tecnologias.

o Integrar o conhecimento adquirido para propor solugdes inovadoras e eficazes para problemas de controle e automagdo,

incorporando técnicas de IA e AM em projetos praticos.

CONTEUDO PROGRAMATICO

1. Introdugdo a Inteligéncia Artificial (1A)

o Conceitos fundamentais de IA

o Histdria e evolugdo da IA

« AplicagOes de IA em automagdo e controle
« EticaelA

1l. Fundamentos de Aprendizado de Maquina (AM)

« Definigdo de aprendizado de maquina
« Tipos de aprendizado: supervisionado, ndo supervisionado e por reforgo
« Preparacdo de dados e pré-processamento

« Avaliagdo de modelos
Il Aprendizado de Maquina Supervisionado

« Regressdo linear e logistica

« Arvores de decisdo e florestas aleatérias
e Maquinas de Vetores de Suporte (SVM)
o K-Nearest Neighbors (K-NN)

o Aplicagdes em controle e automagdo
IV. Aprendizado N3o Supervisionado

« Algoritmos de agrupamento (Clustering): K-Means, DBSCAN, Hierdrquico
« Redugdo de dimensionalidade: Andlise de Componentes Principais (PCA)

« Aplicages em andlise de dados e segmentagdo de processos
V. Algoritmos Evolucionarios

« Conceitos de algoritmos genéticos
« Algoritmos de otimizagdo baseados em evolugdo
« Aplicagbes em otimizacdo de sistemas de controle

VI. Introdugdo as Redes Neurais Artificiais (RNA)

« Neurodnios artificiais e arquitetura de redes neurais

« Treinamento de redes neurais: retropropagagdo

« Redes neurais convolucionais (CNN) e redes neurais recorrentes (RNN)

« Aplicagbes em visdo computacional, processamento de linguagem natural e controle

VII. AplicagBes de IA na Automacgdo de Processos

« Sistemas de automacdo e controle com IA
« Monitoramento e diagnostico de falhas

« Controle adaptativo com IA

« Robdtica e automagdo industrial com IA

VIIl. Estudos de Caso e Projetos de Extensdo

o Andlise de casos de estudo reais
« Desenvolvimento de projetos praticos envolvendo IA e AM
e Apresentagdo e discussdo dos resultados dos projetos




METODOLOGIA DE ENSINO

A apresentagdo do conteldo dar-se-a mediante aulas tedricas e praticas, apoiadas em recursos audiovisuais e computacionais, bem como
estabelecendo um ensino-aprendizagem significativo. Aplicagdo de trabalhos individuais, apresentagdes de seminarios, lista de exercicios
e projetos de extensdo.

RECURSOS DIDATICOS

[x] Quadro

[x] Projetor

[x] Videos/DVDs

[x] Periédicos/Livros/Revistas/Links

[ ] Equipamento de Som

[x] Laboratério

[x] Softwares: VSCode, Interpretador Python e Google Colab
[ ]Outros:

CRITERIOS DE AVALIACAO
Serdo realizadas duas avaliagGes, distribuidas da seguinte forma:

« Relatdrios das atividades préticas realizadas ao longo da disciplina;

« Projeto de extensdo da disciplina (em equipe);

E importante destacar que o processo de avaliagio é continuo e cumulativo, portanto o resultado final serd composto do desempenho
geral do aluno.

Serd realizada 01 (uma) avaliagcdo de recuperagdo final.

|| ATIVIDADE DE EXTENSAO ||

| —Titulo do Programa ou Projeto de Extensdo:
"IA na Automagdo: Inovagdo Tecnoldgica para o Desenvolvimento Sustentavel"

Il — Area Tematica:

Tecnologia e Inovagdo

IIl - Linha de Extensdo:

Tecnologias Avangadas para a Sociedade

IV — Apresentagdo:

O projeto de extensdo tem como objetivo principal promover a integragdo e aplicagdo de técnicas de Inteligéncia Artificial (I1A) e Aprendizado
de Mdquina (AM) em processos de automagdo, visando ao desenvolvimento sustentavel e a otimizagdo de sistemas em diferentes setores da
sociedade. O projeto estabelecerd parcerias com empresas e organizagdes locais, bem como envolverd estudantes e docentes da area de
Engenharia de Controle e Automagdo do IFPB. Além disso, serd vinculado ao Nucleo de Extensdo da institui¢do.

Publico-alvo: O publico-alvo inclui estudantes de graduagdo e pds-graduagdo da area de Engenharia de Controle e Automagao, profissionais
da industria, pesquisadores e a comunidade local interessada em aprender sobre IA na automacdo.

Resultados pretendidos:

« Capacitagdo de estudantes em técnicas de IA e AM aplicadas a automagdo.

« Desenvolvimento de solugBes praticas de IA para problemas reais de automagdo.
« Estabelecimento de parcerias com empresas para projetos conjuntos de inovagdo.
« Disseminagdo do conhecimento sobre IA na automagdo para a comunidade local.

V —Justificativa do Projeto:

A automacgdo é uma area de grande relevancia na sociedade moderna, e a aplicagdo de técnicas de Inteligéncia Artificial (IA) pode
proporcionar melhorias significativas em eficiéncia, economia de recursos e tomada de decisdes. Este projeto busca atender a demanda por
profissionais capacitados em IA na automacdo, alinhando-se ao perfil do egresso desejado pela instituigdo, que inclui habilidades em

tecnologias avangadas e inovagao.

A iniciativa também contribui para a promog¢do da inovagdo tecnoldgica e do desenvolvimento sustentavel na regido, preparando os
estudantes para serem agentes de transformacdo e promovendo a aplicagdo pratica do conhecimento adquirido na sala de aula.

VI - Objetivos:



« Capacitar estudantes e profissionais da area de Engenharia de Controle e Automagdo em técnicas de IA e AM aplicadas a
automagao.

« Desenvolver projetos praticos de automagdo com a integragdo de IA.

« Estabelecer parcerias com empresas e organizagGes locais para a aplicacdo de solugdes de IA na automagdo.

« Realizar eventos de divulgagdo e workshops para a comunidade local, visando disseminar o conhecimento sobre IA na
automacdo.

VIl — Equipe envolvida na(s) atividade(s) de extens3o:

« Docentes do curso de Engenharia de Controle e Automagdo do IFPB.
« Estudantes de graduagdo e pés-graduagdo da area de Engenharia de Controle e Automagao.
« Parceiros sociais, incluindo empresas locais interessadas em projetos de automagdo com IA.

VIIl = Resultados esperados:

« Formagdo de estudantes capacitados em IA aplicada a automagdo.

« Desenvolvimento de pelo menos trés projetos praticos de automagédo com IA.

« Estabelecimento de parcerias com empresas para projetos de inovagdo.

« Realizagdo de evento de divulgagdo sobre IA na automagdo para a comunidade local.
« Publicacdo de resultados e experiéncias em conferéncias e revistas relevantes na area.

BIBLIOGRAFIA

Bibliografia Basica:

RUSSELL, S.; NORVIG, P.; Artificial Intelligence - A Modern Approach (International Edition), NJ: Upper Saddle River, 2003. 112p

EBERHART, R. C.; SHI, Yuhui; Computational Intelligence: Concepts to Implementations. Morgan Kaufmann; Edi¢do: 1, 2007. 496
GOODFELLOW, lan; BENGIO, Yoshua; COURVILLE, Aaron; Deep Learning, MIT Press, 2016, disponivel em:
https://www.deeplearningbook.org/

Bibliografia Complementar:

NASCIMENTO JR.,C.L. e YONEYAMA, T. Inteligéncia Artificial em Controle e Automacdo. Edgard Blicher, 2000.
RICH, E. e KNIGHT, K. Inteligéncia Artificial. McGraw-Hill, 22 Ed., 1994.

HAYKIN, S. Neural networks: a comprehensive foundation. 2.ed., Prentice Hall, 1999.

BITTENCOURT, G. Inteligéncia artificial: ferramentas e teorias. 3.ed. Floriandpolis: Editora da UFSC, 2006.
ENGELBRECHT P. A.; Computational Intelligence: An Introduction. West Sussex: John Wiley & Sons, 2007. 597p

Bibliografia Suplementar:

|IEEE Transactions on Neural Networks and Learning Systems, ISSN 2162-2388. Disponivel em:
https://ieeexplore.ieee.org/xpl/aboutlournal.jsp?punumber=5962385.

IEEE Transactions on Cybernetics, ISSN 2168-2275. Disponivel em: https://ieeexplore.ieee.org/xpl/aboutlournal.jsp?punumber=6221036
Nature Scientific Reports (Sci Rep), ISSN 2045-2322. Disponivel em: https://www.nature.com/srep/

OBSERVACOES

A disciplina possui carga horaria de extensdo, em atendimento a Curricularizagdo da Extensdo, onde sugere-se a realizagdo de cursos e
oficinas para a comunidade externa no intuito de divulgar os conhecimentos adquiridos na disciplina.

Rua José Antdnio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO

SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA

INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAOQ, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA

IDENTIFICACAO

CAMPUS: Cajazeiras

CURSO: Bacharelado em Engenharia de Controle e Automagao

DISCIPLINA: Eletronica de Poténcia CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: Eletrénica

Eletiva [ ]

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [X] Optativa [ ]

SEMESTRE/ANO: 2024.1

CARGA HORARIA

TEORICA: 33h

PRATICA: 17h EaD': Oh EXTENSAO: 0h

CARGA HORARIA TOTAL: 50h

DOCENTE RESPONSAVEL: Prof. Dr. Abinadabe Silva Andrade

EMENTA

Dispositivos semicondutores de poténcia; Modulagdo por largura de pulso (PWM); Retificadores
naocontrolados; Retificadores controlados; Conversores CC-CC; Controladores de tensdo CA; Controle

aplicado a eletronica de poténcia.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral :

« Apresentar métodos de analise e desenvolvimento de conversores estaticos de poténcia.

Especificos :

« Selecionar chaves de poténcia para diversas aplicagdes;

« Projetar conversores estéaticos para o uso do cotidiano;

« Projetar dispositivos para o controle de motores CC-CA.

CONTEUDO PROGRAMATICO

Unidade I: Introducao a eletrénica de poténcia

« O que é e por que eletrbnica de poténcia;

« Aplicacdes da eletrdnica de poténcia;

Unidade II: Dispositivos semicondutores de poténcia.

. Calculo térmico em regime permanente;



« Calculo da corrente média e RMS sobre um dispositivo de poténcia;
« Dissipadores;
« Diodos de poténcia e tiristores;

Unidade Ill: Modulagio em Largura de Pulso - PWM

« Definicdo de PWM;
« Circuitos geradores de PWM;
« Cl's geradores de PWM,;

Unidade |V: Retificadores ndo Controlados e Controlados

« Ret. monofasicos com carga resistiva;

« Retificadores monofésicos com carga RL;

« Retificadores trifasicos com carga resistiva;
« Retificadores trifasicos com carga RL;

Unidade V: Conversores de tensdo CC-CC

« Projeto de um conversor abaixador;

. Projeto de conversor elevador;

« Projeto de um conversor abaixador-elevador;
. Projeto de conversor Flyback;

« Projeto de um conversor forward;

Unidade VI: Controladores de tensdo CA

« Principios e métodos de controle CA;
. Geradores com carga resistiva;
« Geradores com carga RL;

Unidade VII: Inversores de frequéncia

« Principios de operacéo;
« Inversores monofasico de meia ponte e ponte completa;
« Inversores trifasicos;

METODOLOGIA DE ENSINO

A apresentacdo do conteddo dar-se-4 mediante aulas tedricas e préaticas, apoiadas em recursos audiovisuais e
computacionais, bem como estabelecendo um ensino-aprendizagem significativo. Aplicagdo de trabalhos
individuais, apresentacdes de semindrios e lista de exercicios.

RECURSOS DIDATICOS

[X] Quadro

[X] Projetor

[X] Videos/DVDs

[X] Periédicos/Livros/Revistas/Links
[ 1 Equipamento de Som

[ ] Laboratério

[X] Softwares?: PSIM e MatLab.
[1Outros?®

CRITERIOS DE AVALIACAO
(Espeficarquantas avaliagdes e formas de avaliagdo— avaliagao escrita objetivo, subjetiva, trabalho, seminario, artigo, etc. -
para integralizagao da disciplina/componente curricular, incluindo a atividade de recuperagéo final.)




« Avaliacdes escritas;

« Relatérios de algumas atividades praticas;

« Trabalhos individuais e em grupo (listas de exercicios, pesquisas, seminarios);
« O processo de avaliagao é continuo e cumulativo;

« O aluno que néo atingir 70% do desempenho esperado fara Avaliagdo Final;

« O resultado final sera composto do desempenho geral do aluno.

ATIVIDADE DE EXTENSAO*

A disciplina ndo comporta atividades de extensao.

BIBLIOGRAFIA>

Bibliografia Basica:
HART, Daniel W. Eletrénica de Poténcia: Analise e Principio de Projetos. Editora MCGraw-Hill, 2012.

MOHAN, Ned. Power Electronics, Circuits, Devices and Applications. 2. ed. New York: Editora Prentice Hall
International, 1994.

AHMED, Ashfaqg. Eletronica de Poténcia. Sdo Paulo: Editora Prentice Hall, 2006.
Bibliografia Complementar:

SANTOS, Euzeli Cipriano dos; CARLOS, Gregory. A Hundred Solved Problems in Power Electronics.
CreateSpace Independent Publishing Platform, 2015.

SANTOS, Euzeli Cipriano dos; SILVA, Edison Roberto da. Advanced Power Electronics Converters: PWM
Converters Processing AC Voltages. Wiley, 2014.

MATAVELLI, Paolo; BUSO, Simone. Digital Control in Power Electronics. Morgan and Claypool Publishers,
2006.

NISE, Norman S.; DA SILVA, Fernando Ribeiro. Engenharia de sistemas de controle. LTC, 2002.

OGATA, Katsuhiko et al. Engenharia de Controle moderno; traducéo Paulo Alvaro Maya; revisao técnica
Fabrizio Leonardi.[et al]. Sdo Paulo: Prentice Hall, 2003.

Bibliografia Suplementar (Periédicos)

NAMI, Alireza. Power Electronics for Future Power Grids: Drivers and Challenges. 20th European Conference
on Power Electronics and Applications (EPE'18 ECCE Europe), 2018. Disponivel em:
https://ieeexplore.ieee.org/document/8515389/ WILSON, Thomas G. The evolution of power electronics. IEEE
Transactions on Power Electronics, 2000. Disponivel em: https://ieeexplore.ieee.org/document/844503

OBSERVAGOES

1 Para a oferta de disciplinas na modalidade a distancia, integral ou parcial, desde que ndo ultrapassem os limites definidos em legislagdo.

2 Nesse item o professor deve especificar quais softwares serdo trabalhados em sala de aula.

3 Nesse item o professor pode especificar outras formas de recursos utilizadas que ndo estejam citada.

4 Nesse item deve ser detalhado o PROJETO e/ou PROGRAMA DE EXTENSAO que seré executado na disciplina. Observando as orientagdes do Art. 10, Incisos I, II, Il
IV, V, VI, VIl e VIII, da Instrugdo Normativa que trata da construgdo do Plano de Disciplina.

5 Observar os minimos de 3 (trés) titulos para a bibliografia basica e 5 (cinco) para a bibliografia complementar.

Rua José Anténio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000



http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: Cajazeiras

CURSO: Bacharelado em Engenharia de Controle e Automagao

DISCIPLINA: Instrumentagao Eletrénica e Industrial CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: Eletronica

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [x] Optativa [ ]
Eletiva [ ]

SEMESTRE/ANO: 2024.1

CARGA HORARIA
TEORICA: 33h PRATICA: 34h EaD': - EXTENSAO: -
CARGA HORARIA SEMANAL: 4
CARGA HORARIA TOTAL: 67h
DOCENTE RESPONSAVEL: Raphaell Maciel de Sousa

EMENTA

Caracteristicas estéticas e dinamicas de sistemas de medigdo; Calibracdo de sistemas de medigdo; Principios fisicos de funcionamento de
sensores; Medicdo de forgca, deslocamento, velocidade, pressdo, nivel, umidade, entre outros; Circuitos condicionadores de sinais.
Amplificadores operacionais. Sensores e sistemas de instrumentagdo; Sistemas de aquisicdo de dados. Experimentos; Projeto de sistemas de
aquisigdo de dados.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral
o Fornecer os conhecimentos relacionados a instrumentagdo eletrénica para medigdes de fenémenos fisicos.
Especificos

o ldentificar as caracteristicas bésicas dos sistemas de medigdo.

o Aplicar as ferramentas estatisticas na instrumentagdo.

« Conhecer as caracteristicas estaticas e dinamicas de sensores e transdutores.

« Distinguir os conceitos basicos de sinais e estudar suas caracteristicas aplicadas aos sistemas de medigdo.
« ldentificar os principais efeitos fisicos aplicado em sensores.

« Classificar os principais sistemas de medi¢do encontrados na industria e na literatura.

« Diferenciar os principais sistemas de aquisi¢cdo de dados encontrados no mercado.

« Desenvolver aplicagdes praticas de medicGes de fendmenos fisicos.

CONTEUDO PROGRAMATICO

I. Introdugdo a metrologia

1. Conceitos basicos de métodos de medigao;



2. Caracteristicas de medicdo;
3. Calibragdo e ajuste de sistemas de medicdo;
4. Elementos bésicos de um sistema de medigdo;

5. Conceitos estatisticos aplicados a instrumentacdo;
1. Caracteristica estética e dinamica de sinais

1. Conceitos de sinais de entrada/saida;

2. Anélise de sinais;

3. Frequéncia e amplitude de sinais;

4. Ruido e interferéncia em sistemas de medigao;

I1l. Visdo geral sobre os sistemas de medicdo

. Efeitos fisicos aplicados aos sensores;

. Sistema de medigdo de grandezas elétricas;

. Sistema de medigdo de deslocamento, posigdo e velocidade;
. Sistema de medigdo de pressdo;

. Sistema de medigdo de nivel;

. Sistema de medigdo de fluxo em fluidos;

. Sistema de medigdo de umidade, pH e viscosidade;

. Sistema de medigdo de temperatura;

W 00 N O U1 A W N P

. Sistema de medigdo optico.
IV. Aquisi¢do de dados

1. Principais tipos de sistemas de aquisigdo de dados para instrumentacgdo;

2. Amostradores (sample-and-hold);

3. Conversores A/D e D/A;

4. Plataformas de aquisi¢do de dados e interface: Arduino, PIC, Raspberry pi, LabVIEW. Préticas de laboratério com a escolha de
um, ou mais, sistemas de medigdo propostos pelo professor utilizando uma plataforma de aquisi¢do de dados estudada na

disciplina.

METODOLOGIA DE ENSINO

A apresentac¢do do conteldo dar-se-a mediante aulas tedricas e praticas, apoiadas em recursos audiovisuais e computacionais, bem como
estabelecendo um ensino-aprendizagem significativo. Aplicagdo de trabalhos individuais, provas, praticas de laboratério, apresentacGes de

seminarios e lista de exercicios.

RECURSOS DIDATICOS

[x] Quadro

[x] Projetor

[x] Videos/DVDs

[x] Periddicos/Livros/Revistas/Links

[x] Equipamento de Som

[x] Laboratorio

[x] Softwares: LabVIEW, IDE Arduino, Scilab; e outras interfaces/plataformas disponiveis na instituigao.
[x] Outros: Apresentagcéo de seminario e das atividades praticas.

CRITERIOS DE AVALIACAO
(Espeficar quantas avaliagbes e formas de avaliagdo— avaliagao escrita objetivo, subjetiva, trabalho, seminario, artigo, etc. -
para integralizagao da disciplina/componente curricular, incluindo a atividade de recuperagéo final.)

Serdo realizadas 3 avaliagdes, de modo que cada avaliagdo pode ser composta por atividades desenvolvidas durante a disciplina. As referidas

atividades podem ser de naturezas diversas, descritas a seguir:

e Avaliagdes escritas;

« Relatérios de algumas atividades praticas;

« Trabalhos individuais e em grupo (listas de exercicios, pesquisas, seminarios);
e O processo de avaliagdo é continuo e cumulativo;

e O-resultado final sera composto do desempenho geral do aluno.



Sera realizada 1 avaliagdo de recuperagdo final.

ATIVIDADE DE EXTENSAO*

BIBLIOGRAFIA>

Bibliografia Basica:

AGUIRRE, L. A. Fundamentos de Instrumentacgdo. 12 ed. Pearson, 2013.

DUNN, W. C. Fundamentos de instrumentagdo industrial e controle de processos. Porto Alegre: Bookman, 2013.
BALBINOT, A.; BRUSAMARELLO, V. J. Instrumentagdo e Fundamentos de Medidas Vol. 1. 22 ed. LTC, 2010.

BALBINOT, A.; BRUSAMARELLO, V. J. Instrumentag¢do e Fundamentos de Medidas Vol. 2. 22 ed. LTC, 2011.

ALCIATORE, D. G.; HISTAND, M. B. Introdugdo a mecatrdnica e aos sistemas de medigdes. 42 ed. Porto Alegre: AMGH, 2014
Bibliografia Complementar:

BHUYAN, M. Instrumentagdo Inteligente: Principios e Aplicagdes. 12 ed. LTC, 2013.

ALVES, J. L. L. Instrumentagdo, Controle e Automagdo de Processos. 22 ed. LTC, 2010.

JUNIOR, S. L. S.; SILVA, R. A. Automacao e Instrumentagio Industrial Com Arduino: Teoria e Projetos. 12 ed. Editora Erica, 2015.
BEGA, A. E.; et al. Instrumentacgdo Industrial. 32 ed. Editora Interciéncia, 2011.

Bibliografia Suplementar (Periddicos)

E. M. Spinelli, M. A. Haberman, F. N. Guerrero and P. A. Garcia, "A High Input Impedance Single-Ended Input to Balanced Differential Output
Amplifier, in IEEE Transactions on Instrumentation and Measurement, vol. 69, no. 4, pp. 1682-1689, April 2020, doi:
10.1109/TIM.2019.2915776.

Anindita Paul, Jaime Ramirez-Angulo, Héctor Vazquez-Leal, JesUs Huerta-Chua, Alejandro Diaz-Sanchez, "Fully Differential Miller Op-Amp
with Enhanced Large- and Small-Signal Figures of Merit", Journal of Low Power Electronics and Applications, vol.12, no.1, pp.9, 2022.

OBSERVACOES
(Acrescentar informais complementares ou explicativas caso o docente(s) considere importantes para a disciplina/componente
curricular)

1 Para a oferta de disciplinas na modalidade a distancia, integral ou parcial, desde que ndo ultrapassem os limites definidos em legisla¢do.

2 Nesse item o professor deve especificar quais softwares serdo trabalhados em sala de aula.

3 Nesse item o professor pode especificar outras formas de recursos utilizadas que ndo estejam citada.

4 Nesse item deve ser detalhado o PROJETO e/ou PROGRAMA DE EXTENSAOQ que sera executado na disciplina. Observando as orientagdes do Art. 10, Incisos I, II, Il
IV, V, VI, VIl e VIII, da Instrugdo Normativa que trata da construgdo do Plano de Disciplina.

5 Observar os minimos de 3 (trés) titulos para a bibliografia basica e 5 (cinco) para a bibliografia complementar.

Rua José Antonio da Silva, 300, Jardim Oasis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICAGAO

CAMPUS: CAJAZEIRAS
CURSO: BACHARELADO EM ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

DISCIPLINA: LABORATORIO DE MAQUINAS
ELETRICAS E COMANDOS
PRE-REQUISITO: CIRCUITOS ELETRICOS; LABORATORIO DE CIRCUITOS ELETRICOS

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatoria [X] Optativa [ ]
Eletiva [ ]

CODIGO DA DISCIPLINA:

ANO/SEMESTRE: 2024.1

CARGA HORARIA
TEORICA: Oh PRATICA: 33h EaD': Oh EXTENSAO: Oh
CARGA HORARIA TOTAL: 33h
DOCENTE RESPONSAVEL: PROF. ME. JAILTON FERREIRA MOREIRA

EMENTA

Experimentos sobre Leis fundamentais do eletromagnetismo aplicados
as maquinas elétricas; Experimentos sobre Transformador e Autotransformador monofasico/trifasico;
Experimentos sobre Fundamentos de conversao eletromecanica de energia; Experimentos sobre campo
magnético girante; Maquina Sincrona; Maquina de Indugdo; Maquina de Corrente Continua;

Servomotor.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral

. Analisar o principio de funcionamento de transformadores e maquinas elétricas rotativas CC
e CA aplicados em controle e automagao.

Especificos

. Compreender os conceitos basicos relacionados a teoria e funcionamento das maquinas
elétricas.

. Demonstrar conhecimento das caracteristicas de maquinas elétricas.

« Expressar conhecimentos sobre normas técnicas para instalagées de maquinas elétricas.

. Dimensionar maquinas elétricas.

« Conhecer técnicas de aplicagdo de motores elétricos de corrente continua e alternada.



CONTEUDO PROGRAMATICO

. Circuitos Trifasicos Equilibrados.
1. Caracteristicas dos sistemas equilibrados.
2. Correntes, tensoes e poténcia em cargas trifasicas.
3. Simulagao computacional com sistemas elétricos trifasicos.
Il. Transformadores.
1. Caracteristicas de um transformador ideal.
2. Relagées basicas de um transformador e drcuito equivalente.
3. Ensaios para montagem em delta e/ou estrela no primario e/ou secundério.
4. Ensaios para obtencdo dos pardmetros basicos: resisténcia e indutancias
equivalentes, relagao de transformacgao, etc.
. Maquina de Corrente Continua.
1. Equacgdes de regime permanente.
2. Levantamento da curva de operagdo e dos parametros do motor CC com
excitagao independente.
Iv. Maquina de Indugéo e Maquina Sincrona.
1. Equacdes de funcionamento.
2. Funcionamento do gerador sincrono e levantamento da curva de operacéo.
3. Ensaios para levantamento de caracteristicas da maquina assincrona: curvas de
velocidade e torque.
v. Motores para aplicagdes especiais
1. Aspectos construtivos.
2. Motores monofasicos (com capacitor ou bobina de arraste).
3. Estudo do motor universal (caracteristicas e principio de funcionamento).
4. Motor de passo (relutancia variavel, ima permanente e hibrido).

METODOLOGIA DE ENSINO

A apresentacédo do contetdo dar-se-4 mediante aulas praticas expositivas em Laboratério, apoiadas em
recursos audiovisuais e computacionais. Em seguida os alunos irdo replicar a atividade apresentada
pelo professor. Aplicagéo de trabalhos individuais e em grupo, apresentagdes de seminarios e lista de
exercicios.

RECURSOS DIDATICOS

[X] Quadro

[X] Projetor

[X] Videos/DVDs

[X] Periédicos/Livros/Revistas/Links
[ 1 Equipamento de Som

[X] Laboratério

[ ] Softwares?

[ ] Outros®

CRITERIOS DE AVALIAGAO

A Média Parcial Semestral da Disciplina (MD) serd composta por duas avaliagbes escritas e de
atividades realizadas em laboratério (AVO1, AV02 e REL, respectivamente). Duas avaliagbes sem
consulta (AV01 e AV02) com pontuagdo maxima de 100, cada uma, e a pontuacao referente a atividade



REL sera de acordo com os relatdrios elaborados pelos alunos ao longo do semestre, com base nas
simulagdes e experimentos desenvolvidos em laboratério. A pontuagao dos relatérios experimentais sera
definido pelo docente ao longo do semestre, podendo variar de 10 a 20 pontos por relatério
experimental. Exemplo: Dois relatérios REL1 e REL2 a serem entregues pelos alunos. O docente definiu
que a pontuagdo maxima de REL1 é de 10 pontos e REL2 é de 15 pontos. A pontuagdo maxima da
atividade REL = 10+15 = 25 pontos, e sera somada as avaliagdes AVO1 e AV02. A proposta é que a
pontuagdo da atividade REL complemente a nota das avaliagbes AV01 e AV02. O calculo da média da
disciplina se dara da seguinte forma: MD = (AV01 + AV02 + REL)/2. A quantidade de instrumentos de
avaliacdo segue o estipulado no regimento didatico dos cursos superiores do IFPB.

A avaliagao final versara sobre todo o conteldo abordado ao longo do semestre, podendo ser uma
tarefa pratica em laboratério e/ou uma prova escrita.

ATIVIDADE DE EXTENSAO

BIBLIOGRAFIA

Bibliografia Bésica:

1. DELTORO, V. Fundamentos de Maquinas Elétricas. Rio de Janeiro: Editora LTC, 1999.

2. FITZGERALD, A. E.; KINGSLEY, C. J.; UMANS, S. D. Maquinas Elétricas. Sdo Paulo:
Bookman Companhia, 2006.

3. FITZGERALD, A. E.; KINGSLEY, C. J.; UMANS, S. D. Maquinas elétricas: conversao
eletromecanica da energia, Processos, dispositivos e sistemas. Sdo Paulo-SP: McGraw-Hill
do Brasil, 1975.

Bibliografia Complementar:

1. KOSQV, |.; Maquinas Elétricas e Transformadores, Sdo Paulo, Editora Globo, 1979.
2. EDMINISTER, J. A.; Circuitos Elétricos, Sao Paulo, Editora McGrawHill, 1a Ed., 2006.
3. BIM, Edson, M&quinas Elétricas e Acionamento, Elsevier, edi¢ao 2, 2012.

4. SIMONE, G.A. “Mé&quinas de indugéo trifasicas”, 12 Ed., Sao Paulo: Erica, 2000.

5. CHAPMAN, S.J. “Electric Machinery Fundamentals”, New York: McGraw Hill, 1998.

Bibliografia Suplementar (Periédicos)

CES Transactions on Electrical Machines and Systems. Disponpivel em:
https://ieeexplore.ieee.org/xpl/Recentlssue.jsp?punumber=7873789. Acesso em: 03 out. 2023.

International Journal of Electrical Machines and Drives. Disponivel em:
https://stmjournals.in/international-journal-ofelectrical-machines-and-drives/. Acesso em: 03 out. 2023.

OBSERVACOES

Rua José Anténio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: Cajazeiras

CURSO: Bacharelado em Engenharia de Controle e Automagao

DISCIPLINA: Maquinas Elétricas e Comandos CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: CIRCUITOS ELETRICOS; LABORATORIO DE CIRCUITOS ELETRICOS

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [X] Optativa [ ]
Eletiva [ ]

SEMESTRE/ANO: 2024.1

CARGA HORARIA
TEORICA: 67h PRATICA: Oh EaD': Oh EXTENSAO: 0Oh
CARGA HORARIA TOTAL: 67h
DOCENTE RESPONSAVEL: Gerénimo Barbosa Alexandre

EMENTA

Leis fundamentais do eletromagnetismo aplicados as maquinas elétricas; Transformador e Autotransformador
monofasico/trifasico; Fundamentos de conversido eletromecéanica de energia; Campo magnético girante;
Maquina Sincrona; Maqguina de Inducédo; Maquina de Corrente Continua; Servomotor; Comandos de motores
elétricos; Acionamento de motores elétricos por chaves estaticas.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral:

« Fornecer conhecimentos teérico-praticos sobre o principio de funcionamento de transformadores e maquinas

elétricas rotativas CC e CA.
Especificos:

« Compreender os conceitos basicos relacionados a teoria e funcionamento das maquinas elétricas;
« Demonstrar conhecimento das caracteristicas de maquinas elétricas;

« Expressar conhecimentos sobre normas técnicas para instalagdes de maquinas elétricas;

« Dimensionar maquinas elétricas;

« Conhecer técnicas de aplicagéo de motores elétricos de corrente continua e alternada.

CONTEUDO PROGRAMATICO




I. Circuitos monofasicos em regime permanente

1. Relagbes de fase e fasores;
2. Circuitos RLC série e paralelo;

3. Fator de poténcia.

Il. Circuitos Trifasicos Equilibrados

Iv.

1. Caracteristicas dos sistemas equilibrados;

2. Correntes, tensdes e poténcia em cargas trifasicas.

. Transformadores

1. Teoria de funcionamento;

2. Caracteristicas de um transformador ideal;
3. Relagdes basicas de um transformador;

4. Circuito equivalente;

5. Calculo de rendimento e regulagao;

6. Auto-transformador e transformador trifasico.
Maquina Sincrona

1. Teoria de funcionamento;

2. Equacdes caracteristicas principais;

3. Controle de fator de poténcia;

4. Motores sincronos;

5. Aplicagbes de maquinas sincronas.

V. Motores de Poténcia Fracionaria

VL

1. Aspectos construtivos;

2. Motores monofasicos (com capacitor ou bobina de arraste);
3. Estudo do motor universal (caracteristicas e principio de funcionamento);

4. Motor de passo (relutancia variavel, ima permanente e hibrido).

Acionamento de Motores

1. Acionamento de motores (partida direta, Y-A, autocompensadora) com/sem inversao do sentido de rotagao;

2. Chave Soft-Starter e Inversores de frequéncia (conceitos, parametrizagdo e aplicagdes) - praticas de laboratério.

METODOLOGIA DE ENSINO

bem como estabelecendo um ensino-aprendizagem significativo. Aplicagdo de trabalhos individuais, provas, praticas de

laboratério, atividades de simulagao, apresentagdes de seminarios e lista de exercicios.

A apresentacdo do contetido dar-se-a4 mediante aulas tedricas e praticas, apoiadas em recursos audiovisuais e computacionais,

RECURSOS DIDATICOS

[X] Quadro
[X] Projetor




[X] Videos/DVDs

[X] Periédicos/Livros/Revistas/Links

[ 1 Equipamento de Som

[X] Laboratério

[X] Softwares?: PSIM versao estudante, CADe SIMU e outras interfaces/plataformas disponiveis.
[ 1 OQutros?®

CRITERIOS DE AVALIACAO
(Espeficarquantas avaliagdes e formas de avaliagdo— avaliagao escrita objetivo, subjetiva, trabalho, seminario, artigo, etc. -
para integralizagao da disciplina/componente curricular, incluindo a atividade de recuperagéo final.)

« Avaliagbes escritas;

« Relatérios das atividades praticas e de simulagao;

« Trabalhos individuais e em grupo (listas de exercicios, pesquisas, seminarios, relatérios das atividades
praticas/simulagao, estudo de casos aplicados a industria de processos);

« O processo de avaliagdo é continuo e cumulativo;

« O aluno que néo atingir 70% do desempenho esperado fara Avaliagao Final.

« O resultado final ser4 composto do desempenho geral do aluno.

ATIVIDADE DE EXTENSAO*

N&o havera ativdades de extens3o.

BIBLIOGRAFIA>

Bibliografia Basica:

DELTORO, V. Fundamentos de Maquinas Elétricas. Rio de Janeiro: Editora LTC, 1999.
FITZGERALD, A. E.; KINGSLEY, C. J.; UMANS, S. D. Maquinas Elétricas. Sdo Paulo: Bookman Companhia, 2006.

FITZGERALD, A. E.; KINGSLEY, C. J.; UMANS, S. D. Maquinas elétricas: conversao eletromecénica da energia, Processos,

dispositivos e sistemas. Sdo Paulo - SP: McGraw-Hill do Brasil, 1975.

Bibliografia Complementar:

KOSOV, |.; Maquinas Elétricas e Transformadores, Sao Paulo, Editora Globo, 1979.
EDMINISTER, J. A.; Circuitos Elétricos, Sdao Paulo, Editora McGraw-Hill, 1a Ed., 2006. 4.2
BIM, Edson, Maquinas Elétricas e Acionamento, Elsevier, edi¢ao 2, 2012

SIMONE, G.A. “Maquinas de indugao trifasicas”, 12 Ed., Sao Paulo: Erica, 2000.
CHAPMAN, S.J. “Electric Machinery Fundamentals”, New York: McGraw Hill, 1998.

Bibliografia Suplementar (Periédicos)

International Journal of Applied Control, Electrical and Electronics Engineering. Disponpivel em: https://airccse.com/ijaceee/index.html.
Acesso em: 03 out. 2023.

International Journal of Electrical Machines & Drives, Disponpivel em: https://stmjournals.in/international-journal-ofelectrical-machines-

and-drives/. Acesso em: 03 out. 2023.

OBSERVACOES
(Acrescentar informais complementares ou explicativas caso o docente(s) considere importantes para a disciplina/componente
curricular)

Sera desenvolvido um projeto integrador no final da disciplina visando aproximar os alunos das tecnologias e problemas a serem



enfrentados pelos futuros engenheiros.

1 Para a oferta de disciplinas na modalidade a distancia, integral ou parcial, desde que ndo ultrapassem os limites definidos em legislagdo.

2 Nesse item o professor deve especificar quais softwares serdo trabalhados em sala de aula.

3 Nesse item o professor pode especificar outras formas de recursos utilizadas que ndo estejam citada.

4 Nesse item deve ser detalhado o PROJETO e/ou PROGRAMA DE EXTENSAO que sera executado na disciplina. Observando as orientagdes do Art. 10, Incisos I, II, lIl,
IV, V, VI, VIl e VIII, da Instrugdo Normativa que trata da construgdo do Plano de Disciplina.

5 Observar os minimos de 3 (trés) titulos para a bibliografia basica e 5 (cinco) para a bibliografia complementar.

Rua José Anténio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: CAJAZEIRAS
CURSO: BACHARELADO EM ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

DISCIPLINA: SISTEMAS DE CONTROLE CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: MODELAGEM E SIMULACAO DE SISTEMAS DINAMICOS

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatoria [X] Optativa [ ] Eletiva [ ] ANO/SEMESTRE: 2024.1
CARGA HORARIA

TEORICA: 33h PRATICA: 17h EaD': Oh EXTENSAO: Oh

CARGA HORARIA TOTAL: 50h
DOCENTE RESPONSAVEL: PROF. ME. JAILTON FERREIRA MOREIRA

EMENTA

Introdugdo aos sistemas de controle. Modelagem matematica de sistemas dindmicos no dominio
da frequéncia (Laplace). Funcdes de transferéncia de elementos dinamicos. Diagramas de blocos
e simplificacdo de diagramas de blocos. Modelagem matematica de sistemas dindmicos por variaveis de
estado. Analise da resposta transitéria e em regime permanente de sistemas dinamicos. Sistemas com
multiplas entradas. Analise do erro em regime permanente. Polos, zeros e estabilidade de sistemas.
Analise de sistemas utilizando o lugar das raizes. Andlise de sistemas pelo método da resposta em
frequéncia e pelo critério de Nyquist. Identificagdo de sistemas. A¢des de controle basicas: proporcional,
integral e derivativa. Projeto de compensadores para sistemas de controle através do lugar das raizes.
Projeto de compensadores para sistemas de controle pela resposta em frequéncia. Introdugido aos
controladores P, PI, PD e PID.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral:

. Aplicar conceitos de Sistemas de Controle para a andlise e desenvolvimento de sistemas
no campo de automacgao e controle.

Especificos:

. Descrever os conceitos bésicos relativos aos sistemas de controle em malha aberta e
malha fechada.

. Compreender a representacdo matematica de sistemas de controle, no dominio de Laplace,
a partir de sistemas fisicos reais.



. Compreender a representacdo matematica de sistemas de controle, por varidveis de
estado, a partir de sistemas fisicos reais.

. Entender a relagdo entre os sistemas de controle no dominio de Laplace e no dominio
do tempo (variaveis de estado).

. Compreender os conceitos de polos e zeros, erro de regime permanente e estabilidade.

. |dentificar a resposta de sistemas de primeira e de segunda ordem.

« Descrever os requisitos de desempenho para os sistemas de primeira e de segunda ordem.

. Identificar os sistemas de ordem superior e relacionar as suas respostas com os sistemas
de primeira e segunda ordem.

. Aplicar os critérios de estabilidade na andlise de sistemas de controle.

. Analisar os sistemas de controle pela técnica do lugar das raizes e pela técnica da
reposta em frequéncia.

. Compreender as agdes basicas de controle: proporcional, integral e derivativa.

. Projetar compensadores/controladores pelo método do lugar das raizes.

. Projetar compensadores/controladores pelo método da resposta em frequéncia.

« Analisar a estabilidade de sistemas de controle pelo critério de Nyquist.

. Identificar as a¢6es de controle basicas, bem como as derivadas (PI, PD e PID).

. Projetar sistemas de controle através dos requisitos de desempenho, utilizando as
técnicas trabalhadas ao longo da disciplina.

CONTEUDO PROGRAMATICO

. Introducao aos sistemas de controle:
1. Exemplos de sistemas de controle.
2. Componentes basicos de um sistema de controle.
3. Controle de malha fechada versus controle de malha aberta.
4. Projeto de sistemas de controle.
. Modelagem matematica de sistemas de controle cléssico:
1. Revisao de transformada de Laplace: sinais de entrada, propriedades e teoremas
mais utilizados em sistemas de controle.
2. Definigdo de funcéo de transferéncia e controle classico.
. Diagrama de po6los e zeros no plano -s.
. Diagramas de blocos e simplificacdo de diagramas.
5. Modelagem de sistemas elétricos, mecanicos e de fluidos.
6. Nao linearidades e linearizagao.
7. Simulag&o utilizando o software Scilab@ e/ou software PSIM@.
. Modelagem matematica em sistemas de controle moderno:
1. Representagao por espago de estados.
2. Transformacéo de uma funcéo de transferéncia em representagdo no espago de
estados.
3. Diagramas de bloco no espago de estados.
4. Simulagao utilizando o software Scilab
Iv. Analise da resposta transitéria e em regime permanente:
1. Sistemas de primeira e segunda ordem.
2. Sistemas de ordem superior.
. Andlise de resposta transitéria com a ferramenta Scilab.
. Analise da estabilidade de sistemas e critério de estabilidade de Routh-Hurwitz.
5. Erros estacionarios em sistemas de controle com realimentagao unitaria.
6. AgcOes de controle basicas: liga-desliga (on-off), proporcional, integral e derivativa.
v. Andlise e projeto de sistemas de controle pelo método do lugar geométrico das raizes (LGR).
1. Construgéo grafica do lugar das raizes (esbogo a mao e utilizando ferramenta
computacional).
2. A importancia do LGR no projeto de sistemas de controle.

» W

» W




3. Compensacao por atraso de fase e por avango de fase.
vi. Andlise e projeto de sistemas de controle pelo método da resposta em frequéncia.
1. Construcéo dos diagramas de Bode.
2. Critérios de estabilidade em frequéncia.
3. Compensacao por atraso de fase e por avango de fase.

METODOLOGIA DE ENSINO

O contelido sera abordado com aulas expositivas (slides, videos do Youtube e material em PDF),
disponibilizado previamente aos alunos, antes das aulas e utilizando, sempre que possivel, a simulacéo
dos problemas com a ferramenta Scilab.

Serao resolvidas questdes do livro texto em sala de aula, utilizando pincel e quadro. As questdes serdo
discutidas em sala de aula.

RECURSOS DIDATICOS

[X] Quadro.

[X] Projetor.

[X] Videos/DVDs.

[X] Periédicos/Livros/Revistas/Links.

[ 1 Equipamento de Som

[X] Laboratério de Informatica.

[X] Softwares?: Scilab (gratuito) e/ou Matlab e/ou PSIM.
[ ] Outros®

CRITERIOS DE AVALIACAO

A média parcial da disciplina (MD) sera composta por duas avaliagdes presenciais (AV1 e AV2) no
formato prova sem consulta mais uma atividade dirigida no formato tarefa/trabalho (AV3), de acordo
com a seguinte equagdao MD = (AV1 + AV2 + AV3)/3. A pontuagdao maxima de cada atividade (AV1,
AV2 e AV3) sera de 100 pontos. A quantidade de avaliagbes segue o estipulado no regimento didatico
dos cursos superiores do IFPB.

A tarefa AV3 envolvera atividades analiticas e de simulagdo com a ferramenta computacional
estudada.

ATIVIDADE DE EXTENSAO*

NAO SE APLICA.

BIBLIOGRAFIA®

Bibliografia Bésica:
1. NORMAN NISE. Engenharia de Sistemas de Controle. 7. ed. [S.l.]: LTC, 2017.
2. OGATA, K. Sistemas de Controle Modernos. Editora Pearson, 42 edigao, 2005.

3. CASTRUCCI, P. B. DE L.; BITTAR, A.; SALES, R. M. Controle Automético. 2. ed. [S.1.]: LTC,
2018.

Bibliografia Complementar:

1. BAZANELLA, A. S.; SILVA JUNIOR, J. M. G. DA. Sistemas de controle : principios e métodos
de projeto. 1a. ed. Porto Alegre: Editora da UFRGS, 2005.



2. DORF, R. C.; BISHOP, R. H. Sistemas de Controle Modernos. 13a. ed. [S.l.]: LTC, 2018.

3. ASTROM, K. J.; WITTENMARK, B. Computer-controlled systems : theory and design. [S.L.]:
Dover Publications, 2011.

4. FRANKLIN, G. F.; POWELL, J. D.; EMAMI-NAEINI, A. Feedback control of dynamic systems.
7th. ed. [S.l.]: Pearson, 2015.

5. GROUP, E. Scilab. Disponivel em: <https://www.scilab.org/>.
Bibliografia Suplementar (Periédicos)

CONTROLE & AUTOMAGAO: REVISTA DA SOCIEDADE BRASILEIRA DE AUTOMATICA. Disponpivel
em: https://www.scielo.br/j/ca/. Acessso em: 03 out. 2023. REVISTA SBA: CONTROLE & AUTOMAGCAO.
Disponivel em: https://www.sba.org.br/revista/Welcome.html. Acesso em: 03 out. 2023.

OBSERVAGOES

Rua José Anténio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100




MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: Cajazeiras

CURSO: Bacharelado em Engenharia de Controle e Automagao

DISCIPLINA: Sistemas Embarcados CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: PROGRAMACAO ORIENTADA A OBJETOS; SISTEMAS DIGITAIS; ELETRONICA

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [x] Optativa [ ]
Eletiva [ ]

SEMESTRE/ANO: 2024.1

CARGA HORARIA
TEORICA: 32h PRATICA: Oh EaD: Oh EXTENSAO: 35h
CARGA HORARIA TOTAL: 67h
DOCENTE RESPONSAVEL: Leandro Honorato de Souza Silva

EMENTA

Introdugdo a arquitetura de computadores: estrutura basica de um computador, conjuntos de instrugdes, arquiteturas RISC, CISC e Hibrida,
arquiteturas Harvard e Von Neumann; Conceitos gerais de sistemas embarcados; Arquitetura de microcontroladores; Principais familias de
microcontroladores; Ambientes e ferramentas de desenvolvimento; Programagdo de microcontroladores: periféricos e interfaces de

comunicagdo; Padrdes de projeto para sistemas embarcados.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral
« Conhecer a arquitetura basica de microcontroladores e sua programagao.
Especificos

« Selecionar o tipo de microcontrolador para aplicagdes de controle a automagdo;

« Conhecer os circuitos basicos necessarios para funcionamento de um microcontrolador;
« Resolver problemas de automagdo aplicando microcontroladores;

« Desenvolver o firmware relacionado a aplicagdo de microcontroladores.

CONTEUDO PROGRAMATICO

I. Introdugdo a Plataforma Arduino

. O que é Arduino;

. Plataformas de Hardware Arduino e shields;
. Software e IDE Arduino;

. Arduino Bootloader;

. Utilizando e desenvolvendo bibliotecas;

U~ W NP

. Cédigos exemplo da IDE Arduino;



7. Orientagdo a objetos utilizando Arduino;
8. Aplicagdes praticas com Arduino.

1. Arquitetura e Organiza¢do de Computadores

. Breve historico da Evolugdo dos Computadores;

. Elementos de um computador;

. A Unidade Central de Processamento;

. Memdérias e Armazenamento;

. Barramentos de dados e unidades de entrada/saida;
. Arquiteturas RISC e CISC;

. Arquiteturas Harvard e Von Neumann

N o WN R

I1I. Introdugdo aos Microcontroladores

1. Arquitetura de um microcontrolador;
2. Microcontroladores x Microprocessadores
3. Estrutura do microcontrolador (Portas I/O, Periféricos, meméria, barramento, unidade de processamento);

IV. Introdugdo aos Microcontroladores PIC e ambientes de desenvolvimento

. Evolugdo das familias PIC 2. Caracteristicas basicas do PIC 18F4520 e vantagens;

. Caracteristicas elétricas - pinagem, alimentagdo, modos de oscilador, formas de reset;
. Organizagdo de memoria;

. Compiladores disponiveis e ambientes de desenvolvimento;

. Instalagdo e integragdo do compilador XC8 com IDE MPLABX;

U~ W N

. Bits de configuragdo (fuses);
V. Periféricos basicos do PIC18F4520

. Portas de comunicagdo: Entradas e saidas digitais;

. Debounce de entradas digitais;

. Multiplexagdo de saidas digitais: displays de 7 segmentos ;
. Displays LCD;

. Entradas Analdgicas;

v b W N

VI. Temporizadores, contadores e interrupgdes

1. Vetores de interrupgdo da familia PIC18F;
2. AplicagBes e configuragdo de Timers e contadores no microcontrolador PIC18F4520;

3. Interrupgdes e Timers na plataforma Arduino;
VII. Interfaces de comunicagdo

1. Comunicagdo serial e comunicagdo paralela;
2. Conceitos e configuragdo de interfaces USART/RS-232;

3. Conceitos de comunicagdo 12C e SPI;
VIIl. Projeto de sistemas microcontrolados

1. Boas praticas de programagdo;
2. Elementos para escolha de um microcontrolador;
3. Projeto de hardware para sistema microcontrolado.

METODOLOGIA DE ENSINO

A apresentac¢do do conteldo dar-se-a mediante aulas tedricas e praticas, apoiadas em recursos audiovisuais e computacionais, bem como
estabelecendo um ensino-aprendizagem significativo. Aplicagdo de trabalhos individuais, apresentaces de seminarios, lista de exercicios ou

projetos de disciplinas.

RECURSOS DIDATICOS

[x] Quadro

[x] Projetor

[x] Videos/DVDs

[x] Periddicos/Livros/Revistas/Links

[ 1 Equipamento de Som

[x] Laboratério

[x] Softwares?: XC8, MPLABX, Arduino, Atmel Studio e Circuit Maker.
[x] Outros®: Kit PICGenios PIC18F e PIC16F, Arduino Uno.



CRITERIOS DE AVALIAGCAO
Serdo realizadas 3 avaliagdes, distribuidas da seguinte forma:

« Avaliagdo escrita sobre oitem Il do conteldo programatico;
« Relatdrios das atividades praticas realizadas ao longo da disciplina;
« Projeto final da disciplina (em equipe);

E importante destacar que o processo de avaliacio é continuo e cumulativo, portanto o resultado final serd composto do desempenho
geral do aluno.

Sera realizada 01 (uma) avaliagdo de recuperagio final.

|| ATIVIDADE DE EXTENSAO ||

Desenvolvimento de um projeto utilizando sistemas embarcados para atender demandas sociais. Praticas extensionistas de divulgagdo
cientifica e tecnoldgica.

BIBLIOGRAFIA

Bibliografia Basica:
MIYADAIRA, A. N; PIC18 - Aprenda e programe em Linguagem C. 2. ed. S3o Paulo: Editora Erica, 2010.

BANZI, Massimo. Primeiros passos com Arduino. Sdo Paulo: Novatec, 2014. OLIVEIRA, André de O.; ANDRADE, Fernando S. de. Sistemas

embarcados: hardware e firmware na pratica. 2. ed. S3o Paulo: Erica, 2011.

Bibliografia Complementar:

PEREIRA, F. PIC - Programagdo em C. 7. ed. Sdo Paulo: Editora Erica, 2010.

MONK, Simon. Programagdo com Arduino: Comegando com Sketches, Editora Bookman, 2013.

STALLINGS, William. Arquitetura e Organizagdo de Computadores. 8. ed. Prentice Hall, 2010.

TOCCI, Ronald J.; WIDMER, Neal S. Sistemas digitais: principios e aplicagGes. 11. ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2013.
JAMSA, Kris; KLANDER, Lars. Programando em C/C++: a biblia. S3o Paulo: Pearson, 1999.

Bibliografia Suplementar (Periddicos)

|IEEE Embedded Systems Letters. Disponivel em: https://ieeexplore.ieee.org/xpl/Recentlssue.jsp?punumber=4563995. Acesso em: 03 out.
2023. Sensors. Diposnivel em: https://www.mdpi.com/journal/sensors. Acesso em: 03 out. 2023.

Rua José Anténio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA

IDENTIFICACAO

CAMPUS: Cajazeiras

CURSO: Bacharelado em Engenharia de Controle e Automagao

DISCIPLINA: Controle Inteligente CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: SISTEMAS DE CONTROLE; INTELIGENCIA ARTIFICIAL E APRENDIZADO DE MAQUINAS

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [x] Optativa [ |

. SEMESTRE/ANO: 2024/1
Eletiva [ ]

CARGA HORARIA

TEORICA: 20h PRATICA: 30h EaD': Oh EXTENSAO: 0h

CARGA HORARIA SEMANAL: 3 h/a

CARGA HORARIA TOTAL: 50h

DOCENTE RESPONSAVEL: Raphaell Maciel de Sousa

EMENTA

Introdugdo. Logica e Dedugdo. Representacdo de conhecimentos. Controladores baseados em conhecimentos. Logica nebulosa.
Controladores empregando légica nebulosa. Métodos de otimizagdo numérica. Algoritmos genéticos. Aplicagdes de Redes Neurais em
controle e automacdo. Sistemas inteligentes hibridos. Desenvolvimento de sistemas inteligentes. Introdugdo ao controle adaptativo. Analise
de sistemas com controle adaptativo.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral
o Estudar algoritmos de controle inteligente aplicados a solugdo de problemas de controle e automagdo.
Especificos

o Estudar algoritmos de controle baseados em regras e técnicas de controle adaptativo;
o Estudar métodos de otimizagdo, algoritmos genéticos e aplicagdes de redes neurais artificiais em controle e automagdo;

« Implementar técnicas de controle inteligente por meio de simulagdo computacional.

CONTEUDO PROGRAMATICO

I. Introdugdo;

1. Estudo da ldgica e dedugdo;

IIl. Representacdo do conhecimento e métodos de busca;
V. Controladores baseados em conhecimento;

V. Introdugdo a légica nebulosa;



VI. Controladores empregando légica nebulosa;
VIl. Métodos de otimizagdo numérica;
VIIl. Redes neurais e controladores com aprendizado;

IX. Solugdes de problemas de controle em ambiente de simulagdo;

METODOLOGIA DE ENSINO

Seguindo o cronograma, serdo realizadas aulas expositivas utilizando recursos dudio-visuais e quadro, além de aulas experimentais utilizando
computadores.

RECURSOS DIDATICOS

[x] Quadro

[x] Projetor

[x] Videos/DVDs

[x] Periddicos/Livros/Revistas/Links

[x] Equipamento de Som

[x] Laboratério

[x] Softwares?: Scilab e outros softwares aplicados.
[ ]Outros®

CRITERIOS DE AVALIACAO
(Espeficarquantas avaliagdes e formas de avaliagdo— avaliagao escrita objetivo, subjetiva, trabalho, seminario, artigo, etc. -
para integralizagao da disciplina/componente curricular, incluindo a atividade de recuperagéo final.)

Avaliagdo escrita; Projeto desenvolvido em sala; Simulagdes Computacionais; Seminarios; Exercicios em sala de aula; O processo de avaliagdo
é continuo e cumulativo; O aluno que ndo atingir 70% do desempenho esperado fard Avaliagdo Final. O resultado final sera composto do
desempenho geral do aluno.

ATIVIDADE DE EXTENSAO*

N&o se aplica.

BIBLIOGRAFIA>

Bibliografia Béasica:

NASCIMENTO JR.,C.L. e YONEYAMA, T. Inteligéncia Artificial em Controle e Automacdo. Edgard Blicher, 2000.
SHAW, I. e SIMOES, M.G. Controle e Modelagem Fuzzy, Edgard Bliicher, 1999.

CAMPOS, M. M., SAITO, K., Sistemas Inteligentes em Controle e Automacdo de Processos, Ed. Ciéncia Moderna, 2004
Bibliografia Complementar:

RICH, E. e KNIGHT, K. Inteligéncia Artificial. McGraw-Hill, 22 Ed., 1994.

HAYKIN, S. Neural networks: a comprehensive foundation. 2.ed., Prentice Hall, 1999.

KLIR, G.J. e FOLGER, T.A. Fuzzy Sets, Uncertaint and Information, . Prentice-Hall, 1988.

ZURADA, J.M. Introduction to Artificial Neural Systems, West Publishing, 1992

RABUSKE, R. A. Inteligéncia Artificial. Editora da UFSC, 1995.

PEDRYCZ, W. Fuzzy control and Fuzzy Systems. 2nd ed., John Wiley, NY, 1993.

KOSKO, B. Neural Networks and Fuzzy Systems. Prentice Hall, 1991.

HEGENBERG, L. - Ldgica: O Calculo Sentencial. Editora Herder, Sdo Paulo, 1973.

YEN, J., LANGARI, R. and ZADEH, L. A. Industrial Applications of Fuzzy Logic and Intelligent Systems, IEEE Press, 1995.




OBSERVACOES
(Acrescentar informais complementares ou explicativas caso o docente(s) considere importantes para a disciplina/componente
curricular)

1 Para a oferta de disciplinas na modalidade a distancia, integral ou parcial, desde que ndo ultrapassem os limites definidos em legisla¢do.

2 Nesse item o professor deve especificar quais softwares serdo trabalhados em sala de aula.

3 Nesse item o professor pode especificar outras formas de recursos utilizadas que ndo estejam citada.

4 Nesse item deve ser detalhado o PROJETO e/ou PROGRAMA DE EXTENSAQ que sera executado na disciplina. Observando as orientagdes do Art. 10, Incisos I, II, Il
IV, V, VI, VIl e VIII, da Instrugdo Normativa que trata da construgdo do Plano de Disciplina.

5 Observar os minimos de 3 (trés) titulos para a bibliografia basica e 5 (cinco) para a bibliografia complementar.

Rua José Antdnio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100




MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA

IDENTIFICACAO

CAMPUS: Cajazeiras

CURSO: Bacharelado em Engenharia de Controle e Automagao

DISCIPLINA: Laboratério de Sistemas de Controle CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: SISTEMAS DE CONTROLE, SISTEMAS EMBARCADOS, INSTRUMENTAGAO ELETRONICA E
INDUSTRIAL

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatori i
, figatoria [x] Optativa [] SEMESTRE/ANO: 2024/1
Eletiva [ ]
CARGA HORARIA
TEORICA: Oh PRATICA: 50h EaD': Oh EXTENSAO: Oh

CARGA HORARIA SEMANAL: 3 h/a

CARGA HORARIA TOTAL: 50h

DOCENTE RESPONSAVEL: Raphaell Maciel de Sousa

EMENTA

Implementagdo de sistemas de controle automatico completos (sensor, atuador, condicionador de sinais e controlador) de forma a integrar

conhecimentos de controle e instrumentagdo.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral

« Desenvolver habilidades praticas e conhecimento tedrico em sistemas de controle, permitindo aos alunos projetar, analisar,
implementar e otimizar sistemas de controle em ambientes de laboratdrio, preparando-os para enfrentar desafios reais de

engenharia de automagdo.
Especificos

« Conhecer as ferramentas de analise;

« Projetar controladores;

« Implementar sistemas de controle em laboratério;
e Analisar sistemas reais;

« Otimizar e analisar desempenho.

CONTEUDO PROGRAMATICO

|. Defini¢do de problemas de controle;

1I. Modelagem;



1Il. Andlise de simulagdo;

IV. Implementacdo de sistemas de controle em laboratério.

METODOLOGIA DE ENSINO

Seguindo o cronograma, serdo realizadas aulas expositivas utilizando recursos dudios-visuais e quadro, além de aulas experimentais
utilizando computadores e dispositivos como microcontroladores, sensores, motores, entre outros.

RECURSOS DIDATICOS

[x] Quadro

[x] Projetor

[x] Videos/DVDs

[x] Periédicos/Livros/Revistas/Links

[x] Equipamento de Som

[x] Laboratério

[x] Softwares?: Scilab, IDE do arduino e outros softwares aplicados.
[ ]Outros®

CRITERIOS DE AVALIACAO
(Espeficarquantas avaliagdes e formas de avaliagdo— avaliagao escrita objetivo, subjetiva, trabalho, seminario, artigo, etc. -
para integralizagao da disciplina/componente curricular, incluindo a atividade de recuperagéo final.)

Avaliagdo escrita; Projeto desenvolvido em sala; Simulagdes Computacionais; Seminarios; Exercicios em sala de aula; O processo de avaliagdo
é continuo e cumulativo; O aluno que ndo atingir 70% do desempenho esperado fard Avaliagdo Final. O resultado final serd composto do

desempenho geral do aluno.

ATIVIDADE DE EXTENSAO*

N&o se aplica.

BIBLIOGRAFIA>

Bibliografia Béasica:

CASTRUCCI, P. B. DE L.; BITTAR, A.; SALES, R. M. Controle Automatico. 1a. ed. Rio de Janeiro: Editora LTC, 2011.

FRANKLIN, G. F.; POWELL, J. D.; EMAMI-NAEINI, A. Sistemas de Controle para Engenharia. 6a. ed. Porto Alegre: Bookman, 2013.
IOANNOU, P. A.; FIDAN, B. Adaptive control tutorial. [s.l.] Society for Industrial and Applied Mathematics, 2006.

Bibliografia Complementar:

BAZANELLA, A. S.; SILVA JUNIOR, J. M. G. DA. Sistemas de controle: principios e métodos de projeto. 1a. ed. Porto Alegre: Editora da UFRGS,
2005.

ASTROM, K. J. (KARL J.; WITTENMARK, B. Computer-controlled systems: theory and design. [s.l.] Dover Publications, 2011.
OGATA, K. Engenharia de controle moderno. 5a. ed. [s.l.] Pearson Prentice Hall, 2011.

NISE, N. S. Engenharia de Sistemas de Controle. 7. ed. Rio de Janeiro: LTC, 2017.

FRANKLIN, G. F.; POWELL, J. D.; WORKMAN, M. L. Digital control of dynamic systems. 3a. ed. [s.l.] Pearson Education, 2002.

DORF, R. C.; BISHOP, R. H. Sistemas de Controle Moderno. 12 ed., Rio de Janeiro: LTC, 2013.

OBSERVACOES
(Acrescentar informais complementares ou explicativas caso o docente(s) considere importantes para a disciplina/componente
curricular)

1 Para a oferta de disciplinas na modalidade a distancia, integral ou parcial, desde que ndo ultrapassem os limites definidos em legislagdo.

2 Nesse item o professor deve especificar quais softwares serdo trabalhados em sala de aula.



3 Nesse item o professor pode especificar outras formas de recursos utilizadas que ndo estejam citada.
4 Nesse item deve ser detalhado o PROJETO e/ou PROGRAMA DE EXTENSAO que seré executado na disciplina. Observando as orientagdes do Art. 10, Incisos I, II, lll,
IV, V, VI, VIl e VIII, da Instrugdo Normativa que trata da construgdo do Plano de Disciplina.

5 Observar os minimos de 3 (trés) titulos para a bibliografia basica e 5 (cinco) para a bibliografia complementar.

Rua José Antdnio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA

IDENTIFICACAO

CAMPUS:Cajazeiras

CURSO:BACHARELADO EM ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

DISCIPLINA:Pneumatica e Hidraulica CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO:MECANICA DOS FLUIDOS

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [ x] Optativa [ | SEMESTRE/ANO:2024.1

Eletiva [ ]
CARGA HORARIA
TEORICA: 33 h PRATICA: 34h EaD": 0h EXTENSAO:
CARGA HORARIA SEMANAL:4h
CARGA HORARIA TOTAL:67h

DOCENTE RESPONSAVEL: Romualdo Figueiredo de Sousa

EMENTA

Os Principios da pneumatica, eletropneumatica, hidraulica e eletro hidraulica; Valvulas direcionais, atuadores pneumaticos e hidraulicos e
circuitos eletropneumaticos e eletro hidraulicos.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral

Capacitar o aluno a identificar os elementos pneumaticos e hidraulicos vistos no contetido programatico em qualquer ambiente de
trabalho industrial, bem como possibilitar a sele¢do dos mesmos diante dos pardmetros de projeto de equipamentos que trabalhem com
sistemas pneumaticos e/ou hidrdulicos usando os principios da hidropneumatica, bem como as normas vigentes. .

Especificos

Entender os principios bésicos da pneumatica de acordo com suas propriedades fisicas;

Apresentar as vantagens e desvantagens de sistemas pneumaticos;

Identificar os dispositivos de acordo com a simbologia usada na pneumatica;

Delimitar o usa do ar comprimindo em sistemas ou circuitos pneumaticos;

Exemplificar o devido tratamento do ar comprimido em instalages industriais;

Identificar a simbologia usada em circuitos pneumaticos e eletropneumaticos;

Interpretar diagrama trajeto x passo e trajeto x tempo de circuitos pneumaticos;

Desenvolver ldgicas de funcionamentos de atuadores pneumaticos;

Simular em ambientes computacionais circuitos pneumaticos e eletropneumaticos;

Montar em bancada didatica circuitos pneumaticos e eletropneumaticos;

Identificar sensores e fins de cursos usados na pneumatica e eletropneumética;



Interpretar os principios de Bernoulli, Pascal e Arquimedes na hidraulica;

Verificar as propriedades de um fluido hidraulico;

Identificar os dispositivos de acordo com a simbologia hidraulica;

Montar e simular circuitos hidraulicos e eletro hidraulicos em ambiente computacional;
Montar e simular circuitos hidraulicos e eletro hidraulicos na bancada hidraulica.

CONTEUDO PROGRAMATICO

I. Introdugdo a Pneumatica
Revisdo de conceitos fisicos (propriedades do ar - pressdo, umidade,
temperatura, expansividade, compressibilidade e elasticidade);
Vantagens e aplicagGes da pneumatica;

1.
2.
3.
4. Compressores (tipos e detalhes de montagem e inspe¢do);
5. Beneficiamento do ar comprimido (filtragdo, secagem);

6.

Distribuigdo do ar comprimido (taxonomia das linhas de distribuigdo, perdas de carga, selegdo da tubulagdo);

. Logica e Circuitos Pneumaticos

=

Introducdo aos componentes/dispositivos pneumaticos (simbologia);

N

Atuadores pneumaticos (tipos, caracteristicas e montagem);

3. Valvulas pneumaticas (direcionais, légicas, reguladora de fluxo, temporizadoras); Diagramas trajeto x passo e trajeto x tempo;
4. Montagem de circuitos pneumaticos;
5. Simulagdo de circuitos pneumaticos em ambiente computacional e bancada didatica;
Il. Eletropneumatica
1. Dispositivos eletropneumaticos, valvulas e sensores - simbologia;
2. Simulagdo de circuitos eletropneumaticos em ambiente computacional;
3. Montagem de circuitos eletropneumaticos em bancada didatica;
IV. Hidraulica e eletro hidraulica
. Introdugdo a hidraulica (principios de Pascal, Steven, Arquimedes e de Bernoulli);
. Transmissao de forga e o fluido hidraulico (propriedades);
. Bombas hidrdulicas (tipos, caracteristicas e aplicagdes);
. Vélvulas hidrdaulicas (seguranca, sequéncia, descarga, redutora de

. Circuitos hidraulicos com controle de avango e/ou recuo;

1

2

3

4

5. pressdo, frenagem, controladora de fluxo e contrabalango);

6

7. Simulagdo de circuitos eletro hidraulicos via ambiente computacional;
8

. Montagem de circuitos eletro hidraulicos na bancada didatica.

METODOLOGIA DE ENSINO

De acordo com o conteldo programatico, serdo realizadas aulas expositivas utilizando recursos audiovisuais e quadro, além de exercicios de
fixagdo e aprendizagem, com simulages e montagens dos circuitos pneumdticos, eletropneumaticos, hidrdulicos e eletro hidrdulicos. Com
avaliagGes individuais da parte tedrica e desenvolvimento de circuitos.

RECURSOS DIDATICOS

[x ] Quadro

[x ] Projetor

[]1Videos/DVDs

[ ] Periédicos/Livros/Revistas/Links
[x ] Equipamento de Som

[x ] Laboratério

[ ] Softwares?

[]1Outros?®

CRITERIOS DE AVALIACAO
Seréao realizadas cinco avaliagdes trés tedricas e duas praticas, além da avaliagao final envolvendo todo contetdo ministrado .




H ATIVIDADE DE EXTENSAO*

BIBLIOGRAFIA>

Bibliografia Basica:

BONACORSO, N. G. Automagao Eletropneumatica. 10. ed. Sdo Paulo: Editora Erica, 2007.
FIALHO, A. B. Automagao Hidraulica - projetos, dimensionamento e andlise de circuitos. Sao Paulo:
Editora Erica, 2003.

FESTO DIDATIC. Introducéo a Hidraulica. Sao Paulo: Festo do Brasil, 1985.

Bibliografia Complementar:

PARKER TRAINING. Tecnologia Eletropneumatica Industrial. Sdo Paulo: Parker do Brasil, 2001.
LELUDAK, Jorge Assade. Acionamentos Eletropneumaticos. Curitiba: Editora Base Editoral, 2010.
STERWART, Harry L. Pneumatica e Hidraulica. Curitiba: Editora Hemus, 1981.

FIALHO, A. B. Automacgao Pneumatica: projetos, dimensionamento e analise de circuitos. Sado Paulo:
Editora Erica, 2003.

PRUDENTE, Francesco. Automagao industrial: Pneumatica - Teoria e aplicagdes. LTC Editora, 2013.

OBSERVACOES
(Acrescentar informais complementares ou explicativas caso o docente(s) considere importantes para a disciplina/componente
curricular)

1 Para a oferta de disciplinas na modalidade a distancia, integral ou parcial, desde que ndo ultrapassem os limites definidos em legisla¢do.

2 Nesse item o professor deve especificar quais softwares serdo trabalhados em sala de aula.

3 Nesse item o professor pode especificar outras formas de recursos utilizadas que ndo estejam citada.

4 Nesse item deve ser detalhado o PROJETO e/ou PROGRAMA DE EXTENSAO que seré executado na disciplina. Observando as orientagdes do Art. 10, Incisos I, II, lll,
IV, V, VI, VIl e VIII, da Instrugdo Normativa que trata da construgdo do Plano de Disciplina.

5 Observar os minimos de 3 (trés) titulos para a bibliografia basica e 5 (cinco) para a bibliografia complementar.

Rua José Antdnio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA

IDENTIFICACAO

CAMPUS: Cajazeiras

CURSO: Bacharelado em Engenharia de Controle e Automagao

DISCIPLINA: Sistemas de Automagéo Industrial CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO:

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [x] Optativa [ |

. SEMESTRE/ANO: 2024/1
Eletiva [ ]

CARGA HORARIA

TEORICA: 32h PRATICA: Oh EaD': Oh EXTENSAO: 35h

CARGA HORARIA SEMANAL: 4 h/a

CARGA HORARIA TOTAL: 67h

DOCENTE RESPONSAVEL: Raphaell Maciel de Sousa

EMENTA

Introdugdo aos Controladores Logicos Programaveis (CLPs); Arquitetura de CLPs; Programacdo de CLPs; Parametrizagdo de Inversores;
Interface Humano Maquina; Sensores Industriais; Projeto de Aplicagdes; Solugdo de problemas classicos em ambiente de simulagdo;

Automacdo e processo de trabalho.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral
o Conhecer dispositivos e solugdes para automagdo industrial.
Especificos

« Entender o funcionamento de dispositivos de controle industrial;
o Conhecer os principios de sensores e atuadores industriais;

o Programar solugdes de controle para problemas cldssicos utilizando sensores e atuadores industriais.

CONTEUDO PROGRAMATICO

1. Introdugdo os Controladores Logicos Programaveis;

1. Historia e evolugdo;
2. Conceito;
3. Vantagens e desvantagens;

4. Automagdo e processo de trabalho;

1l. Arquitetura de CLP;



1. Unidade de processamento;
2. Memobrias;
3. Entradas e saidas;

IIl. Programacdo de CLP;

1. Comparativo;
2. Linguagem Gréfica;
3. Linguagem Textual;

IV. Parametrizagdo de Inversores;

1. Configuragdo do inversor;
2. Ativacdo local;
3. Ativagdo remota;

V. Interface Humano Mdquina;

1. Configuracdo de dispositivo;
2. Criagdo de Interface;
3. Interagdo com CLP;

VI. Sensores Industriais;

1. Analise de Sinais;
2. Tipos de sensores;
3. Interagdo com CLP;

VII. Projeto de Aplicagdes;

1. Contextualizagdo de problema;
2. Estratégia de solugdo;
3. Montagem e Programagao;

VIII. Solugdo de Problemas Classicos em Ambiente de Simulagdo;

1. Contextualizagdo do problema;
2. Revisdo bibliografica;
3. Execugdo do projeto;

METODOLOGIA DE ENSINO

Seguindo o cronograma, serdo realizadas aulas expositivas utilizando recursos dudios-visuais e quadro, além de aulas experimentais
utilizando computadores e equipamentos de controle industrial e acionamento de maquinas.

RECURSOS DIDATICOS

[x] Quadro

[x] Projetor

[x] Videos/DVDs

[x] Periédicos/Livros/Revistas/Links

[x] Equipamento de Som

[x] Laboratério

[x] Softwares?: Factory 10, Codesys, Elipse Scada e outros softwares de programagao especificos para os
equipamentos disponiveis nos laboratorios.

[ ]Outros®

CRITERIOS DE AVALIACAO
(Espeficarquantas avaliagdes e formas de avaliagdo— avaliagao escrita objetivo, subjetiva, trabalho, seminario, artigo, etc. -
para integralizagao da disciplina/componente curricular, incluindo a atividade de recuperagéo final.)

Avaliagdo escrita; Projeto desenvolvido em sala; Simulagdes Computacionais; Seminarios; Exercicios em sala de aula; O processo de avaliagdo
é continuo e cumulativo; O aluno que ndo atingir 70% do desempenho esperado fard Avaliagdo Final. O resultado final serd composto do

desempenho geral do aluno.

ATIVIDADE DE EXTENSAO*




N&o se aplica.

BIBLIOGRAFIA>

Bibliografia Basica:

FRANCHI, Claiton Moro; CAMARGO, Valter Luis Arlindo.Controladores |4gicos programaveis: sistemas discretos. Sdo Paulo: Editora Erica,
2008. PARENTE, Francesco. Automagdo Industrial PLC: Programacdo e Instalagdo.Editora LTC, 2011. PRUDENTE, F. Automagdo Indsutrial -
PLC: teoria e aplicagdes (curso basico). Rio de Janeiro: Editora LTC, 2007.

Bibliografia Complementar:

NATALE, F. Automacao Industrial. Sio Paulo: Editora Erica, 1996. BORTONI, E. C.; SOUZA, Z. Instrumentacdo para Sistemas Energéticos e
Industriais. Rio de Janeiro: Editora Interciéncia, 2006. SMITH, C.; CORROPIO, Armando. Principio e pratica de controle automatico de
processos. Rio de Janeiro: Editora LTC, 2008. BIM, Edson. Maquinas Elétricas e Acionamento. 2. ed. Rio de Janeiro: Elsevier, 2012. FRANCI, C.

M. Acionamentos Elétricos. S3o Paulo: Editora Erica, 2007.

OBSERVACOES
(Acrescentar informais complementares ou explicativas caso o docente(s) considere importantes para a disciplina/componente
curricular)

1 Para a oferta de disciplinas na modalidade a distancia, integral ou parcial, desde que ndo ultrapassem os limites definidos em legislagdo.

2 Nesse item o professor deve especificar quais softwares serdo trabalhados em sala de aula.

3 Nesse item o professor pode especificar outras formas de recursos utilizadas que ndo estejam citada.

4 Nesse item deve ser detalhado o PROJETO e/ou PROGRAMA DE EXTENSAOQ que sera executado na disciplina. Observando as orientagdes do Art. 10, Incisos I, II, Il
IV, V, VI, Vil e VIII, da Instrugdo Normativa que trata da construgdo do Plano de Disciplina.

5 Observar os minimos de 3 (trés) titulos para a bibliografia basica e 5 (cinco) para a bibliografia complementar.

Rua José Antdnio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: CAJAZEIRAS
CURSO: BACHARELADO EM ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

DISCIPLINA: INTRODUGAO A ROBOTICA INDUSTRIAL CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: SISTEMAS E DISPOSITIVOS MECANICOS

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [X] Optativa [ ]
Eletiva [ ]

SEMESTRE/ANO: 2024 .1

CARGA HORARIA
TEORICA: 33 h PRATICA: 17 h EaD:0h EXTENSAO: 0 h
CARGA HORARIA SEMANAL: 3
CARGA HORARIA TOTAL: 50 h
DOCENTE RESPONSAVEL: ANRAFEL SILVA MEIRA

EMENTA

Introdugdo a robética industrial: definicbes e aplicacdes. Descricdes espaciais e transformagoes.
Cinematica direta e inversa dos manipuladores. Dindmica dos manipuladores. Geragao de trajetoérias

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral

. Reconhecer conceitos, ferramentas, metodologias e técnicas de analise cinematica, estatica,
dindmica e de geracao de trajetérias para robds industriais, objetivando permitir ao aluno
especificar, projetar, desenvolver e programar robds para aplicagdes industriais.

Especificos

. Entender os elementos dos manipuladores roboticos;

. Compreender os conceitos e equacionamentos para geracao de trajetorias planas
€ espaciais;

. Entender os conceitos relacionados a estética e dindmica de robds;

. Explorar o projeto de robds em relagao ao potencial na indUstria e aplicagbes gerais.

. Desenvolver os métodos de analise da cinematica de posigcao direta e inversapara robds
industriais;

CONTEUDO PROGRAMATICO




1. Introducao
Elementos, tipos e aplicagdes dos manipuladores robéticos na industria
2. Descrigdes espaciais e transformacdes

Descri¢des: posicoes, orientagdes e sistemas de referéncia; Mapeamentos: alterando descricées de
sistemas de referéncias para sistemas de referéncia; Operadores: translagbes, rotagbes e
transformagodes; Resumo das interpretacdes; Aritmética da transformagao; Equagdes de transformacgao

3. Cinematica direta e inversa dos manipuladores

Descricao de um elo; Descrigdo da conexao dos elos; Convengao para fixar sistemas de referéncia aos
elos; Cinematica dos manipuladores; Espago do atuador, espago da junta e espago cartesiano;
Solvabilidade; A nogado de subespago do manipulador quando n < 6; Algébrico versus geométrico;
Solugao algébrica pela redugao a polindmios; Solugao de Pieper quando trés eixos se cruzam

4. Jacobianos: velocidades e forgas estaticas

Notagado para posicao e orientagdo com variagdo no tempo; Velocidade linear e rotacional dos corpos
rigidos; Movimento dos elos de um robd; “Propagacao” de velocidade de um elo para outro; Jacobianos;
Singularidades; Forgas estaticas nos manipuladores; Jacobianos no dominio da forga; Transformagao
cartesiana de velocidades e forgas estaticas

5. Dinamica dos manipuladores

Estrutura das equagdes dindmicas de um manipulador; Formulagdo Lagrangiana da dinamica dos
manipuladores; Formulando a dindmica dos manipuladores no espaco cartesiano; Inclusdo dos efeitos
de corpos nao rigidos; Simulagédo dinamica

6. Geragao de trajetérias

Esquemas do espago de juntas; Esquemas do espago cartesiano; Problemas geométricos com
trajetérias cartesianas; Geracao de trajetéria em tempo de execucao; Descricido de trajetérias com uma
linguagem de programacdo de robds; Planejamento de trajetérias usando o modelo dindmico;
Planejamento de trajetdria livre de colisao

METODOLOGIA DE ENSINO

Aulas expositivas; Resolugbes de exercicios; Discussdes em grupo; Implementagédo de algoritmos e
Simulagéo de manipuladores robéticos

RECURSOS DIDATICOS

[X] Quadro

[X] Projetor

[X] Videos/DVDs

[X] Periddicos/Livros/Revistas/Links
[ ] Equipamento de Som

[x] Laboratério

[x] Softwares?

[1Outros®




CRITERIOS DE AVALIACAO
Participagao nas aulas e trés avaliagdes valendo 100 pontos cada.

Considerar-se-a aprovado no periodo letivo o discente que, ao final do semestre, obtiver média
aritmética igual ou superior a 70 nas avaliagdes escritas.

O discente que obtiver Média Semestral (MS) igual ou superior a 40 (quarenta) e inferior a 70 (setenta),
tera direito a submeter-se a Avaliagao Final.

Seré considerado aprovado, apds a avaliagéo final, o discente que obtiver média final igual ou superior
a 50 (cinquenta), calculada através da seguinte equagao: MF = 0,6*"MS + 0,4*AF

Considerar-se-a reprovado o discente que: | — Obtiver frequéncia inferior a 75% da carga horéria
prevista; Il — Obtiver média semestral menor que 40 (quarenta); Il — Obtiver média final inferior a 50
(cinquenta), apés a avaliagao final.

ATIVIDADE DE EXTENSAO*

BIBLIOGRAFIA>

Bibliografia Bésica:

CRAIG, J. Robética. Pearson Brasil, 3, 2013.
PIRES, J. N. Robética Industrial. Industria 4.0, 1, Lidel, 2018.
NIKU, S. B. Introducéo a Robética - Analise, Controle, Aplicagdes. LTC, 2,2013.

Bibliografia Complementar:

CORKE, Peter. Robotics, Vision and Control: Fundamental Algorithms in MATLAB. Springer Verlag NY,
1,2011.

JAZAR, R. N., Theory of Applied Robotics: Kinematics, Dynamics, and Control: Kinematics, Dynamics,
and Control, Springer, 2, 2010.

SICILIANO, B.; KHATIB O. Springer Handbook of Robotics, Springer, 1, 2008.

SICILIANO, B.; SCIAVICCO, L.; VILLANI, L.; ORIOLO, G. Robotics: Modelling, Planning and Control
(Advanced Textbooks in Control and Signal Processing), Springer, 1, 2009,

SPONG, M. W.; HUTCHINSON, S.; VIDYASAGAR, M. Robot Modeling and Control. John Wiley & Sons
Inc, 1, 2005

Bibliografia Suplementar (Periédicos)

IEEE Robotics and Automation Letters, ISSN: 2377-3766. Disponivel em https://ieeexplore.ieee.org/xpl/Recentlssue.jsp?
punumber=7083369 Acesso em: 13 out. 2023.

S. M. Manongsong and J. Capco, "Inverse Kinematics of Six-Joint Special Manipulators," 2023 8th International Conference on Control and
Robotics Engineering (ICCRE), Niigata, Japan, 2023, pp. 172-176, doi: 10.1109/ICCRE57112.2023.10155593.

V. A. Karapetyan and V. N. Miryanova, "Solving the Inverse Kinematics Problem for a Seven-Link Robot-Manipulator by the Particle Swarm
Optimization," 2023 International Russian Smart Industry Conference (SmartindustryCon), Sochi, Russian Federation, 2023, pp. 186-190,
doi: 10.1109/SmartIndustryCon57312.2023.10110817.

Y. Huang, D. Li, K. Dong, W. Zhang and X. Gao, "Inverse Kinematics Analysis and Mechatronics Design of Mobile Parallel
Manipulator for Assisted Assembly," 2022 IEEE International Conference on Mechatronics and Automation (ICMA), Guilin, Guangxi, China,
2022, pp. 739-743, doi: 10.1109/ICMA54519.2022.9856073.

OBSERVACOES




1 Para a oferta de disciplinas na modalidade a distancia, integral ou parcial, desde que ndo ultrapassem os limites definidos em legislagdo.

2 Nesse item o professor deve especificar quais softwares serdo trabalhados em sala de aula.

3 Nesse item o professor pode especificar outras formas de recursos utilizadas que ndo estejam citada.

4 Nesse item deve ser detalhado o PROJETO e/ou PROGRAMA DE EXTENSAO que sera executado na disciplina. Observando as orientagdes do Art. 10, Incisos I, II, lIl,
IV, V, VI, VIl e VIII, da Instrugdo Normativa que trata da construgdo do Plano de Disciplina.

5 Observar os minimos de 3 (trés) titulos para a bibliografia basica e 5 (cinco) para a bibliografia complementar.

Rua José Anténio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: Cajazeiras

CURSO: Bacharelado em Engenharia de Controle e Automagao

DISCIPLINA: Projeto de Instalagdes Elétricas CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: Maquinas Elétricas e Comandos; Laboratério de Maquinas Elétricas e Comandos

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [X ] Optativa [ ]
Eletiva [ ]

SEMESTRE/ANO: 2024.1

CARGA HORARIA
TEORICA: 50h PRATICA: 0 EaD': EXTENSAO:
CARGA HORARIA TOTAL: 50h
DOCENTE RESPONSAVEL: Fabio Aratijo de Lima

EMENTA

Apresentagdo dos componentes elétricos; Experimentos de instalagdes elétricas prediais: circuitos de tomadas,
circuitos de iluminagao, aterramento, entre outros; Experimentos de luminotécnica e corregdo de fator de poténcia;
Experimentos abordando comandos de motores elétricos e acionamento de motores elétricos por chaves estaticas.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral

« Aplicar conceitose técnicas fundamentais, necessarias para a montagem e o dimensionamento de projetos elétricos
em instalagoes elétricas.

Especificos

« Aplicar os conceitos bésicos utilizados na area;

« Identificar as caracteristicas de materiais, componentes e equipamentos elétricos utilizados em instalagdes elétricas;
« Aplicar os conceitos de luminotécnica em instalacdes elétricas;

» Implementar os principais esquemas de partida de motores elétricos.

CONTEUDO PROGRAMATICO

I. Instalagdes de condutores, de dispositivos e de equipamentos. « Conexao entre condutores: emendas, derivagao e
preparagao de terminais de fios elétricos, isolagdo de emendas; ¢ Instalagdo de tomada de corrente monofasica;
Instalagao de cigarras e campainhas; 3. ¢ Instalagdo de lampadas e tomadas conjugadas; ¢ Instalagcdo de lampadas
incandescentes com interruptor paralelo (three- way); ¢ Instalacdo de lampadas incandescentes com interruptor



intermediario (four-way); ¢ Instalacdo de sensor de presenga e do relé fotoelétrico; ¢ Instalacdo de lampadas
fluorescentes.

Il. Correcao de Fator de Poténcia ¢ Definicao de poténcias - ativa, reativa e aparente; * Banco de capacitores
(dimensionamento e montagem).

IIl. Luminotécnica * Conceitos basicos; « Dimensionamento da poténcia de iluminancia necessaria.

IV. Aterramento « Definigao e tipos segundo a NBR 5410; « Medicao de resistividade e tratamento de solo - pratica de
laboratério.

METODOLOGIA DE ENSINO

A apresentagdo do contelido dar-se-a mediante aulas tedricas e praticas, apoiadas em recursos audiovisuais e
computacionais, bem como estabelecendo um ensino-aprendizagem significativo. Aplicagdo de trabalhos individuais,
apresentagdes de seminarios e lista de exercicios.

RECURSOS DIDATICOS

[X] Quadro

[X ] Projetor

[X] Videos/DVDs

[X ] Periédicos/Livros/Revistas/Links
[ ] Equipamento de Som

[X ] Laboratério

[ ] Softwares?

[]1Outros?®

CRITERIOS DE AVALIACAO
(Espeficarquantas avaliacdes e formas de avaliagdo— avaliacao escrita objetivo, subjetiva, trabalho, seminario, artigo, etc. -
para integralizagao da disciplina/componente curricular, incluindo a atividade de recuperagéo final.)

* Avaliagbes escritas;

* Relatérios de algumas atividades praticas;

« Trabalhos individuais e em grupo (listas de exercicios, pesquisas, seminarios);
« O processo de avaliagdo é continuo e cumulativo;

+ O aluno que néo atingir 70% do desempenho esperado fard Avaliagao Final.

« O resultado final serd composto do desempenho geral do aluno.

ATIVIDADE DE EXTENSAO*

Bibliografia Bésica:

COTRIM, A. A. M. B. Instalagdes Elétricas. 3. ed. Sao Paulo: Editora Makron Books, 1993.
CREDER, H. Instalagbes Elétricas Residenciais. 14. ed. Rio de Janeiro: Editora LTC, 2000.
MAMEDE FILHO; Jo&o. Instalagbes Industriais. 5. ed. LTC, 1997.

Bibliografia Complementar:

NISKIER, J.; MACINTYRE, A. J. Instalagbes Elétricas. 4. ed. Rio de Janeiro: Editora LTC, 2000.

ASSOCIACAO BRASILEIRA DE NORMAS TECNICAS. NBR 5410: Instalacdes elétricas de baixa tensdo. Rio de
Janeiro. 2004.

AGENCIA NACIONAL DE ENERGIA ELETRICA; Resolucdo 414: Condigdes Gerais do Fornecimento de Energia
Elétrica. Brasilia. 2010.

FILHO, J. M. Instalacbes Elétricas Industrias. 6. ed. Rio de Janeiro: Editora LTC, 2002.



CAVALIN, Geraldo; SEVERINO, Cervelin. Instalagdes Elétricas Prediais. Editora Erica, 1998

BIBLIOGRAFIA>

OBSERVAGOES
(Acrescentar informais complementares ou explicativas caso o docente(s) considere importantes para a disciplina/componente
curricular)

Rua José Anténio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: Cajazeiras

CURSO: Bacharelado em Engenharia de Controle e Automagao

DISCIPLINA: Projeto de Instalagdes Elétricas CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: Maquinas Elétricas e Comandos; Laboratério de Maquinas Elétricas e Comandos

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [X ] Optativa [ ]
Eletiva [ ]

SEMESTRE/ANO: 2024.1

CARGA HORARIA
TEORICA: 50h PRATICA: 0 EaD': EXTENSAO:
CARGA HORARIA TOTAL: 50h
DOCENTE RESPONSAVEL: Fabio Aratijo de Lima

EMENTA

Conceitos basicos de instalagbes elétricas prediais e industriais; Apresentagdo das normas técnicas referente as
instalacdes elétricas prediais industriais; Componentes elétricos; Diagramas de instalagdes elétricas prediais; Circuitos
de tomadas; Circuitos de iluminagao; Elementos de projeto elétrico industrial; lluminagdo Industrial; Dimensionamento
de condutores; Corregdo de fator de poténcia.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral

» Desenvolver o aprendizado de conceitos e técnicas fundamentais, necessarias para a montagem e o
dimensionamento de projetos elétricos em instalagdes elétricas industriais.

Especificos
» Compreender os conceitos basicos utilizados na area;

« Demonstrar conhecimento das caracteristicas de materiais, componentes e equipamentos elétricos utilizados em
instalagdes elétricas;

» Conhecer conceitos sobre luminotécnica;
» Expressar conhecimentos sobre normas técnicas para IE’s industriais;

» Dimensionar condutores elétricos para instalagdes de baixa tenséao.

CONTEUDO PROGRAMATICO

I. Introducdo as IE’s prediais e industriais « Conceitos bdsicos sobre as IE’'s industriais; * Caracteristicas e



especificagcdo dos materiais e equipamentos elétricos; « Apresentacédo da norma técnica NBR 5410; « Dimensionamento
de condutores elétricos (caracteristicas, instalagao, fatores de corregdo e tabelas utilizaveis); « Resolugdo 414 da
ANEEL (defini¢cdes e conceitos, principais artigos).

II. Instalagbes de condutores, de dispositivos e de equipamentos. « Conexao entre condutores: emendas, derivagao e
preparacao de terminais de fios elétricos, isolagdo de emendas; ¢ Instalagéo de tomada de corrente monofasica; «
Instalagéo de cigarras e campainhas; 3. « Instalagdo de lampadas e tomadas conjugadas; ¢ Instalagéo de lampadas
incandescentes com interruptor paralelo (three- way); « Instalagdo de lampadas incandescentes com interruptor
intermediario (four-way); « Instalagéo de sensor de presencga e do relé fotoelétrico; * Instalagdo de lampadas
fluorescentes.

Ill. Correcéo de Fator de Poténcias Definigdo de poténcias - ativa, reativa e aparente; * Banco de capacitores
(dimensionamento e montagem).

IV. Luminotécnica * Conceitos basicos; « Dimensionamento da poténcia de iluminancia necessaria. *

V. Aterramento * Defini¢ao e tipos segundo a NBR 5410; « Medigao de resistividade e tratamento de solo - pratica de
laboratério.

VI. Subestagdes ¢ Nocdes basicas de subestagbes;

METODOLOGIA DE ENSINO

A apresentagdo do contelido dar-se-a mediante aulas tedricas e praticas, apoiadas em recursos audiovisuais e
computacionais, bem como estabelecendo um ensino-aprendizagem significativo. Aplicagdo de trabalhos individuais,
apresentacdes de seminarios e lista de exercicios.

RECURSOS DIDATICOS

[X ] Quadro

[X'] Projetor

[X] Videos/DVDs

[X ] Periédicos/Livros/Revistas/Links
[ ] Equipamento de Som

[X ] Laboratério

[X ] Softwares?

[X] Outros®

CRITERIOS DE AVALIAGCAO
(Espeficarquantas avaliagdes e formas de avaliacao— avaliagdo escrita objetivo, subjetiva, trabalho, semindrio, artigo, etc. -
para integralizacao da disciplina/componente curricular, incluindo a atividade de recuperagéo final.)

AvaliagGes escritas; * Relatérios de algumas atividades praticas;  Trabalhos individuais e em grupo (listas de
exercicios, pesquisas, seminarios); « O processo de avaliagéo é continuo e cumulativo; « O aluno que néo atingir 70%
do desempenho esperado fara Avaliagéo Final. « O resultado final sera composto do desempenho geral do aluno

ATIVIDADE DE EXTENSAO*

Bibliografia Basica:

COTRIM, A. A. M. B. Instalagbes Elétricas. 3. ed. Sao Paulo: Editora Makron Books, 1993.
CREDER, H. Instalagdes Elétricas Residenciais. 14. ed. Rio de Janeiro: Editora LTC, 2000.
MAMEDE FILHO; Joao. Instalagdes Industriais. 5. ed. LTC, 1997.

Bibliografia Complementar:

NISKIER, J.; MACINTYRE, A. J. Instalagdes Elétricas. 4. ed. Rio de Janeiro: Editora LTC, 2000.

ASSOCIACAO BRASILEIRA DE NORMAS TECNICAS. NBR 5410: Instalagdes elétricas de baixa tensao. Rio de
Janeiro. 2004.

AGENCIA NACIONAL DE ENERGIA ELETRICA; Resolugdo 414: Condigdes Gerais do Fornecimento de Energia



Elétrica. Brasilia. 2010.
FILHO, J. M. Instalac6es Elétricas Industrias. 6. ed. Rio de Janeiro: Editora LTC, 2002.

CAVALIN, Geraldo; SEVERINO, Cervelin. Instalagdes Elétricas Prediais. Editora Erica, 1998

BIBLIOGRAFIA>

OBSERVAGOES
(Acrescentar informais complementares ou explicativas caso o docente(s) considere importantes para a disciplina/componente
curricular)

Rua José Anténio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100




MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA

IDENTIFICACAO

CAMPUS: Cajazeiras

CURSO: Bacharelado em Engenharia de Controle e Automagao

DISCIPLINA: Projeto Integrador | CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: RESISTENCIA DOS MATERIAIS, LABORATORIO DE CIRCUITOS ELETRICOS, ANALISE DE
SINAIS E SISTEMAS

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [x] Optativa [ |

. SEMESTRE/ANO: 2024/1
Eletiva [ ]

CARGA HORARIA

TEORICA: Oh PRATICA: Oh EaD': Oh EXTENSAO: 50h

CARGA HORARIA SEMANAL: 3 h/a

CARGA HORARIA TOTAL: 50h

DOCENTE RESPONSAVEL: Martiliano Soares Filho

EMENTA

Desenvolvimento de um projeto integrador envolvendo as etapas de estudo do problema, concepgdo e analise de possiveis impactos
ambientais, sdcio-econémicos e de direitos humanos. Elaboracdo e apresentacdo de documentagdo técnica preliminar.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral

e O objetivo geral é capacitar os alunos a aplicar de forma pratica os conhecimentos adquiridos ao
longo do curso, promovendo a integragdo de multiplas disciplinas da engenharia para resolver problemas complexos e
desenvolver solugdes inovadoras no campo do controle e automagdo. Além disso, busca-se promover o desenvolvimento de

habilidades de trabalho em equipe, comunicagdo técnica e pensamento critico.
Especificos

« Integracdo de conhecimentos;
« Aplicagdo pratica dos conceitos e habilidades desenvolvidas ao longo da formagao;
« Desenvolvimento/proposi¢do de projetos;

« Integracdo com a sociedade.

CONTEUDO PROGRAMATICO

1. Introdugdo a disciplina;
1. Estudo do problema;

11l. Concepgdo e solugdes;



IV. Andlise de impactos ambientais;
V. Andlise de impactos sécio-econdmicos;
VI. Elaboragdo da documentagdo técnica preliminar;

VII. Apresentagdo de projetos.

METODOLOGIA DE ENSINO

Seguindo o cronograma, inicialmente serdo definidas as atividades de extensdo que serdo realizadas pelos discentes. Em seguida, serd
elaborado um plano de desenvolvimento para implementagdo da atividade de extensdo. Por fim, serdo executadas as agdes propostas.

RECURSOS DIDATICOS

[x] Quadro

[x] Projetor

[x] Videos/DVDs

[x] Periddicos/Livros/Revistas/Links

[x] Equipamento de Som

[x] Laboratério

[x] Softwares?: softwares de automagao e controle utilizados pelos discentes ao logo de sua formagao.
[ ]Outros?®

CRITERIOS DE AVALIACAO
(Espeficarquantas avaliagdes e formas de avaliagdo— avaliagao escrita objetivo, subjetiva, trabalho, seminario, artigo, etc. -
para integralizagao da disciplina/componente curricular, incluindo a atividade de recuperagéo final.)

Avaliagdo escrita; Projeto desenvolvido em sala; Simulagdes Computacionais; Seminarios; Exercicios em sala de aula; O processo de avaliagdo
é continuo e cumulativo; O aluno que ndo atingir 70% do desempenho esperado fard Avaliagdo Final. O resultado final serd composto do
desempenho geral do aluno.

ATIVIDADE DE EXTENSAO*

A disciplina de projeto integrador sera realizada no formato de extensdo. Neste caso, os discentes deverdo desenvolver atividades
supervisionadas, nas quais devem incluir a comunidade local. As atividades devem ser registradas no setor de extensido do IFPB Campus
Cajazeiras.

BIBLIOGRAFIA>

Bibliografia Bésica:

BACK, N.; OGLIARI, A.; DIAS, A.; SILVA, J.C. Projeto Integrado de Produtos: Planejamento, Concepgdo e Modelagem.
Barueri: Editora Manole, 2008.

VALERAINO, D. Moderno Gerenciamento de Projetos. 2. ed. Pearson Education, 2014.

PAHL, G. Projeto na engenharia: fundamentos do desenvolvimento eficaz de produtos, métodos e aplicacdes. Séo
Paulo: Editora Bliicher, 2011.

Bibliografia Complementar:

VALERAINO, D. Geréncia em Projetos: Pesquisa, Desenvolvimento e Engenharia. Editora Makron,
2004.

GERHARD, P.; WOLFGANG, B.; GROTE, K.H. Projeto na Engenharia. Editora Bllcher, 2005.

DUFFY, M. Gestao de Projetos: Arregimente os Recursos, Estabelega Prazos, Monitore o Orgamento, Gere Relatérios.
Elsevier Science & Technology, 2006.

VARGAS, Ricardo Viana. Gerenciamento de projetos: estabelecendo diferenciais competitivos. 7. ed. Rio de Janeiro:
Brasport, 2011.

BAXTER, M. Projeto de produto. Guia pratico para o design de novos produtos. 2. ed. Sdo Paulo: Editora Edgard
Blicher, 2000.

I



OBSERVACOES
(Acrescentar informais complementares ou explicativas caso o docente(s) considere importantes para a disciplina/componente
curricular)

1 Para a oferta de disciplinas na modalidade a distancia, integral ou parcial, desde que ndo ultrapassem os limites definidos em legisla¢do.

2 Nesse item o professor deve especificar quais softwares serdo trabalhados em sala de aula.

3 Nesse item o professor pode especificar outras formas de recursos utilizadas que ndo estejam citada.

4 Nesse item deve ser detalhado o PROJETO e/ou PROGRAMA DE EXTENSAOQ que sera executado na disciplina. Observando as orientagdes do Art. 10, Incisos I, II, Il
IV, V, VI, VIl e VIII, da Instrugdo Normativa que trata da construgdo do Plano de Disciplina.

5 Observar os minimos de 3 (trés) titulos para a bibliografia basica e 5 (cinco) para a bibliografia complementar.

Rua José Antdnio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100




MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: CAJAZEIRAS
CURSO: BACHARELADO EM ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO
DISCIPLINA: PROJETO INTEGRADOR Il CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: PROJETO INTEGRADOR |

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [X] Optativa [ ]
Eletiva [ ]

SEMESTRE/ANO: 2024.1

CARGA HORARIA
TEORICA: 0 h PRATICA: O h EaD": 0 h EXTENSAO:50
CARGA HORARIA TOTAL: 50h
DOCENTE RESPONSAVEL: Paulo Ricardo de Oliveira Queiroz

EMENTA

Conclusdo do projeto desenvolvido em Projeto Integrador |. Elaboragcdo e apresentagdo de
documentagao técnica final do projeto.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR

Geral:

Criar solugdes inovadoras para problemas reais de engenharia, utilizando metodologia e gerenciamento
cientifico do projeto, produzindo alternativas tecnologicamente viaveis e de baixo custo.

Especificos:

« Entender os conceitos de projeto de engenharia e sua gestao;

« Analisar problemas utilizando metodologias do projeto de engenharia, fundamentos de
engenharia do produto e otimizacao de processos;

. Criar solugbes sob medida para problemas de engenharia, produzindo alternativas
acessiveis a comunidade e empresas da regido.

CONTEUDO PROGRAMATICO

1. Nogdes de gestao:
2. Ferramentas da Gestao de projeto:

« Kickoff de Projetos



« Brainstorming;
. Benchmarking;
« Método Kanban;
. FMEA;

3. Ferramentas de Qualidade aplicadas em Projetos:

. Diagrama de Ishikawa;

. Diagrama de Pareto;

. Diagrama de Gantt;

. Diagrama PERT-CPM;

. Histograma;

« Método 5s aplicado na industria.

4. Gerenciamento de projetos:

. Modelo Lean Manufacturing;
« Ciclo PDCA;
« Indicadores Chave-Desempenho- KPlIs.

5. Outras Ferramentas:

. Ordem de Servigo- OS;

. Matriz de Escolha;

. Linha do Tempo- Construcdo de Obras;
« 5W2H;

. Lessons Learned.

6. Desenvolvimento de Projetos:

. Aplicagdo dos conhecimentos de Engenharia de Controle e Automagéao para resolugao de
problemas do eixo tecnoldgico.

METODOLOGIA DE ENSINO

Atividades e agoes de extensao voltadas a articulagdo entre teoria e pratica junto aos arranjos produtivos
e demais setores da sociedade civil. Praticas extensionistas de divulgagao cientifica e tecnolégica dentro
dos temas abordados no ementério da disciplina.

RECURSOS DIDATICOS

[X] Quadro

[X] Projetor

[X] Videos/DVDs

[X] Periédicos/Livros/Revistas/Links

[ 1 Equipamento de Som

[X] Laboratério

[ ] Softwares?

[X] Apresentacgéao de relatério final e desenvolvimento de solugéo sob medida com defesa para banca de professores.

CRITERIOS DE AVALIACAO

«O aluno devera interagir com instituicdes, empresas, laboratérios, fornecedores e/ou profissionais nas
areas envolvidas no seu projeto para propor solugdes, buscar informagdes e realizar testes e outras
intervengbes de acordo com o planejado entre os atores do projeto, posteriormente deve realizar a
apresentacao e defesa do relatério final da solugdo de engenharia desenvolvida que aborde os temas de
Controle e Automagao;

» O processo de avaliagdo é continuo e cumulativo, levando em consideracdo o progresso semanal



aferido durante as reuniées de acompanhamento do projeto, bem como da defesa do projeto final;
+ O aluno que nao atingir 70% do desempenho esperado fara Avaliagao Final.
» O resultado final ser4 composto do desempenho geral do aluno.

BIBLIOGRAFIA>

Bibliografia Béasica:

BACK, N.; OGLIARI, A.; DIAS, A.; SILVA, J.C. Projeto Integrado de Produtos: Planejamento, Concepcéo
e Modelagem. Barueri: Editora Manole, 2008.

VALERAINO, D. Moderno Gerenciamento de Projetos. 2. ed. Pearson Education, 2014.

PAHL, G. Projeto na engenharia: fundamentos do desenvolvimento eficaz de produtos, métodos e
aplicagdes. Sao Paulo: Editora Bliicher, 2011.

Bibliografia Complementar:

VALERAINO, D. Geréncia em Projetos: Pesquisa, Desenvolvimento e Engenharia. Editora Makron,
2004.

GERHARD, P.; WOLFGANG, B.; GROTE, K.H. Projeto na Engenharia. Editora Bliicher, 2005.

DUFFY, M. Gestao de Projetos: Arregimente os Recursos, Estabeleca Prazos, Monitore o0 Orgamento,
Gere Relatérios. Elsevier Science & Technology, 2006.

VARGAS, Ricardo Viana. Gerenciamento de projetos: estabelecendo diferenciais competitivos. 7. ed.
Rio de Janeiro: Brasport, 2011.

BAXTER, M. Projeto de produto. Guia pratico para o design de novos produtos. 2. ed. Sdo Paulo: Editora
Edgard Bltcher, 2000.

OBSERVACOES

(assinado eletronicamente)
Paulo Ricardo de Oliveira Queiroz
SIAPE 1077448

Rua José Anténio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: Cajazeiras

CURSO: Bacharelado em Engenharia de Controle e Automagao

DISCIPLINA: Redes Industriais CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: Sistemas de Automag&o Industrial

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [x] Optativa [ ]
Eletiva [ ]

SEMESTRE/ANO: 2024.1

CARGA HORARIA
TEORICA: 17h PRATICA: 33h EaD': 0 EXTENSAO: 0
CARGA HORARIA TOTAL: 50h
DOCENTE RESPONSAVEL: Raphaell Maciel de Sousa

EMENTA

Definigdes basicas para redes de dispositivos; tipos de informagdes trafegadas em rede; Protocolos de comunicagao;
Configuragéo de redes de dispositivos industriais; projeto de aplicagao de redes industriais.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral
« Conhecer os principais meios de comunicagéo entre dispositivos industriais.
Especificos

« Entender a comunicagéo entre dispositivos eletro-eletronicos;
« Optar por um tipo de Rede Industrial que atenda uma demanda de aplicagéo;
« Configurar equipamentos para se comunicarem em Rede.

CONTEUDO PROGRAMATICO

I. Introdugéo a comunicagéo de dispositivos;

1. Redes de computadores;
2. Conceitos basicos de comunicagao;
3. Dispositivos de concentracao e difusao de rede;

1. Sinais discretos;

1. Sinais analdgicos;
2. Sinais digitais;



I1l. Transmissao de dados;

1. Comunicagao série/paralelo;
2. Meios fisicos de comunicagao;
3. Ruido ou interferéncia de comunicagao (meio fisico);

IV. Protocolos de comunicagao;

1. Modelo OSl da ISO;
2. Composicéo de pacotes de dados;
3. Subprotocolos;

V. Protocolo TCP/IP;

1. Classificagao de IP;
2. Projetos de ambientes virtuais de comunicacéo;

VI. Mascara de subrede;

1. Alterando classes através da méascara;
2. Méascara complexa; 3. Limitagédo de dispositivos através da mascara de rede;

VII. Rede Modbus-TCP/IP;

1. Configuracdo de CPL Modular através da rede;
2. Monitoramento de processos via rede;

VIIl. Rede AS-Interface;

1. Configuragéo de enderego de dispositivo através de um equipamento especifico;
2. Cabeamento;
3. Utilizac&o de recursos de dispositivos AS-1 em CLP modular;

IX. Rede CANOpen;

1. Cabeamento;
2. Confecgdo de um arquivo de configuragao (driver) para um dispositivo;
3. Utilizac&o de recursos de um dispositivo CANOpen;

X. Projetos em rede.

1. Projeto de interligagao entre dispositivos através de rede com monitoramento via IHM.

METODOLOGIA DE ENSINO

Seguindo o cronograma, serdo realizadas aulas expositivas utilizando recursos audio-visuais e quadro, além de aulas
experimentais utilizando computadores e equipamentos de redes de comunicagao industrial.

RECURSOS DIDATICOS

[x] Quadro

[x] Projetor

[x] Videos/DVDs

[x] Periddicos/Livros/Revistas/Links

[x] Bancada de Redes Industriais / CLP

[x] Laboratério

[x] Softwares?: especificos da bancada

[x] Outros®: apresentagao de seminarios e/ou produgao de artigos

CRITERIOS DE AVALIACAO
(Especificar quantas avaliagbes e formas de avaliagdo— avaliagao escrita objetivo, subjetiva, trabalho, seminario, artigo, etc. -
para integralizagao da disciplina/componente curricular, incluindo a atividade de recuperagéo final.)

Serao realizadas 3 avaliagdes, de modo que cada avaliagao pode ser composta por atividades desenvolvidas durante a
disciplina. As referidas atividades podem ser de naturezas diversas, descritas a seguir:



« Avaliagbes escritas;

« Relatérios de algumas atividades praticas;

« Trabalhos individuais e em grupo (listas de exercicios, pesquisas, seminarios);
« Projetos de disciplina;

« O processo de avaliagéo é continuo e cumulativo;

« O resultado final ser4 composto do desempenho geral do aluno.

Serd realizada 1 avaliagio de recuperagéo final.

ATIVIDADE DE EXTENSAO*

BIBLIOGRAFIA>

Bibliografia Basica:

ALBUQUERQUE, Pedro Urbano Braga de; ALEXANDRIA, Auzuir Ripardo de. Redes Industriais: aplicagdes em
sistemas digitais de controle distribuido. Editora Ensino Profissional. 2a edi¢ao, 2009.

LUGLI, Alexandre Baratella; SANTOS, Max Mauro Dias. Sistemas Fieldbus para Automacéo Industrial: DeviceNET,
CANopen, SDS e Ethernet. Editora Erica, 2009.

LUGLI, Alexandre Baratella; SANTOS, Max Mauro Dias. Redes industriais para automacao industrial: AS-1, PROFIBUS
e PROFINET. S&o Paulo: Erica, 2010.

Bibliografia Complementar:

TORRES, Gabriel. Redes de Computadores. Rio de Janeiro: Editora Novaterra. 2010. KUROSE, James F; ROSS, Keith
W. Redes de Computador e a internet: Uma Abordagem top-down. Sdo Paulo: Editora Pearson. 6a edig¢éo, 2013.

MORIMOTO, Carlos Eduardo. Redes, Guia Pratico. Porto Alegre: Editora Sul Editores. 2009.

COMER, Douglas E; LIMA, Alvaro Strube de. Redes de Computadores e Internet: Abrage Transmisséo de Dados,
Ligagoes interredes, Web e Aplicagoes. Porto Alegre: Editora Bookman. 4a edigao. 2009.

ANDERSON, Al; BENEDETTI, Ryan; 2001. Redes de Computadores . Rio de Janeiro: Editora Alta Books, 2001.

OBSERVAGOES
(Acrescentar informais complementares ou explicativas caso o docente(s) considere importantes para a disciplina/componente
curricular)

1 Para a oferta de disciplinas na modalidade a distancia, integral ou parcial, desde que ndo ultrapassem os limites definidos em legislagdo.

2 Nesse item o professor deve especificar quais softwares serdo trabalhados em sala de aula.

3 Nesse item o professor pode especificar outras formas de recursos utilizadas que ndo estejam citada.

4 Nesse item deve ser detalhado o PROJETO e/ou PROGRAMA DE EXTENSAO que sera executado na disciplina. Observando as orientagdes do Art. 10, Incisos I, II, Il
IV, V, VI, VIl e VIII, da Instrugdo Normativa que trata da construgdo do Plano de Disciplina.

5 Observar os minimos de 3 (trés) titulos para a bibliografia basica e 5 (cinco) para a bibliografia complementar.

Rua José Anténio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: Cajazeiras

CURSO: Bacharelado em Engenharia de Controle e Automagao

DISCIPLINA: Sistemas de Manufatura CODIGO DA DISCIPLINA: TEC.1568

PRE-REQUISITO: SISTEMAS DE AUTOMAGAO INDUSTRIAL

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [X ] Optativa [ ]
Eletiva [ ]

SEMESTRE/ANO: 2024.1

CARGA HORARIA
TEORICA: 33h PRATICA: 34h EaD': EXTENSAO:
CARGA HORARIA TOTAL: 67h
DOCENTE RESPONSAVEL: Fabio Aratjo de Lima

EMENTA

Sistemas de produgdo; Definigdo e histérico da Manufatura Integrada por Computador (CIM); Célula de manufatura
flexivel (FMS); Componentes CIM, integragdo de dados e operagdes; Gerenciamento da informacdo dos componentes
CIM; Procedimentos e gerenciamento de projeto para desenvolver uma estratégia CIM; Definicdo das cadeias de
processo CIM; Sistemas flexiveis de manufatura; Manipulagdo de uma célula de manufatura flexivel

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR
(Geral e Especificos)

Geral « Compreender conceitos e técnicas fundamentais de um sistema de manufatura flexivel.

Especificos *« Entender os principios basicos da manufatura integrada por computador; « Conhecer os equipamentos
utilizados na manufatura flexivel; « Conhecer os tipos, classificagdo e caracteristicas construtivas dos robds industriais;

CONTEUDO PROGRAMATICO

I. Introducéo aos sistemas de producéo: 1. Automagao em sistema de produgéo; 2. Trabalho Manual nos sistemas de
produgéo; 3. Principios e estratégias da automagéo; Il. Sistemas de manufaturas: 1. Componentes de um sistema de
manufatura; 2. Esquema de classificagdo para sistema de manufatura; Ill. Estagbes de Células de Manufaturas: 1.
Operagao das células; 2. Automatizacdo das células; 3. Aplicagao das células; IV. Linhas de montagens manuais: 1.
Aspectos basicos; 2. Analise das linhas de montagens; 3. Consideragdes sobre estagdes de trabalho; V. Linhas de
produgéo automatizadas: 1. Principios fundamentais das linhas de produgcédo automatizadas; 2. Aplicagao de linhas de
montagens automatizadas; 3. Analise de linhas de transferéncia. VI. Manufatura celular: 1. Familias de pegas; 2.
Classificagdo e codificacdo de pegas; 3. Andlise do Fluxo de producéo; 4. Aplicagdo de Tecnologia de grupo. VII.
Sistema flexivel de manufatura (FMS): 1. Definicdo do FMS; 2. Componentes do FMS; 3. Aplicagdes e vantagens; 4.
Manipulagéo e programagao de uma célula de manufatura flexivel.




” METODOLOGIA DE ENSINO H

De acordo com o plano do curso, serdo realizadas aulas expositivas utilizando recursos audiovisuais. e quadro branco,
bem como aulas praticas utilizando a célula flexivel de manufatura do Laboratério de automacéo |, para exercicios
simulagdo/programacéo de robds didaticos. As avaliagdes serdo realizadas de forma tedrica escrita, seminarios e
programas na célula de manufatura flexivel.

RECURSOS DIDATICOS

[X'] Quadro

[X ] Projetor

[]1Videos/DVDs

[X ] Periédicos/Livros/Revistas/Links
[ 1 Equipamento de Som

[X '] Laboratério

[X ] Softwares?

[X] Outros®

CRITERIOS DE AVALIACAO
(Espeficarquantas avaliagdes e formas de avaliagdo— avaliagao escrita objetivo, subjetiva, trabalho, seminario, artigo, etc. -
para integralizagao da disciplina/componente curricular, incluindo a atividade de recuperagéo final.)

AvaliagGes escritas; » Avaliagdes na forma de seminarios. « Avaliagdes em ambiente de simulagio nos softwares
utilizados; * Avaliagdes em bancada didatica;

ATIVIDADE DE EXTENSAO*

BIBLIOGRAFIA>

Bibliografia Béasica:
GROOVER, Mikell P. Automagéao Industrial e Sistemas de Manufatura. 3. ed. Sdo Paulo: Pearson, 2011.

ROMANO, V. F.; DUTRA, M. S. Robética Industrial - aplicagdo na industria de manufatura e de processos. S&o Paulo:
Editora Edgard Blucher, 2002.

DOEBELINE, E. Measurament Systems. 4. ed. McGaw-Hill, 1990.
Bibliografia Complementar:

FITZPATRICK, Michael. Introducdo a Manufatura. Trad. Sob a diregdo de Sergio Luis de Almeida. Porto Alegre: Editora
McGraw Hill, 2013.

KIMINAMI, C. S.; CASTRO, W. B.; OLIVEIRA, M. F. Introdugéo aos Processos de Fabricagdo de Produtos Metalicos.
Séo Paulo: Editora Blucher, 2013.

SOUZA, A. F.; ULBRICH, C. B. L. Engenharia Integrada Por Computador e Sistemas. Editora Artliber, 2009.
RICH, E; KNIGHT, K. Inteligéncia Artificial. Sdo Paulo: Makron Books, 1993

SOUZA, Adriano Fagali de; ULBRICH, Cristiane Brasil Lima. Engenharia integgrada por computador e sistemas
CAD/CAM/CNC: principios e aplicagbes. Sao Paulo: Artliber, 2009.

OBSERVACOES
(Acrescentar informais complementares ou explicativas caso o docente(s) considere importantes para a disciplina/componente
curricular)

1 Para a oferta de disciplinas na modalidade a disténcia, integral ou parcial, desde que ndo ultrapassem os limites definidos em legislaggo.



2 Os softwares Utilizados serdo o CIROS da FESTO DIDACTIC, TIA PORTAL V17 da SIEMENS, Master Tool IEC da Altus Tecnologia e Festo Fluidsim 3.6 ou

5.0 versdo estudante.

3 Visitas Técnicas a empresas que trabalhem com Manufatura Integrada

4 Nesse item deve ser detalhado o PROJETO e/ou PROGRAMA DE EXTENSAO que seré executado na disciplina. Observando as orientagdes do Art. 10, Incisos I, II, lll,
IV, V, VI, VIl e VIII, da Instrugdo Normativa que trata da construgdo do Plano de Disciplina.

5 Observar os minimos de 3 (trés) titulos para a bibliografia basica e 5 (cinco) para a bibliografia complementar.

Rua José Antdnio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCACAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DA PARAIBA

PLANO DE DISCIPLINA
IDENTIFICACAO

CAMPUS: Cajazeiras

CURSO: Bacharelado em Engenharia de Controle e Automagéo

DISCIPLINA: Trabalho de Concluséo de Curso (TCC) [CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: Projeto Integrador I

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatoéria [X]
Optativa [ ] Eletiva [ ]

SEMESTRE/ANO: 2024.1

CARGA HORARIA
TEORICA: Oh PRATICA: Oh EaD: Oh EXTENSAO: 50h
CARGA HORARIA SEMANAL: 2 aulas
CARGA HORARIA TOTAL: 50h
DOCENTE RESPONSAVEL: Gastao Coelho de Aquino Filho

EMENTA

Exploracéo do método cientifico e técnicas de pesquisa, amostragem, observagao, elaboragéo, andlise e interpretagdo de dados,
trabalhos e publicagdes cientificas, referéncias bibliograficas e normas da ABNT. Orientagdes para a elaboragéo do Trabalho de
Concluséao de Curso (TCC) e Elaboragao do TCC com articulagao tedrico-pratica.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR

Geral

- Elaborar a proposta e o texto final de TCC, produzindo uma sintese dos conhecimentos adquiridos ao longo do curso.

Especificos

- Possibilitar aos alunos o desenvolvimento da capacidade de aplicagéo dos conceitos e teorias adquiridas durante o curso
de forma integrada por meio da execugao de um projeto de pesquisa e desenvolvimento;

- Desenvolver capacidade de leitura e sintese de texto técnico-cientifico;

- Desenvolver a capacidade de planejamento e de disciplina para resolver problemas no ambito das diversas areas de
formagao;

- Estimular o espirito empreendedor por meio da execugdo de projetos que levem ao desenvolvimento de produtos;

- Intensificar a extensdo universitaria por intermédio da resolugdo de problemas existentes nos diversos setores da
sociedade;

- Estimular a interdisciplinaridade;
- Estimular a inovagao tecnolégica e a construgdo do conhecimento coletivo;

- Praticar a apresentagédo em publico.

CONTEUDO PROGRAMATICO




=

. Introducéo ao TCC.
Objetivos e formato do documento. Exploragéo do método cientifico e técnicas de pesquisa.
2. Como sera o TCC.

Orientagdo, projeto, defesa e avaliagdo. Amostragem, observagdo, elabora¢do, analise e interpretacdo de dados,
trabalhos e publicagées cientificas, referéncias bibliograficas e normas da ABNT.

3. Composigao do TCC.

Estrutura do documento. Orientagbes para a elaboragao e desenvolvimento dos tdpicos: introdugao, objetivos, materiais e
métodos, resultados e discussao e referéncias bibliograficas.

4. Formatacéo do TCC.

Elaboragdo do TCC com articulagdo tedrico-pratica. Orientacdo da escrita de acordo com as normas de trabalhos
académicos do IFPB.

5. Apresentagéo do TCC.

Orientagdes para apresentacdo da defesa do TCC para uma banca de avaliadores. Direcionamentos pds defesa.

METODOLOGIA DE ENSINO

Reunido coletiva entre alunos. Atendimento individual pelo professor da disciplina e pelo orientador.

RECURSOS DIDATICOS

[X] Quadro

[X] Projetor

[X] Periddicos/Livros/Revistas/Links
[X] Laboratérios especificos do curso

CRITERIOS DE AVALIACAO

Participacéo do aluno no Projeto Proposto para o TCC e Defesa do Trabalho de Conclusédo de Curso.

Na Proposta de TCC séo avaliados:

Delimitacdo do tema (Limites da investigagdo académico-cientifica proposta para o TCC), Definicio do problema
(Questionamento relativo ao tema usado como parametro para o estudo do mesmo), Justificativa (Exposi¢cdo da importancia do
problema a ser solucionado com a execugédo do TCC), Objetivos (Expressao do que se pretende alcangar com a execugao do
trabalho), Metodologia (Descricdo fundamentada das agbes associadas a realizagdo do TCC), Relevancia, inovagdes
apresentadas ou utilidade pratica do projeto (Impacto da pesquisa e/ou produtos gerados na area), Cronograma de execugao
(Avaliagéo do tempo de execugdo dentro do semestre letivo), Referéncias bibliograficas (Totalidade das fontes de informagao

citadas, digitagao dentro das normas da ABNT).

Na Defesa do TCC sao avaliados:

- Producéo Textual: Introducdo (Contextualizagdo do tema, relevancia do trabalho (justificativa), objetivos (geral e especificos),
descricdo das secOes posteriores), Referencial teérico (Elementos tedricos de base da area do conhecimento investigada,
definigdo dos termos, conceitos e estado da arte), Métodos, técnicas, instrumentos de coleta de dados (Metodologia utilizada
para alcangar os objetivos propostos), Avaliagdo de resultados (Detalhes da proposta desenvolvida, estratégias escolhidas;
Avaliacédo condizente com os objetivos tragados na introducéo do trabalho), Conclusdes (Sintese pessoal e compreenséo sobre
o objeto de estudo, correlagdo de trabalhos futuros), Referéncias bibliograficas (Totalidade das fontes de informagéo citadas.

Digitagao dentro das normas ABNT).

- Apresentagao do Trabalho: Coeréncia do conteldo da apresentagéo oral com o documento textual, Clareza, fluéncia e dominio

verbal na exposigao de ideias, Dominio e conhecimento do tema, Observancia do tempo determinado, Respostas as arguicdes.

|| ATIVIDADE DE EXTENSAO ||

| - Titulo do Programa ou Projeto de Extensdo:
Titulo: "Trabalho de Conclusdo de Curso a servigo da sociedade"



Il - Area Tematica:
Area Temética: De acordo com o trabalho proposto pelo aluno e orientador

Il - Linha de Extensdo:

Linha de Extensdo: De acordo com o trabalho proposto pelo aluno e orientador

IV - Apresentagao:

Apresentagdo: O projeto "Trabalho de Conclusdo de Curso a servigo da sociedade" é um programa de extensdo que tem como objetivo
permitir que os alunos de graduagdo desenvolvam seus Trabalhos de Conclusdo de Curso (TCC) em colaboragdo com a sociedade, abordando
tdpicos relevantes para a comunidade. A drea tematica e a linha de extensdo sdo definidas de acordo com os temas especificos dos projetos
individuais dos alunos e seus orientadores.

V - Justificativa do Projeto ou Programa de Extensdo e como se encontra alinhado ao perfil do egresso:
O projeto é justificado pela necessidade de conectar a academia a sociedade e aplicar o conhecimento académico para resolver problemas
reais. Ele se alinha perfeitamente ao perfil do egresso, que deve ser capaz de aplicar suas habilidades académicas para beneficio da

comunidade. Além disso, promove o engajamento civico e a responsabilidade social dos estudantes.
VIII - Resultados esperados:

Desenvolvimento de Trabalhos de Conclusdo de Curso que abordem questdes reais e relevantes para a comunidade.
Aplicagdo pratica do conhecimento adquirido ao longo do curso.
Colaboragdo estreita entre alunos, orientadores e membros da comunidade.

Contribuigdo para a resolugdo de desafios especificos identificados na sociedade.

BIBLIOGRAFIA

Bibliografia Basica:

AQUINO FILHO, G; C. de. Manual de formatacao dos trabalhos de conclusao de curso, bacharelado em engenharia civil

do Instituto Federal de Educacao, Ciéncia e Tecnologia da Paraiba-Campus Cajazeiras. Cajazeiras: IFPB, 2023.

CERVO, Amado Luiz; BERVIAN, Pedro Alcino; SILVA, Roberto da. Metodologia cientifica. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall,
2002.

OLIVEIRA, Maria Marly de. Como Fazer Projetos, Relatérios, Monografias, Dissertagcdes e Teses. Rio de Janeiro: Elsevier,
2010.

Bibliografia Complementar:

ASSOCIAGAO BRASILEIRA DE NORMAS TECNICAS-ABNT. NBR 6023: Informacdo e documentacéo — Referéncias —
Elaboracéo. Rio de Janeiro, 2018.

ASSOCIAGAO BRASILEIRA DE NORMAS TECNICAS-ABNT. NBR 14724: Informagéo e documentagéo — Trabalhos

académicos — Apresentagao. Rio de Janeiro, 2011.

ASSOCIAGAO BRASILEIRA DE NORMAS TECNICAS-ABNT. NBR 6022: Informaco e documentacao - Artigo em publicagéo

periddica técnica e/ou cientifica — Apresentagéo. Rio de Janeiro, 2018.

ASSOCIACAO BRASILEIRA DE NORMAS TECNICAS-ABNT. NBR 6024: Informacdo e documentagdo — Numeragao

progressiva das se¢des de um documento — Apresentagao. Rio de Janeiro, 2012.

ASSOCIACAO BRASILEIRA DE NORMAS TECNICAS-ABNT. NBR 6027: Informagao e documentagéo — Sumario —

Apresentacdo. Rio de Janeiro, 2012.

ASSOCIAGAO BRASILEIRA DE NORMAS TECNICAS-ABNT. NBR 6028: Informagao e documentagio — Resumo, resenha e

recensdo — Apresentacao. Rio de Janeiro, 2021.

ASSOCIACAO BRASILEIRA DE NORMAS TECNICAS-ABNT. NBR 10520: Informagéo e documentagéo — Citagdes em

documentos — Apresentacgéo. Rio de Janeiro, 2023.

IFPB-CONSUPER. Resolugao AR 80: Regulamenta o Trabalho de Conclusdo de Curso (TCC) quando previsto
no Projeto Pedagdgico de Curso (PPC) de graduagao e da outras providéncias. 2021.




OBSERVACOES

A disciplina possui carga hordria destinada para extensdo, em atendimento a Curricularizagdo da Extensdo.

Rua José Antdnio da Silva, 300, Jardim Odsis, CAJAZEIRAS / PB, CEP 58.900-000
http://ifpb.edu.br - (83) 3532-4100



