PLANO DE DISCIPLINA

IDENTIFICACAO

CURSO: BACHARELADO EM ENGENHARIA CIVIL

DISCIPLINA: MECANICA GERAL  CODIGO DA DISCIPLINA:

PRE-REQUISITO: FISICA GERAL |, CALCULO DIFERENCIAL E INTEGRAL II

UNIDADE CURRICULAR: Obrigatéria [ X] Optativa[ ] Eletiva [ ]| SEMESTRE: 3
CARGA HORARIA

TEORICA: 67 h/a PRATICA: EaD:

SARGA HORARIA SEMANAL: | - ARGA HORARIA TOTAL: 67 h/a

DOCENTE RESPONSAVEL:

EMENTA
Forgas no Plano. Forgas no espago. Sistema equivalente de forgas. Estatica dos corpos rigidos
em duas dimensodes. Estatica dos corpos em trés dimensdes. Forgas distribuidas. Analise de
estruturas: trelicas. Momento de inércia. Principios de dindmica. Cinematica dos sistemas de
pontos materiais. Cinematica dos corpos rigidos: movimentos absolutos; movimentos relativos.
Dinadmica dos corpos rigidos: momentos de inércia; forca, massa e aceleragao.
| OBJETIVOS
Geral
e Conhecer os Principios e Leis Fundamentais da Mecanica. Desenvolver conhecimentos
basicos de estatica dos corpos rigidos, bem como suas formulagdes matematicas,
aplicando-as para o equacionamento e a resolugao de problemas concretos na area de
engenharia de estruturas.

Especificos

e Compreender o equilibrio de um ponto material no espaco e sistemas equivalentes de
forga;
Identificar, analisar e determinar as forcas e momentos de equilibrio de um corpo rigido;
Identificar, analisar e determinar as reagdes de apoio;
Resolver estruturas isostaticas planas simples;
Determinar centros de gravidade e centroides;
Estudar a cinematica e dindmica da particula e do corpo rigido.

CONTEUDO PROGRAMATICO

I. Introducéo

O que é mecéanica? Conceitos e principios fundamentais. Sistemas de unidades e grandezas na
mecanica. Carregamentos.

Il. Estética de Particulas

Forcas no plano. Forcas no espaco.

lll. Sistemas Equivalentes de Forgas

Forgas externas e internas. Forgas equivalentes. Momento.

IV. Equilibrio de Corpos Rigidos

Diagrama de corpo livre. Equilibrio em duas e trés dimensfes de estruturas correntes na
engenharia estrutural: trelicas.

V. Morfologia das estruturas

Conceitos fundamentais de estrutura e projeto. Classificacdo. Tipos de apoios.

VI. Estudo de esforco em estruturas

Determinacao dos esforcos e tracado de diagramas. Vigas.

VII. Centroides e Centros de Gravidade

Introducdo. Centro de gravidade de um corpo bidimensional. Centroides e areas de linhas.
Momento de inércia de superficies. Momento de inércia de corpos.

VIIl. Andlise de Estruturas: Trelicas

Definicdo de uma trelica. Analise de trelica pelo método dos nds. NG@s sujeitos a condicbes
especiais de carregamentos. Trelicas espaciais. Analise de trelicas pelo método das secoes.

IX. Dindmica

Movimento Retilineo de particulas: vetor posicéo, velocidade e aceleragéo, derivadas de fungfes
vetoriais, MRU e MRUA. Movimento curvilineo de particulas. Cinematica dos corpos rigidos.



METODOLOGIA DE ENSINO

Aulas expositivas; Resolucdes de exercicios; Aplicacdes; Discussbes em grupo; Pesquisas e

debates.

RECURSOS DIDATICOS

[X] Quadro

[X] Projetor

[X] Videos/DVDs

[X] Periodicos/Livros/Revistas/Normas/Links
[ ]1Equipamento de Som

[ ] Laboratério

[ ] Softwares

[ ]Outros:

| CRITERIOS DE AVALIAGAO

e Trabalhos de Pesquisa; Exercicios e avaliagdes (dominio de contelido e participacao).
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