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EMENTA

Álgebra de vetores no plano e no espaço tridimensional, retas e planos; cônicas e

quadráticas.

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/COMPONENTE CURRICULAR

(Geral e Específicos)

Geral

Compreender as noções básicas da álgebra de vetores, bem como suas aplicações no

estudo da geometria analítica e em outros ramos da ciência.

Epecífico

Unidade 1

Investigar os aspectos geométricos e analíticos dos vetores no plano e no



espaço;

Efetuar as operações básicas entre vetores e utilizar adequadamente suas

propriedades;

Calcular o produto escalar, vetorial e misto entre vetores e investigar suas

interpretações geométricas;

Unidade 2

Determinar as equações vetorial, paramétricas e simétricas de uma reta;

Encontrar a equação de um plano sob diversas situações;

Reconhecer as posições relativas entre duas retas, entre dois planos, entre

reta e plano e entre três planos;

Determinar ângulos e interseções entre retas, entre planos e entre reta e

plano, bem como suas possíveis interseções;

Calcular distâncias entre dois pontos, entre ponto e reta, entre ponto e

plano, entre retas, entre planos e entre reta e plano;

Resolver problemas de geometria analítica mediante cálculo vetorial.

Unidade 3

Reconhecer as cônicas e representá-las graficamente;

Investigar as superfícies quádricas e esboçar seus gráficos

Resolver problemas envolvendo cônicas e superfícies quádricas.

CONTEÚDO PROGRAMATICO

Unidade 1 (20 horas)

1. Segmento de reta orientado – relação de equipolência

2. Vetores

1. Definição, adição e multiplicação por escalar

2. Dependência e independência linear (aspecto geométrico)

3. Sistema de coordenadas no espaço

4. Operações com vetores (enfoque analítico)

5. Dependência e independência linear em IR3, bases

6. Coordenadas de um vetor em relação a uma base

7. Norma de um vetor

8. Ângulo entre vetores

9. Produto interno (escalar) – aspecto geométrico

10. Propriedades do produto escalar

11. Bases ortogonais e ortonormais



12. Produto escalar: aspecto analítico

13. Produto vetorial : aspecto geométrico

14. Propriedades do produto vetorial

15. Produto vetorial : aspecto analítico

16. Produto misto: definição, propriedades e interpretação

geométrica

1. Planos

1. Plano determinado por três pontos;

2. Plano determinado por um ponto e dois vetores;

3. Plano determinado por um ponto e um vetor ortogonal

2. Retas

1. Reta determinada por um ponto e uma direção –

equação vetorial, equações

paramétricas e equações simétricas;

2. Reta determinada por dois pontos

3. Reta determinada por dois planos

3. Posições Relativas, interseções e ângulos

1. Posições relativas entre duas retas, ângulo entre retas e

interseções

2. Posições relativas entre dois planos, ângulo entre planos e

interseções

3. Posições relativas entre uma reta e um plano, ângulo entre

uma reta e um plano, interseção

4. Posições relativas entre três planos, interseção entre três

planos

4. Distâncias

1. Distância entre dois pontos

2. Distância entre ponto e reta

3. Distância entre um ponto e um plano

4. Distância entre duas retas

2.4.6 Distância entre dois planos Unidade 3

(20 horas)

1. Cônicas

1. Circunferência

2. Elipse

3. Hipérbole

4. Parábola

5. Translação e rotação de eixos

2. Superfícies

1. Superfícies cilíndricas

2. Superfícies de revolução

3. Superfície esférica

4. Elipsóide

5. Parabolóides: Elíptico, circular, hiperbólico

6. Hiperbolóides: de 1 e 2 folhas

7. Cone

METODOLOGIA DE ENSINO

Faz-se necessário o uso das seguintes metodologias:



Aula Expositiva em quadro ou computador: abordando a teoria com exemplos

ilustrativos e resolvendo alguns exercícios.

Resolução de listas de exercícios por parte dos discentes.

Perguntas sobre o assunto abordado durante a aula aos discentes

RECURSOS DIDÁTICOS

[X] Quadro

[X] Projetor

[X] Vídeos/DVDs

[X] Periódicos/Livros/Revistas/Links

[ ] Equipamento de Som

[ ] Laboratório

[X] Softwares²: GEOGEBRA

[X] Outros³: LISTAS DE EXERCÍCIOS

CRITÉRIOS DE AVALIAÇÃO

O discente será avaliado, à priori, por meio de três avaliações referente a cada

unidade do conteúdo programático e uma avaliação final referente a todo o conteúdo

do curso, no caso das AENP'S. No caso de avaliações presenciais, é adicionado

a avaliação repositiva às avaliações de cada unidade no final do semestre. A avaliação

pode ser de dois tipos: questões abertas, questões de múltipla escolha ou mista.

ATIVIDADE DE EXTENSÃO⁴⁴
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