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PLANO DE DISCIPLINA

IDENTIFICACAO

CURSO: Engenharia Elétrica

DISCIPLINA: CLP’s e Redes Industriais | CODIGO DA DISCIPLINA: TEC.0264

PRE-REQUISITO(S): Sistemas de Controle I; Sistemas Microcontrolados; Fundamentos de Redes de
Computadores

UNIDADE CURRICULAR:  Obrigatéria[ ] Optativa[X]  Eletiva [ ] | SEMESTRE: A partir do 7°

VALIDO PARA O(S) PERIODO(S) LETIVO(S): 2017.1 em diante

CARGA HORARIA

TEORICA: 30 horas | PRATICA: 70 horas | EaD:

CARGA HORARIA SEMANAL: 06 horas-aula | CARGA HORARIA TOTAL: 100 horas

DOCENTE(S) RESPONSAVEL(IS): Antdnio Soares de Oliveira Junior

EMENTA
Automagdo com Controladores LAgicos Programéveis (CLP): conceitos, linguagens de programacao,
programagdo em linguagem Ladder, hardware e software de CLP. Redes Industriais de Comunicagdo: conceitos,
arquiteturas, protocolos de redes, aplicagdes préaticas de redes industriais.

OBJETIVOS

Geral: Esta disciplina objetiva a formacao tedrico/pratica de alunos possibilitando-os configurar, programar e
utilizar um CLP no desenvolvimento de solucGes para instalacdes elétricas e eletropneuméticas em automacao
industrial, enfatizando a comunicacéo com os elementos atuadores e sensores por meio de redes industriais.
Especificos: Entender o funcionamento de um CLP e de seus componentes; conhecer os principios e as
caracteristicas de algumas das redes industriais de comunicacdo e de seus componentes; atuar na configuracéo e
programagdo de um CLP; utilizar um CLP na concepg¢do de solucbes para automacgdo de instalagdes elétricas
utilizando as redes industriais de comunicag&o.

CONTEUDO PROGRAMATICO

1. Controlador Logico Programavel (CLP) — Introducdo: conceito, histdria, vantagens, modelos, aplicac6es,
arquitetura e funcionamento; Linguagens de programacdo; Programacdo em linguagem Ladder;
Caracteristicas; Enderecamento; Dispositivos; Configuragdo e programacdo: simulagdo e montagem de
circuitos elétricos com comando por CLP.

2. Redes Industriais de Comunicacdo — Introducdo: conceito, histéria, caracteristicas, principais componentes,
principio de funcionamento, aplica¢Ges e principais protocolos de redes industriais.

3. Rede Industrial ASI — Introducdo: conceito, historia, caracteristicas, principais componentes, principio de
funcionamento, aplicacfes; Enderecamento; Dispositivos; Configuracdo e programacdo: simulacdo e
montagem de circuitos elétricos com comando por CLP.

4. Rede Industrial Profibus — Introdugdo: conceito, histéria, caracteristicas, principais componentes, principio
de funcionamento, aplica¢des; Enderecamento; Dispositivos; Configuracdo e programacdo: simulagdo e
montagem de circuitos elétricos com comando por CLP.

| METODOLOGIA DE ENSINO |
Cada aula constara do contetdo proposto, de exercicios e tarefas a serem realizados em laboratério proprio para
CLP/RI.

| RECURSOS DIDATICOS |

[ X] Quadro [ X] Equipamento de Som

[ X ] Projetor [ X ] Laboratério

[ X] Videos/DVDs [ X] Softwares: dos fabricantes dos CLPs e das
[ X ] Periddicos/Livros/Revistas/Links redes industriais

[ X] Outros: Bancadas para Experimentos
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CRITERIOS DE AVALIACAO

Nesta disciplina sdo computadas trés notas: NT1, NT2, NT3. Sendo: NT1: média obtida com as avaliagOes
tedricas. NT2: média obtida com as avaliages praticas e/ou tarefas. NT3: média obtida com os trabalhos e/ou
projetos. Cada elemento do sistema de avaliagdo tera nota de 0 a 10.
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