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PLANO DE DISCIPLINA 

DISCIPLINA: Informática Aplicada à 
Robótica 

SÉRIE: 1ª 

CURSO: Técnico em Informática Integrado ao Ensino Médio 

CARGA HORÁRIA SEMANAL: 3 CARGA HORÁRIA TOTAL: 100h / 
120 h/a 

  

EMENTA 

  
Conceitos básicos de Robótica. Tipos de robôs. Aplicações da robótica. Construção 
e Programação de robôs. 
  

OBJETIVOS 

  
Geral: 

● Compreender os conceitos básicos da robótica, suas aplicações e o 
funcionamento básico de alguns tipos de robôs. 

 
Específicos: 

● Compreender o que é robótica; 
● Diferenciar os tipos de robôs; 
● Reconhecer as aplicações da robótica na sociedade; 
● Compreender a construção e a programação de alguns tipos de robôs. 
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