DADOS DO COMPONENTE CURRICULAR

Nome: Automacao Industrial

® Curso: Técnico em Eletronica - Integrado

..I INSTITUTO FEDERAL DE

E..IIJ:J(IA(ﬁU,EIEN(IA ETECNOLOGIA Sérle: Quarto Ano

Carga Horéria: 160 horas-aulas (133 h)

Docentes responsaveis: Profs. Thiago Batista/Ant6nio Dalia

EMENTA

Semicondutores de poténcia e suas aplicagdes na eletrénica de poténcia. Introdugdo as instalagdes elétricas de
BT e cabeamento estruturado. Principio de funcionamento das méaquinas elétricas. Definicbes Basicas de
Controle. Simbologia e nomenclatura. Principais tipos de sensores: Capacitivos, indutivos, opticos e de
temperatura. Atuadores: Pneumaticos, Hidraulicos e Elétricos. Controlador Ldgico Programével (CLP),
programacdo LADDER. Inversores de frequéncia.

OBJETIVOS

Geral
Capacitar 0 aluno a utilizar os principios relacionados a concep¢éo e andlise do funcionamento de uma
planta industrial.

Especificos
Capacitar o aluno a:

= |dentificar os semicondutores de poténcia e suas aplicagdes.

= |dentificar as simbologias e nomenclaturas para instalagées elétricas de B.T, conforme as normas da
ABNT.

= |dentificar as simbologias e nomenclaturas para instalagbes de cabeamento estruturado conforme as
normas da ABNT.

= Analisar e interpretar desenhos de projeto de instalagéo elétrica de B.T.

= Analisar e interpretar desenhos de projeto de instalacio de cabeamento estruturado.

= Efetuar instalagbes elétricas de BT de acordo com as normas da ABNT.

= Efetuar instalacdes de cabeamento estruturado de acordo com as normas da ABNT.

= Conhecer o principio de funcionamento das maquinas elétricas.

= Efetuar instalagbes de motores elétricos.

= |dentificar e diferenciar as principais configuragcbes de malha de controle: Malha Aberta, Malha
Fechada.

= |dentificar as simbologias e nomenclaturas definidas pela ABNT para aplicagdes industriais.

= |dentificar e utilizar os principais tipos de sensores empregados na automagéo industrial

= |dentificar e utilizar os principais tipos de atuadores empregados na automacdao industrial.

= Conhecer os principios de funcionamento de um CLP.

= Programar CLP utilizando linguagem LADDER.

= Utilizar e configurar um inversor de frequéncia.
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1 Eletrénica Industrial
a. Semicondutores de poténcia
b. Diodo de Poténcia - Principio de funcionamento e aplica¢bes
b. SCR - Principio de funcionamento e aplicages
c. TRIAC - Principio de funcionamento e aplicagbes
d. IGBT - Principio de funcionamento e aplicacfes
2 Instalaces Elétricas de BT
a. Introdugdo; normas técnicas; simbologias; dimensionamentos
b. Instalagdes de tomadas padréo residencial e industrial; Interruptores; Idmpadas e acessorios
c. Aterramento e SPDA
d. Introdugdo ao Projeto de instalacéo elétrica
e. Introducdo a Domdtica
3 Instalacfes de Cabeamento Estruturado
a. Introdugdo; normas técnicas; simbologias; dimensionamentos
b. Conectorizacdo de componentes de cabeamento
c. Introduco ao Projeto de cabeamento
4 Maquinas Elétricas
a. Introducdo; leis de Maxwell;
b.-Principio de funcionamento de maquinas
c. Ligacéo de maquinas elétricas; normas técnicas
d. Acessdrios para protecdo e comando de maquinas
5 DefinigBes Basicas de Controle
a. Introducéo
b. Controle em malha aberta
c. Controle em malha fechada
6 Identificacdo e Simbologia para Instrumentacdo e Controle
a. Nomenclatura e malhas de controle
b. Identificacdo de instrumentos
c. Nomenclatura de equipamentos industriais
d. Exemplos
7 Sensores
a. Capacitivos
b. Indutivos
c. Opticos
d. Sensores de temperatura
8 Atuadores
a. Pneumaticos
b. Hidraulicos
c. Elétricos
9 CLP
a. Introdugdo
b. Principio de funcionamento
c. Hardware
d. Memorias
e. Mddulos
10 Introducdo a Linguagem LADDER
a. Criagdo e edi¢do de um programa em LADDER
b. Ldgica de chaves
c. Associacdo de chaves(Série/Paralelo/Misto)
d. Tipos de dados
e. Blocos
11 Inversores de Fre
a. ConfiguracOes basicas Q@VV\
b. Tipos de inversores =
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O Aulas expositivas, com utilizacdo de quadro branco;
0 Aulas expositivas, com utilizacdo de quadro branco e apoio de computadores e projetores
multimidia.
O Aulas praticas em laboratério de eletronica, com utilizacdo de instrumentos de medicéo,
componentes eletronicos e placas para montagem de circuitos (matriz de contatos).
o Exercicios, com apoio de ambiente virtual de aprendizagem (caso necessario).
AVALIACAO DO PROCESSO DE ENSINO E APRENDIZAGEM

o Aaprovagdo na disciplina se daré de acordo com 0 Regulamento Didatico dos cursos subsequentes
do IFPB.

O Serdo realizadas pelo menos duas avaliagdes tedricas e pelo menos uma avaliagdo pratica, que
compreenda a identificacdo de componentes eletroeletrénicos, montagem de circuitos, testes e
medicdo das grandezas elétricas de um circuito elétrico funcional previamente projetado.

a Um ambiente virtual de aprendizagem (ex: Moodle) também podera ser utilizado, para exercicios de
reforco da aprendizagem ou para reposicao eventual de aulas presenciais.

0 Ao final da disciplina, um projeto de circuito elétrico com placa completamente montada e funcional
deverd ser produzida pelos alunos, de maneira individual ou em grupo de, no maximo, dois alunos.

RECURSOS NECESSARIOS

O Sala de aula, com quadro branco e projetor multimidia;

0 Laboratdrio de Informatica, com programas especificos;

o Componentes eletrénicos e matriz de contatos do tipo protoboard,

O Laboratério de Eletrénica, com equipamentos de medi¢do (fonte de alimentagdo, multimetro e

osciloscopio).
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